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Zawarto$¢ opracowania

Tom 1 01.00. Czg¢$¢ ogolna

Tom 2 — 02.00. Roboty instalacyjne

02.01. Rurociagi wodociagowe - kat. robot 453-1.1
02.02 Rurociagi i kanaly kanalizacyjne - kat. robot 452-7
02.03. Urzadzenia wodno- pomiarowe - kat. robot 452-9

Tom 3. 03.00. Roboty towarzyszace

03.01.Roboty przygotowawcze terenu - kat. robot 451-0
03.02. Roboty ziemne - kat. robot 451-2
03.03. Roboty drogowe - kat. robot 452-10

03.04. Inne roboty — kolizje z przeszkodami
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TOM 1. Czes¢ ogolna

Ogolna Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot

SPIS TRESCI:

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot
1.2, Uczestnicy procesu inwestycyjnego.

1.3. Charakterystyka przedsiewzigcia.

1.4. Spis dokumentacji

1.5. Okreslenia podstawowe

1.6. Ogolne zasady wykonywania robot

1.7. Podstawowe zasady BHP prowadzenia robot budowlanych.

1.8, Projekt organizacji robdt wraz z towarzyszacymi dokumentami

1.9. Inspektor Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1, Zrédla uzyskania materialow

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych
2.3. Inspekcja wytwdrni materiatéw

2.4. Wariantowe stosowanie materialow
3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

5.1, Zasady wykonywania Robot

5.2. Roboty wstepne

5.3. Roboty modernizacyjne.
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. Prace koncowe

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)
6.2. Zasady kontroli jakosci Robot

6.3. Rodzaje kontroli
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6.4. Pobieranie probek

6.5. Badania i pomiary

6.6. Raporty z badan

0.7. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

6.8. Certyfikaty i deklaracje

6.9. Dokumenty budowy

6.10.Dokumenty przy gotowywane przez Wykonawce w trakcie trwania budowy

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot

7.2. Zasady okreslania ilo$ci Rob6t i materialow
7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

7.4. Czas przeprowadzania pomiarow

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Odbior Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
8.2. Odbidr czgsciowy
8.3. Odbior ostateczny Robot
8.4. Odbioér pogwarancyjny
8.5. Podstawa platnosci
8:5.1 Ustalenia Ogolne
8.5.2. Warunki Kontraktu i Wymagania Ogdlne Specyfikacji Technicznej

9. PRZEPISY ZWIAZANE

10. DOKUMENTY PRZETARGOWE

1. UMOWA, WARUNKI KONTRAKTU.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot

Specyfikacja Techniczna —8.01.00. Wymagania Ogolne odnosi si¢ do wspdlnych wymagan technicznych
dotyczacych wykonania i odbioru robét, zwiazanych z wykonaniem ,,Przylgcza wody do nawadniania terendw zielonych
i kanalizacji deszezowej do odwodnienia terenow Gory Zamkowej przy skwerze §w. Melchiora Grodzieckiego w

Cieszynie”

1.9. Uczestnicy procesu inwestycyjnego.

1) Zamawiajacy - Urzad Miejski w Cieszynie

2) Instytucja finansujaca inwestycje — Urzad Miejski w Cieszynie

3) Organ nadzoru budowlanego - Powiatowy Inspektor Nadzoru Budowlanego w Cieszynie
4) Wykonawca - oferent wyloniony w postgpowaniu o zamowienie publiczne

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanowia czg$¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych.
Nalezy je stosowac w zlecaniu i wykonaniu Robét opisanych w podpunkeie 1.3.

1.3 Charakterystyka przedsigwzigcia.

Celem przedsigwzigcia jest uregulowanie gospodarki wodno- $cickowej terenéw Gory Zamkowej w okolicy Skweru
Sw. Melchiora Grodzieckiego i ul. Zamkowej polegajace na wykonaniu przylacza wody do nawadniania trenéw
zielonych wraz z montazem stalego systemu nawadniajacego i kanalizacji deszczowej z odprowadzeniem  (
tymczasowym) do istniejacego kanalu ogéInosplawnego.

1.3.2.  Ogdlny zakres robot objetych ST oraz normy wykonawstwa i odbioru
Wymagania wykonawcze nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powigzaniu z nizej wymienionymi robotami:

- trasowanie przebiegu przylacza wody i kanalizacji deszczowej

- robot rozbiorkowych w terenie ( kostka brukowa w ulicy, krawezniki, )
- robot ziemnych ,

- robot instalacyjnych sieci,

- montaz studni wodomierzowej.

- montaz stalego systemu nawadniajacego,

- robot drogowych,

- robdt wykonczeniowych.

Zakres robot przewidziany do wykonania w poszczegélnych etapach okreslaja szczegolowe specyfikacje techniczne.
1.4. Spis dokumentacji
1.4.1.  Szczegdlowe specyfikacje techniczne.
- Tom2. Roboty instalacyjne
Tom 3. Roboty towarzyszace.
1.4.2  Projekt budowlany
- . Przylazce wody do nawadniania terenow zielonych i kanalizacji deszczowej do odwodnienia terenéw Gory

Zamkowej przy skwerze §. Melchiora Grodzieckiego w Cieszynie” opracowanego przez T. Raczke

-, Schemat instalacji automatycznego nawadniania terenéw zieleni z zastosowaniem systemu RAIN BIRD”
opracowanego przez B, Wojtyniaka.

.45, Zgodnosé rohot z dokumentacjg techniczna.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ prac i ich zgodnosé z dokumentacja projektowa, specyfikacjami

technicznymi i instrukcjami Inspektora Nadzoru. Wykonawca jest zobowiazany wykonywaé¢ wszystkie roboty $cisle
wedlug otrzymanej dokumentaciji projektowe;j.
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1.5 Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okre$lenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.5.6

1.5.7

1.5.9
1.5.10

1.5.11
1.5.12

1.5.13

1.5.14
1.5.15

1.5.26

Inwestor / Zamawiajacy — Urzad Miejski w Cieszynie . _

Dziennik Budowy - opatrzony pieczgcia Zamawiajgcego zeszyl, z ponumerowanymi stronami, sluzacy do
notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych
odbioréw Robot, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomiedzy Inspektorem nadzoru,
Wykonawca i Projektantem. . o
Inspektor Nadzoru - osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez zamawiajacego, o kto;ej
wyznaczeniu poinformowany jest wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robot i administrowanie
kontraktem.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania Robotami 1 do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji zadania.

Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inspektora Nadzoru rejestr z ponumerowanymi stronami shuzacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych
zalacznikéw. Wpisy w Rejestrze Obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robot, zgodne z Dokumentacjq Projektows i
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. L
Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodnos¢ wykonywanych Robét z dopuszczonymi tolerancjami, a jesh
przedzial tolerancji nie zostal okrelony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju Robot budowlanych.

Polecenie Inspektora nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru, w
formie pisemne;j, dotyczace sposobu realizacji Robot lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.
Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem Dokumentacji Projektowe;.

Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego obiektu lub modernizacja /przebudowa
istniejacego potaczenia.

Przeszkoda naturalna - element sSrodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyklad dolina, bagno, rzeka itp.

Przeszkoda sztuezna - dzielo ludzkie. stanowiace utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyklad
droga, kolej, rurociag itp.

Przetargowa Dokumentacja Projektowa - czgs¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacjg,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem Robot.

Przedmiar Robét - wykaz Robét z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.
Teren budowy - teren udostepniony przez zamawiajacego dla wykonania na nim robot oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako tworzace czgsc terenu budowy

Zadanie budowlane - czes¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng calos¢ konstrukcyjna lub
technologiczna, zdolna do samodzielnego spenienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych.

Cze$é obiektu (etap wykonania) — cz¢s¢ obiektu budowlanego zdolna do spelniania przewidywanych funkcji
techniczno-uzytkowych i mozliwa do odebrania i przekazania do eksploatacji.

Ustalenia techniczne — ustalenia podane w normach, aprobatach technicznych i szczegolowych
specyfikacjach technicznych.

Grupa, klasa, kategoria — grupy, klasy, kategorie okreslone w rozporzadzeniu nr 2195/2002 z 5.11.2002 r. w
sprawie Wspolnego Stownika Zaméwien (Dz. U. 340 z 16.12.2002 r. z pozn. zm.).

Geotechniczne warunki posadowienia obiektéow budowlanych — zespol czynnosci zmierzajacych do
okreslenia przydatnosci gruntéw na potrzeby budownictwa oraz parametrow geotechnicznych podloza
gruntowego, wykonanych w terenie i w laboratorium.

Laboratorium — laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z oceng jakosci materialow oraz Robaot.

Normy (normy europejskie) — oznaczaja normy przyjete przez Europejski Komitet Standaryzacji (CEN) oraz
Europejski Komitet Standaryzacji Elektrotechnicznej (CENE-LEC) jako ,standardy europejskie (EN)™ lub
~dokumenty harmonizacyjne (HD)”, zgodnie z ogdéInymi zasadami dzialania tych organizaciji.

Instrukeja techniczna obslugi (eksploatacji) — opracowana przez projektanta lub dostawce urzadzen
technicznych i maszyn, okreslajaca rodzaje i kolejnos¢ lub wspolzaleznos¢ czynnosci obslugi, przegladow i
zabiegow konserwacyjnych, warunkujacych ich efektywne i bezpieczne uzytkowanie. Instrukcja techniczna
obstugi (eksploatacji) jest réwniez skladnikiem dokumentacji powykonawczej obiektu budowlanego.

Istotne wymagania — wymagania dotyczace bezpieczenstwa, zdrowia i pewnych innych aspektéw interesu
wspalnego, jakie maja spefiac¢ roboty budowlane.

Normy (normy europejskie) — oznaczaja normy przyjete przez Europejski Komitet Standaryzacji (CEN) oraz
Europejski Komitet Standaryzacji Elektrotechnicznej (CENE-LEC) jako ,standardy europejskie (EN)” lub
»dokumenty harmonizacyjne (HD)", zgodnie z ogélnymi zasadami dzialania tych organizacji.
Zagospodarowanie terenu budowy — rozmieszczenie, zgodne z przepisami, zasadamu wiedzy technicznej |, na
terenie budowy maszyn 1 urzadzen technicznych, skladowisk materialow i konstrukcji budowlanych , drég
kolowych 1 pieszych. Sieci, rurociagéow i przewodéw instalacji oraz obiektéw, pomieszczen i urzadzen
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1.5.27

1.5.28
1.5.29

1.532

1.5.33

1.5.34

administracyjnych , socjalnych i sanitarnych z uwzglednieniem warunkéw usytuowania i uzytkowania istniejacych
1 projektowanych obiektow budowlanych

Plan BIOZ - to plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia w rozumieniu przepiséw rozporzadzenia MI z dnia 27
sierpnia 2002 r w sprawie szczegélowego zakresu i formy planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz
szczegdtowego zakresu rodzaju robot budowlanych stwarzajacych zagrozenia bezpieczenstwa i zdrowia ludzi ( Dz.
U. nr 151 poz. 1256.)

Strefa niebezpieczna — to miejsce na terenie budowy, w ktérym wystepuja zagrozenia dla zdrowia lub zycia ludzi.

Wspolny Slownik Zamowien (CPV) — jest to system klasyfikacji produktow, ustug i robot budowlanych,
stworzonych na potrzeby zamoéwien publicznych. Sklada si¢ ze stownika glownego i slownika
uzupelniajgcego. Obowiazuje we wszystkich krajach Unii Europejskiej.

Obmiar robét- pomiar wykonanych robot budowlanych, dokonywany w celu weryfikacji ich ilosci w przypadku
zmiany parametréw przyjetych w przedmiarze robét, albo obliczenia wartosci robot dodatkowych, nie objetych
przedmiarem.

Odbior czesciowy —nieformalna nazwa odbioru robot ulggajacych zakryciu i zanikajacych, a takze dokonywanie
prob i sprawdzen instalacji, urzadzen technicznych. Odbiorem czesciowym nazywa sie takze odbiér czesci obiektu
budowlanego wykonanego w stanie nadajacym si¢ di uzytkowania, przed zgloszeniem do odbioru calego
przedsigwzigcia, ktory jest traktowany jako ,,odbior koficowy™.

Odbior gotowego obiektu budowlanego — formalna nazwa czynnosci, zwanych tez ., odbiorem koncowym,
polegajacym na protokolarnym przejeciu ( odbiorze) od wykonawcey gotowego obiektu budowlanego przez osobe
lub grupe 0sob o odpowiednich kwalifikacjach zawodowych, wyznaczong przez zamawiajacego, ale nie bedaca
inspektorem nadzoru inwestorskiego na tej budowie. Odbiér dokonuje si¢ po zgloszeniu ( wpis do dziennika

Budowy) przez kierownika budowy faktu zakonczenia robét budowlano- instalacyjnych, lacznie z
zagospodarowaniem i uporzadkowaniem terenu budowy i ewentualnie terenéw przylegtych, wykorzystywanych
Jako plac budowy, oraz [przygotowaniu przez niego dokumentacji powykonawczej.

Przedmiar robét — to zestawienie przewidywanych do wykonania robot podstawowych w kolejnosci
technologicznej ich wykonania, ze szczegolowym opisem lub wskazaniem podstaw ustalajacych szczegdlowy
opis, oraz wskazanie szczegdlowych specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét, z wyliczeniem i

zestawieniem ilo$ci jednostek przedmiarowych robot podstawowych.

Roboty podstawowe —minimalny zakres prac, ktore po wykonaniu s mozliwe do odebrania pod wzgledem ilosci
i wymogow jakosciowych oraz uwzgledniaja przyjety stopien scalania robot.

1.6. Ogoélne zasady wykonywania robot

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowa i $cisle przestrzeganie harmonogramu
robot oraz za jakos¢ zastosowanych materialow i wykonanych Robét, za ich zgodnosé z Dokumentacja Projektowa.
wymaganiami specyfikacji technicznych i programu zapewnienia jakosci. projektu organizacji robot oraz poleceniami
Inspektora Nadzoru

Wykonawca bedzie przestrzegal praw autorskich i patentowych. Wykonawca jest w pelni odpowiedzialny za
spelnianie wszystkich wymagan prawnych w odniesieniu do uzywanych i opatentowanych urzadzen lub metod.
Wykonawcea bedzie informowal Inspektora Nadzoru oraz Autora Projektu o swoich dzialaniach w tym zakresie,
przedstawiajac kopie atestéw i innych wymaganych $wiadectw.,

1.6.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w Umowie przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje Dziennik Budowy oraz dwa egzemplarze
Dokumentacji Projektowej i dwa komplety ST.

1.6.2. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowa bedzie zawiera¢ nizej wymienione rysunki, obliczenia i dokumenty:

1.6.2.1. Przetargowa Dokumentacja Projektowa zawarta w nastepujacych opracowaniach:

a)
b)
c)

d)

Dokumenty formalno-prawne

Projekty budowlano — wykonawczy (cz. opisowa+ rysunki)
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot
Przedmiary robot

1.6.2.2. Przetargowa dokumentacja — przedmiar + specyfikacja.

1.6.2.3. Dokumentacja, ktora zostanie przekazana Wykonawcy po przyznaniu Kontraktu — PT + przedmiar
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1.6.3. Zgodnos¢ Robot z Dokumentacja Projektows i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inspektora nadzoru
Wykonawcy stanowia cze$¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegolnione w chocby jednym z nich sa obowiazujace dla
Wykonawecy tak, jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowigzuje kolejnoéé ich waznosci wymieniona w
Pod klauzuli 2.3 Warunkow Kontraktu:

Wykonawca nie moze wykorzystywac bledow lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian lub poprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.,

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacja Projektowg i ST.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sa
odchylenia w ramach okreslonego przedzialu tolerancji. Cechy materialow i elementow budowli musza by¢ jednorodne i
wykazywac bliska zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub Roboty nie beda w pelni zgodne z Dokumentacja Projektowa lub ST i wplynie to na
niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie mate: ialy beda niezwlocznie zastapione innymi, a Roboty rozebrane na
koszt Wykonawcy.

1.6.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania porzadku i odpowiedniego zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie trwania
realizacji Kontraktu, az do zakonczenia 1 odbioru ostatecznego Robét.

Przed przystapieniem do Robot Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia uzgodniony projekt
organizacji i zabezpieczenia Robot w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postegpu Robot projekt
organizacji powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na biezaco.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sig, ze jest wlaczony w Cene Kontraktowa,

1.6.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robdt

Wykonawca przystepujac do przetargu, jako wytworca odpadow zobowiazany jest posiada¢ stosowne pozwolenie na
prowadzenie gospodarki odpadami, w tym na ich transport. ( Ustawa z dnia 27. kwietnia 2001 r O odpadach. Dz. U. nr 62
poz. 628).

Wykonawca ma obowiazek znac i stosowa¢ w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
Srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania Robét Wykonawca bedzie:
- utrzymywac Teren Budowy 1 wykopy w stanie bez wody stojacej,
- podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony srodowiska na terenie i wokét Terenu Budowy,
- unikac uszkodzen lub uciazliwosci dla oséb lub wlasnosci spolecznej i innych,
a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastgpstwie jego sposobu dzialania.
Stosujgc si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegolny wzglad na:
a) Lokallzaq¢ baz, warsztatow, magazynow, skladowisk, ukopow i drég dojazdowych
b) Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
- zanieczyszczeniem zbiomikow i ciekow wodnych pylami lub substancjami toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,
- mozliwoscia powstania pozaru.

1.6.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach 1 pojazdach.

Materialy fatwopalne beda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem o0sob
trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji Robot
albo przez personel Wykonawcy.

1.6.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposéb trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza sig uzycia materialow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od dopuszczalnego,
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okreslonego odpowiednim! przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do Robdt beda mialy $wiadectwa dopuszezenia, wydane przez uprawniong jednostke,
jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddzialywania tych materialéw na érodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robét, a po zakoriczeniu Robot ich szkodliwos¢ zanika (np.
materialy pylaste) moga byé uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli
wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac zgodg na uzycie tych materialow od
wlasciwych organow administracji panstwowe;.

1.6.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowiazany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju Robdt,
ktore maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na Terenie Budowy i powiadomi¢
Inspektora Nadzoru i wlascicieli (uzytkownikéw ) tych urzadzen o zamiarze rozpoczgcia Robot. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzynierowi Kontraktu oraz bedzie
wspolpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonaweca bedzie odpowiadac
za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.6.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawcea ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie speliajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia
odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczefistwa publicznego.
Uznaje sig, ze wszelkie kKoszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg odrgbne;j
zaplacie 1 sq uwzglednione w Cenie Kontraktowej.

1.6.10. Ochrona i utrzymanie Robat

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong Robét i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do Robét od Daty
Rozpoczecia do daty wydania Potwierdzenia Zakonczenia przez Inspektora nadzoru Wykonawea bedzie utrzymywacé
Roboty do czasu ostatecznego odbioru Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla lub jej
elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas trwania prac az do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora nadzoru powinien rozpoczaé
Roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.6.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z Robotami
i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisoéw i wytycznych podczas prowadzenia Robot.
Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypehienie wszelkich
wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly bedzie informowac
Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.

1.7. Podstawowe zasady BHP prowadzenia robot budowlanych.
1.7.1. Wprowadzenie.

Podstawowym warunkiem przystapienia do realizacji prac w obiekcie budowlanym jest zapewnienie
bezpieczenstwa wszystkim uczestnikom procesu budowlanego. Podstawowe zasady, ktorych nalezy przestrzegad
podczas prowadzenia robét budowlanych zostaty okreslone w Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego
2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. z 2003 r. Nr 47,
poz. 401 ), ktore zostalo wydane na podstawie art. 237 §2 Ustawy z dnia 26 czerwca 1974 r. Kodeks pracy (Dz. U. z
1998 r. Nr 21, poz. 94, z p6zn. zm.) i stanowi wykonanie dyspozycji tego przepisu. Rowniez aktem wykonawezym do
art. 237 §2 Kodeks pracy jest Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wrzesnia 2001 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas eksploatacji maszyn i innych urzadzen technicznych do robét ziemnych,
budowlanych i drogowych (Dz. U. 2 2001 r. Nr 118, poz. 1263).
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1.7.2. Zagospodarowanie terenu budowy

Przed rozpoczeciem robot budowlanych nalezy dokona¢ zagospodarowania terenu budowy, co najmniej w

zakresie:

1) ogrodzenia terenu budowy i wyznaczema stref niebezpiecznych:;

2) wykonania drog, wyjs¢ i przejé¢ dla pieszych;

3) doprowadzenia energii elektrycznej oraz wody, zwanych dalej "mediami”, a takze odprowadzania Iub utylizacji
Sciekow:

4) urzadzenia pomieszczen higieniczno-sanitarnych i socjalnych;

5) zapewnienia oswietlenia naturalnego i sztucznego;

6) zapewnienia wiasciwej wentylacji;

7) zapewnienia facznosci telefonicznej;

8) urzadzenia skladowisk materialow 1 wyrobow.

Teren budowy lub robot nalezy ogrodzi¢ albo w inny sposéb uniemozliwi¢ wejscie osobom nieupowaznionym.
Ogrodzenie terenu budowy wykonuje si¢ w taki sposob, aby nie stwarzalo zagrozenia dla ludzi. Jezeli ogrodzenie
terenu budowy lub robdt nie jest mozliwe, nalezy oznakowa¢ granice terenu za pomoca tablic ostrzegawczych, a w
razie potrzeby zapewnic staly nadzor. Wysokos¢ ogrodzenia powinna wynosi¢ co najmniej 1,5 m.

Dla pojazdow uzywanych w trakcie wykonywania robot budowlanych nalezy wyznaczy¢ miejsca postojowe na
terenie budowy.

Na terenie budowy szerokos¢ drogi przeznaczonej dla ruchu pieszego jednokierunkowego powinna wynosié co
najmniej 0,75 m, a dwukierunkowego - 1,2 m.

Drogi komunikacyjne dla wézkéw i taczek nie moga by¢ nachylone wigcej niz:
1) dla wozkow szynowych - 4%;

2) dla wozkow bezszynowych - 5%:;

3) dla taczek - 10%.

Drogi komunikacyjne dla wozkéw i taczek, usytuowane nad poziomem terenu powyzej | m, zabezpiecza si¢
balustrada, ktora powinna sig sklada¢ z deski kraweznikowej o wysokosei 0,15 m i porgczy ochronnej umieszczonej na
wysokosci 1.1 m. Wolng przestrzefi migdzy deska kraweznikowa a porgeza wypelnia sie w sposob zabezpieczajacy
pracownikow przed upadkiem z wysokosci. W przypadku rusztowan systemowych dopuszczalne jest umieszczanie
porgczy ochronnej na wysokosci 1 m.

Pochylnie. po ktérych dokonuje si¢ recznego przenoszenia cigzaréw, nie powinny mie¢ spadkow wiekszych
niz 10%. Przejscia o pochyleniu wigkszym niz 15% nalezy zaopatrzy¢ w listwy umocowane poprzecznie, w odstgpach
nie mnigjszych niz 0,4 m, lub w schody o szerokoéci nie mniejszej niz 0,75 m, co najmniej z jednostronnym
zabezpieczeniem, o ktorym mowa w § 15 ust. 2.

Wyjscia z magazynéw oraz przejécia migdzy budynkami wychodzace na drogi zabezpiecza si¢ porgczami
ochronnymi umieszezonymi na wysokosci 1,1 m lub w inny sposob, w szczegélnosci labiryntami.

Wszystkie przejScia i strefy niebezpieczne oswietla si¢ i oznakowuje znakami ostrzegawczymi lub znakami
zakazu.

Przed skrzyzowaniem drég z napowietrznymi liniami elektroenergetycznymi w odleglosci nie mniejszej niz 15

m ustawia si¢ oznakowane bramki, oswietlone w warunkach ograniczonej widocznosci, wyznaczajace dopuszczalne
gabaryty przejezdzajacych pojazdow.
Teren budowy musi zosta¢ wyposazony w niezbedny sprzet do gaszenia pozaru oraz, w zaleznodci od potrzeb, w
system sygnalizacji pozarowej, dostosowany do charakteru budowy, rozmiarow i sposobu wykorzystania pomieszczen,
wyposazenia budowy, fizycznych i chemicznych wiasciwosci substancii znajdujacych si¢ na terenie budowy, w ilosci
wynikajacej z liczby zagrozonych o0séb.

Tablice informacyjna nalezy umiesci¢ w miejscu widocznym od strony drogi publicznej lub dojazdu do takiej
drogi, na wysokos$ci nie mniejszej niz 2 m. Tablica informacyjna powinna mie¢ ksztalt prostokata o wymiarach 90 cm x
70 ¢cm. Napisy na tablicy informacyjnej wykonuje si¢ w sposob czytelny i trwaly. na sztywnej plycie koloru zéltego,
literami i cyframi koloru czarnego, o wysokosci co najmniej 4 cm.

Tablica informacyjna powinna zawierac:

I) okreslenie rodzaju robot budowlanych oraz adres prowadzenia tych robét,
2) numer pozwolenia na budowe oraz nazwe, adres i numer telefonu wiasciwego organu nadzoru budowlanego,
3) imig i nazwisko lub nazwe (firme), adres oraz numer telefonu inwestora.
4) imie i nazwisko lub nazwe (firme), adres i numer telefonu wykonawcy lub wykonawecow robét budowlanych.,
5) imiona, nazwiska, adresy i numery telefonow:
a) Kierownika Budowy,
b) Kierownikéw robét,
¢) Inspektora Nadzoru,
d) Projektantow,
6) numery telefonéw alarmowych Policji, strazy pozarnej, pogotowia,
7) numer telefonu okrggowego inspektora pracy.

Ogloszenie zawierajace dane dotyczace bezpieczenstwa i ochrony zdrowia umieszcza si¢ na terenie budowy, w

sposob trwaly i zabezpieczony przed zniszczeniem.,
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Ogloszenie takie powinno zawierac:
1) przewidywane terminy rozpoczecia i zakonczenia robot budowlanych,
2) maksymalna liczbe pracownikéw zatrudnionych na budowie w poszczegolnych okresach.
3) informacje dotyczace planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. _ _

Strefe niebezpieczng (miejsce na terenie budowy, w ktérym wystepuja zagrozenia dla zdrowia i zycia Iudzu?
nalezy ogrodzi¢ i oznakowaé w sposob uniemozliwiajacy dostep osobom postronnym, a wszelkie przejscia, przejazdy i
stanowiska pracy w strefie niebezpiecznej musza zosta¢ zabezpieczone daszkami ochronnymi. Daszki ochronne
powinny znajdowac¢ si¢ na wysokosci nie mniejszej niz 2,4 m nad terenem w najnizszym miejscu i by¢ nachylone pod
katem 45° w kierunku zrédla zagrozenia. Pokrycie daszkow powinno by¢ szczelne i odporne na przebicie przez
spadajace przedmioty. W miejscach przejs¢ i przejazdow szerokos¢ daszka ochronnego powinna wynosi¢ co najmniej o
0,5 m wigcej z kazdej strony niz szerokos¢ przejscia lub przejazdu.

Daszkéw ochronnych nie wolno uzywaé jako rusztowan lub miejsc skladowania narzedzi. sprzetu czy
materialow.

Jezeli w strefie niebezpiecznej istnieje zagrozenie spadania z wysokosci przedmiotéw, nalezy ja ogrodzi¢
balustradami, ktoére powinny si¢ sklada¢ z deski kraweznikowej o wysokosci 0,15 m i porgczy ochronnej umieszczonej
na wysokosci 1,1 m. Wolna przestrzen migdzy deska kraweznikowa a porgcza wypelnia sig¢ w sposob zabezpieczajacy
pracownikow przed upadkiem z wysokosci.

Strefa niebezpieczna, w ktorej istnieje zagrozenie spadania z wysokosci przedmiotow, w wymiarze liniowym
liczonym od plaszczyzny obiektu budowlanego, nie moze wynosi¢ mniej niz 1/10 wysokosci, z ktorej] moga spadac
przedmioty, ale nie mniej niz 6 m. Jednak w zwartej zabudowie miejskiej strefa taka moze by¢ zmniejszona pod
warunkiem zastosowania innych rozwiagzan technicznych lub organizacyjnych, zabezpieczajacych przed spadaniem
przedmiotow.

1.7.4. Wymagania dotyczgce miejsc pracy - warunki socjalne i higieniczne.

W pomieszczeniach zamknietych nalezy zapewni¢ wymiang powietrza, wynikajaca z potrzeb bezpieczenstwa
pracy. Wentylacja powinna dziala¢ sprawnie i zapewnia¢ doplyw s$wiezego powietrza. Wentylacja nie moze
powodowac przeciagow, wyziebienia lub przegrzewania pomieszczen pracy.

Osoby wykonujace roboty budowlane nie moga by¢ narazone na dzialanie czynnikow szkodliwych dla zdrowia
lub niebezpiecznych, a w szczegdlnosei takich jak hatas, wibracje, promieniowanie elektromagnetyczne, pyly i gazy o
natgzeniach i stgzeniach przekraczajgcych wartosci dopuszczalne. Jezeli osoby sg zobowiazane wejs¢ do strefy, w
ktorej atmosfera moze zawiera¢ substancje wybuchowe, palne lub toksyczne albo szkodliwe, to atmosfera tej strefy
powinna by¢ monitorowana za pomoca czujnikow alarmujacych o stanach niebezpiecznych, a takze powinny by¢é
podjete odpowiednie $rodki zapobiegajace zagrozeniom. W przestrzeniach zamknietych, w ktorych atmosfera
charakteryzuje si¢ niewystarczajaca zawartoscia tlenu lub wystepuja czynniki o stgzeniach nieprzekraczajacych
wartosci dopuszczalnych, osoba wykonujaca zadanie powinna by¢ obserwowana i asekurowana, w celu zapewnienia
natychmiastowe) ewakuacji 1 skutecznej pomocy.,

Miejsca wykonania robot, drogi na terenie budowy, dojscia i dojazdy w czasie wykonywania rob6t powinny
by¢ dostatecznie o$wietlone. Zurawie, maszty lub inne wysokie konstrukcje o zmroku i w nocy powinny mieé
oswietlenie pozycyjne. Punkty swietlne rozmieszcza si¢ w sposob zapewniajacy odczytanie tablic i znakéw
ostrzegawczych oraz znakow sygnalizacji ruchu na terenie budowy. Slupy z punktami $wietinymi na drogach
znajdujacych si¢ na terenie budowy nalezy rozmiesci¢ wzdluz drog i na ich skrzyzowaniach. Na lukach drog, przy
jednostronnym oswietleniu, stupy nalezy ustawia¢ po zewnetrznej stronie luku. Jezeli $wiatlo naturalne jest
niewystarczajace do wykonywania robot oraz w porze nocnej, nalezy stosowaé o$wietlenie sztuczne. W razie
koniecznosci moga by¢ stosowane przenosne zrodia $wiatla sztucznego.

Sztuczne zrodla swiatfa nie moga powodowac:

1) wydluzonych cienti;

2) olsnienia wzroku;

3) zmiany barwy znakéw lub zakiocen odbioru i postrzegania sygnalow oraz znakow stosowanych w transporcie;
4) zjawisk stroboskopowych.

Drogi ewakuacyjne oraz wystepujace na nich drzwi i bramy musza zosta¢ oznakowane znakami
bezpieczenstwa. W bezposrednim sasiedztwie bram dla ruchu kolowego powinny znajdowaé si¢ furtki, ktére nalezy
oznakowac w sposob widoczny.

Drzwi i bramy zamykane i otwierane automatycznie powinny posiada¢ dodatkowe mechanizmy do recznego
otwierania na wypadek przerwy w doplywie energii elektrycznej.

Mechanizmy napgdowe schodow ruchomych i podnosnikéw powinny byé obudowane i niedostepne dla oséb
nieupowaznionych.

W czasie ukladania posadzek 1 wykladzin podlogowych lub sciennych w pomieszczeniach z zastosowaniem
mas palnych lub zawierajacych palne rozpuszczalniki o wlasciwosciach wybuchowych oraz w czasie pokrywania
podiog lakierem lub innymi materialami o podobnych wiasciwosciach wybuchowych, nalezy na czas wykonywania
robot i wyparowania rozpuszczalnikow:

1) usunaé otwarte zrodla ognia na odleglos¢ co najmniej 30 m od tych pomieszezen:;
2) zapewni¢ skuteczng wenty lacje;
3) uzywac obuwia nie powodujacego iskrzenia;
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4) nie stosowac narzedzi wykonanych z materiatow iskrzacych.

Na terenie budowy nalezy urzadzi¢ wydzielone pomieszczenia szatni na odziez robocza i ochronna. umywalni,
jadalni, suszarni i ustgpow. Szafki na odziez musza by¢ dwudzielne, zapewniajace mozliwos$¢ przechowywania
oddzielnie odziezy roboczej i wlasnej. Jezeli na budowie roboty budowlane wykonuje wigcej niz 20 pracujacych, to
szatnia i jadalnia musza zosta¢ urzadzone w oddzielnych pomieszczeniach. Jezeli przewiduje to zawarta umowa, to
dopuszczalne jest korzystanie przez wykonujacych roboty budowlane z istniejacych na terenie budowy pomieszczen i
urzadzen higieniczno-sanitarnych inwestora. Lawki w pomieszczeniach higieniczno-sanitarnych powinny by¢ trwale
przytwierdzone do podloza. Palenie tytoniu na terenie budowy moze si¢ odbywac wylacznie na otwartej przestrzeni lub
w specjalnie do tego celu przystosowanym pomieszczeniu (palarni).

1.8. Projekt organizacji rob6t wraz z towarzyszacymi dokumentami

1.8.1. Przygotowanie dokumentow wechodzgeych w sklad projektu organizacji robaot.

Zgodnie z umowa, w ramach prac przygotowawczych, przed przystapieniem do wykonania zasadniczych
robot, Wykonawea jest zobowiazany do opracowania i przekazania Inspektorowi Nadzoru do akceptacji nastepujacych
dokumentow:

1) projektu organizacji robot,

2) szezegodlowego harmonogramu robot i ich finansowania,
3) planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,

4) programu zapewnienia jakosci.

1.8.2.Projekt organizacji robot.

Opracowany przez Wykonawce projekt organizacji robot musi byé dostosowany do charakteru i zakresu
przewidywanych do wykonania robot. Ma on zapewni¢ zaplanowany sposob realizacji robét, w oparciu o zasoby
techniczne, ludzkie i organizacyjne, ktore zapewniy realizacje robot zgodnie z dokumentacja projektowa,
specyfikacjami technicznymi i instrukcjami Inspektora Nadzoru oraz harmonogramem roboét. Projekt organizaciji robot
powinien zawierac:

1) organizacje wykonania robdt, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

2) projekt zagospodarowania zaplecza Wykonawcy,

3) organizacjg ruchu na budowie wraz z oznakowaniem drog,

4) wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

5) wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos¢ wykonania poszczegolnych elementow robot

1.8.3. Szczegolowy harmonogram robdt i finansowania.

Szczegbélowy harmonogram robot i finansowania musi uwzglednia¢ uwarunkowania wynikajace z dokumentacji
projektowej i ustalen zawartych w umowie. Mozliwosci przerobowe Wykonawcy w dziedzinie robot budowlanych i
montazowych, kolejnos¢ robot oraz sposoby realizacji winny zapewni¢ wykonanie robot w terminie okreslonym w
umowie.

Na podstawie dyrektywnego harmonogramu robét okreslonego w umowie Wykonawca przestawi Inspektorowi
Nadzoru do zatwierdzenia szczegélowy harmonogram robét i platnosci, opracowany zgodnie z wymaganiami
warunkow umowy. Harmonogram winien wyraznie przedstawia¢ w etapach tygodniowych proponowany postep robot
w zakresie glownych obiektow i zadan kontraktowych. Zgodnie z postanowieniami umowy harmonogram bedzie w
miare potrzeb korygowany w trakcie realizacji robét.

1.8.4. Program zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

W trakcie realizacji robot Wykonawca bedzie stosowal si¢ do wszystkich obowiazujacych przepisow i wymagan
w zakresie bezpieczefistwa i ochrony zdrowia. W tym celu, w ramach prac przygotowawczych do realizacji robét,
zgodnie z wymogami ustawy - Prawo budowlane jest zobowiazany opracowaé i przedstawi¢ do akeeptacii Inzynierowi
Kontraktu, program zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. Na jego podstawie musi zapewnié, zeby personel
nie pracowal w warunkach, ktére sq niebezpieczne, szkodliwe dla zdrowia i nie spehiaja odpowiednich wymagan
sanitarnych.

1.8.5. Program zapewnienia jako$ci.

Wykonaweca jest w pelni odpowiedzialny za jakosé robot. W tym celu przygotuje program zapewnienia jakosci i
uzyska jego zatwierdzenie przez Inspektora Nadzoru.
Program zapewnienia jakosci bedzie zawieral:
a) czes€ ogolng opisujaca:
system (sposob i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia wykonanych robét; wyposazenie w sprzet
I urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub wytypowanego do wykonania badan
zleconych przez Wykonawce); sposob oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw;
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ustawienia mechanizmow sterujacych, a takze wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym oraz proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji Inspektorowi Nadzoru czesé
szczegolowa opisujacy dla kazdego asortymentu robét:

wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne: rodzaje i ilo$¢ srodkéw transportu oraz urzadzenia
do magazynowania i zaladunku materialow, sposib zabezpieczania i ochrony materialéw oraz urzadzen przed
utrata ich wlasciwosci w czasie transportu i przechowywania na budowie: sposob i procedure pomiaréw i badan
(rodzaj 1 czgstotliwos¢ badan, pobieranie prébek, legalizacja i sprawdzanie aparatury itp.) prowadzonych podczas
dostaw materialow, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegélnych elementow robét; sposéb
postepowania z materialami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom umowy.

W przypadku, gdy Wykonawca posiada certyfikat ISO 9001 Jest zobowiagzany do opracowania programu i planu
zapewnienia jakosci zgodnie z wymaganiami certyfikatu.

1.9. Inspektor Nadzoru.

Inspektor Nadzoru w ramach posiadanego umocowania od zamawiajac ego reprezentuje jego interesy na
budowie poprzez sprawowanie kontroli zgodnosci realizacji robot budowlanych z dokumentacija projektowa,
specyfikacjami technicznymi, przepisami, zasadami wiedzy technicznej oraz postanowieniami warunkéw umowy. Dla
prawidlowej realizacji swoich obowiazkow , zgodnie z przepisami prawa budowlanego, Inspektor Nadzoru pisemnie
wyznacza inspektoréw branzowych dzialajacych w jego imieniu w zakresie przekazanych im uprawnien i obowiazkow.
Wydawane przez nich polecenia maja moc polecen Inspektora Nadzoru.

Zgodnie zumowa, Wykonawca jest zobowiazany w ramach kwoty ryczaltowej, przewidzianej w ceni
ofertowej na zaplecze budowy, zorganizowac Zamawiajacemu na placu budowy i utrzymywaé do korca biuro
Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY
2.1. Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na dwa tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow przeznaczonych do
Robot Wykonawca przedstawi szezegolowe inform acje dotyczace proponowanego zrédla wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materialow i odpowiednie atesty, dopuszczenia oraz ewentualnie probki do zatwierdzenia przez
Inspektora Nadzoru (lub Projektanta).

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia dokumentacji w celu udokumentowania, ze materialy uzyskane z
dopuszezonego Zrodla w sposéb ciagly spelniajg wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie postepu Robot.

2.2. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy, badz zlozone w
miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Jeéli Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materialow
do innych robot, niz te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych materialow zostanie przewartosciowany przez
Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj Robot, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na
wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i niezaplaceniem.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni montaz materialéw bezposrednio z transportu.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu, gdy beda one potrzebne do robot, byly
zabezpieczone przed zniszczeniem, zachowaly swoja jakosé¢ i wlasciwosé do robét i byly dostepne do kontroli przez
Inspektora Nadzoru. Miejsca czasowego skladowania beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce,

Miejsce do skladowania materialéw i wyrobow terenie budowy nalezy utwardzi¢ i odwodnié.

Odpady nalezy usuwa¢ w sposob ograniczajacy ich rozrzut i pylenie. Nie przewiduje si¢ gromadzenia
odpadéw na terenie placu budowy.

W przypadku przechowywania w magazynach substancji i preparatow niebezpiecznych, nalezy zamiesci¢ o
tym informacje na tablicach ostrzegawczych, umieszczonych w widocznych miejscach. Substancje i preparaty
niebezpieczne nalezy przechowywac i przemieszczaé na terenie budowy w opakowaniach producenta.

W pomieszczeniach magazynowych nalezy umiescic¢ tablice okreslajace dopuszczalne obcigzenie regalow
magazynowych, a takze dopuszczalne obcigzenie powierzchni stropu. Skladowiska materialow. wyrobow i urzadzen
technicznych musza zosta¢ wykonane w sposob wykluczajacy mozliwos¢é wywrécenia, zsunigcia, rozsunigcia si¢ lub
spadnigcia skladowanych wyrobow i urzadzen, Materialy sktaduje si¢ w miejscu wyréwnanym do poziomu.
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Materiaty drobnicowe uklada si¢ w stosy o wysokosci nie wigkszej niz 2 m, dostosowane do rodzaju i
wytrzymalosci tych materialow. Stosy materialéow workowanych uklada sie w warstwach krzyzowo do wysokosci nie
przekraczajgcej 10 warstw.

Przy skladowaniu materialow odleglo$¢ stoséw nie powinna by¢ mniejsza niz:

1)0,75 m - od ogrodzenia lub zabudowan:
2) 5 m - od stalego stanowiska pracy.

Zabronione jest opieranie sktadowanych materialow lub wyrobéw o ploty, shupy napowietrznych linii
elektroenergetycznych, konstrukcje wsporcze sieci trakcyjnej lub $ciany obiektu budowlanego, a wchodzenie i
schodzenie ze stosu utworzonego ze skladowanych materiatéw lub wyrobow jest dopuszczalne wylgeznie przy uzyciu
drabiny lub schodni. Podczas zatadunku lub rozladunku materialow lub wyrobow, przemieszczanie ich nad ludzmi lub
kabina, w ktorej znajduje si¢ kierowca (kabina samochodowa) jest zabronione. Na czas wykonywania tych czynnosci
kierowca jest zobowiazany opusci¢ kabing.

2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materialu w
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru 1 autora dokumentacji o swoim zamiarze o
najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie
moze by¢ pozniej zmieniany bez zgody Inspektora nadzoru i autora dokumentacji.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu. ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos¢ wykonywanych Robot. Sprzet uzywany do Robat powinien byé zgodny z oferta Wykonawey i
powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji Robét,;
w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robot zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji
Projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym Umowa.

Sprzgt, bedacy wiasnoscia Wykonawey lub wynajety do wykonania Robot, ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentdw potwierdzajacych dopuszezenie sprzetu do uzytkowania,
tam gdzie jest to wymagane przepisami,

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy wykonywanych
Robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska niego akceptacje przed
uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora Nadzoru, nie moze by¢ pozniej zmieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw Kontraktu zostang przez
Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robét.

4. TRANSPORT

Liczba i rodzaje srodkow transportu beda okreslone w projekcie organizacii robot. Musza one zapewnic
prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w projekcie wykonawczym i szczegdlowych specyfikacjach
technicznych oraz wskazaniami Inspektora Nadzoru, w terminach wynikajacych z harmonogramu robot,

Wykonawca stosowac sig¢ bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na o przy transporcie materialow
/sprzetu na i z terenu Robét. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wiadz, co do przewozu nietypowych
ladunkow i w sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamial Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodk 6w transportu, ktére nie wplyna niekorzystnie na jakos¢
wykonywanych Robot i wlasciwosci przewozonych materialéw.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom umowy, beda
przez Wykonawceg na polecenie Inspektora Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonywania Robat

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robét zgodnie z Umowa, oraz za jakosé zastosowanych
materialow i wykonywanych Robdt, za ich zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa, wymaganiami ST, PZJ, projektu
organizacji Robot oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wykonaniu Rob6t zostana, jesli wymagac tego
bedzie Inspektora Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt..
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Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementow Robot beda oparte na
wymaganiach sformufowanych w Umowie, Dokumentacji Projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych. _
Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu
przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy zapewnienia jakosci w trakcie wykonywania Robot i wykorzystanie w petni swych
mozliwosci technicznych, kadrowych i organizacyjnych gwarantujacych wykonanie Robot zgodnie z Dokumentacja
Projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inspektora Nadzoru. Wykonawca przygotuje program
zapewnienia jakosci .

Program zapewnienia jakosci bgdzie zawierac:
- czesc ogolna opisujaca:
- organizacj¢ wykonania Robot, w tym terminy i sposob prowadzenia Robat,
- bhp,
- wykaz zespoléw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
- wykaz os6b odpowiedzialnych za jakosc¢ 1 terminowos¢ wykonania poszczegolnych elementow Robét,
- system (sposob 1 procedur¢) proponowane] kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych Robot,
- czgs¢ szezegolowa opisujacy dla kazdego asortymentu Robot:
- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne
rodzaje i ilos¢ srodkdw transportu oraz urzadzen
sposob postepowania z materialami i Robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot i jako$ci materialow prowadzona zgodnie z
programem zapewnienia jako$ci omowionym w pkt 2.3.5. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac
personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszelkie urzadzenia niezbgdne do pobierania probek i badania materialow
oraz jakosci wykonania robot.

Przed zatwierdzeniem programu zapewnienia jakosci Inspektora Nadzoru moze zazada¢é od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajacy. Wykonawca jest
zobowigzany prowadzi¢ pomiary i badania materialow oraz robdt z czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze
roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w projekcie wykonawczym i szczegolowych specyfikacjach
technicznych, Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci sq okreslone w szczegétowych
specyfikacjach Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z
umowg.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru umowy i swiadectwa stwierdzajace, ze wszystkie stosowane urzadzenia i
sprzet badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan.

6.3 Pobieranie probek.

Prébki do badan bedq z zasady pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobierania probek,

opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan.
[nspektor Nadzoru musi mie¢ zapewniona mozliwos¢ udzialu w pobieraniu probek. Na jego zlecenie Wykonawca ma
obowiazek przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materialéw, ktére budza watpliwosci co do jakosci, o ile
kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z jego wlasnej woli. Probki dostarczone
przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inspektora Nadzoru beda odpowiednio opisane i oznakowane, w
sposob zaakceptowany przez niego. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek. W przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4 Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy
nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w szczegolowych specyfikacjach technicznych, stosowaé mozna
wytyczne Krajowe albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Przed przystapieniem do pomiarow
lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po
wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki, do akceptacji Inspektora Nadzoru.
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Inspektor Nadzoru bedzie mial nieograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych w celu ich inspekcji.

Bedzie on przekazywal Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnieciach dotyczacych urzadzen
laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagniecia te
beda na tyle powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inspektor Nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do
robot badanych materialow i dopusci je dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostana
usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materialow.

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie pozniej
Jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci. Kopie wynikéw badan bedg mu przekazywane na
formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, réwniez przez niego zaaprobowanych. Wszystkie
koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialéw ponosi Wykonawca. Dla celow kontroli jakosci i
zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatow u
zrodel ich wytwarzania, a ze strony Wykonawcy i producenta materialéw zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do
tego pomoc.

6.5. Badania i pomiary

Wszystkie badania 1 pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy
te nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru
Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju. miejscu i terminie pomiaru
lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji przez
Inspektora Nadzoru.

6.6. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywa¢ Inspektorowi Nadzoru i kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej,
nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wedlug dostarczonego przez niego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.7. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materialéw u Zrodla ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego
pomoc ze strony Wykonawecy i producentow materiatow.

Inspektor Nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot, prowadzonego przez Wykonawce, bedzie ocenia¢
zgodnos¢ materialow i rob6t z wymaganiami ST na podstawie wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.
Inspektor Nadzoru moze pobiera¢ probki materialéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt.
Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru poleci Wykonawcy
lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan, albo oprze sie wylacznie na
wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materialow i robét z dokumentacja projektowa i ST. W takim przypadku
calkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.8. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktére posiadaja:
L. certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy ze zapewniono zgodnosé z kryteriami technicznymi okreslonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepisow i dokumentow technicznych,
2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
e Polska Norma |
lub
* aprobata techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objete
certyfikacja okreslong w pkt 1, i ktore spelniaja wymogi Specyfikacji Technicznej.

W przypadku materialéw, dla ktérych w/w dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do Robdt bedzie
posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemyslowe musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami
badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone przez Wykonawce Inspektora Nadzoru.

Jakiekolwiek materialy, ktére nie spelniaja tych wymagan beda odrzucone.
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6.9. Dokumenty budowy
(1) Dziennik Budowy.

Dziennik Budowy stanowi urzedowy dokument przebiegu rob6t budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych w
toku wykonywania robot. Jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w
okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu gwarancyjnego. Zasady prowadzenia Dziennika
Budowy reguluje Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu
i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia. (
Dz. U. z 2002 r. or 108, poz. 953).

Dziennik budowy stale musi znajdowac si¢ na terenie budowy i musi by¢ dostgpny dla osob upowaznionych do
dokonywania wpisow. Dziennik budowy nalezy przechowywaé¢ w sposob zapobiegajacy uszkodzeniu, kradziezy, lub
ZNiSZCzeniu.

Za wlasciwe prowadzenie dziennika budowy, jego stan oraz wiasciwe przechowywanie na terenie budowy jest
odpowiedzialny kierownik budowy.

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu Robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i
mienia oraz technicznej 1 gospodarcze] strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonala zapisu, z
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska sluzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwala technika, w porzadku
chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw. Dokonywanie wpiséw na odwrocie ponumerowanych stron
~ Jest zabronione.

Zalaczone do Dziennika Budowy protokoly i inne dokumenty bgda oznaczone kolejnym numerem zalacznika i opatrzone
data i podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywac w szczegolnosci:

- date przekazania Wykonawey Terenu Budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowej,

- uzgodnienie przez Inzyniera Kontraktu programu zapewnienia jakosci i harmonogramow Robat,
terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegdlnych elementow Robét,

- przebieg Robot, trudnoscei i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w Robotach,

- uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

- daty zarzadzenia wstrzymania Robét, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i ostatecznych odbiorow Robét,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
stan pogody 1 temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania Robdt podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom
szczegolnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Projektowej,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania Robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,

- dane dotyczace jakosci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je
przeprowadzal,

- wyniki prob poszezegolnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,

- Inne istotne informacje o przebiegu Robot.

Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda przediozone Inspektorowi Nadzoru do
ustosunkowania sig.

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub
zajeciem stanowiska.

Wpis Projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inspektora Nadzoru do ustosunkowania sie.

(2) Rejestr Obmiarow

Rejestr Obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie ewentualnych robt dodatkowych. Szezegélowe Obmiary
wykonanych Robot przeprowadza sie na biezaco i w sposob ciagly, wykorzystujac opis pozycji i jednostki uzyte w
wycenionym przez Wykonawcg Przedmiarze Robét , stanowiacym zalacznik do umowy.

OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA 1 ODBIORU ROBOT- tom | 16



(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materialow, orzecze_nia 0 _iakoé_ci mateﬁa_k'ny,
recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej W programue zapewiienia
jakosci. Dokumenty te stanowia zalaczniki do odbioru Robdt. Winny byc udostepnione na kazde zyczenie Inspektora
Nadzoru.

(4) Instrukcja eksploatacji i konserwacji urzadzen.

Wykonawca dostarczy. przed koncem budowy, po dwa egzemplarze kompletnych instrukcji w zakresie eksploatacji i
konserwacji kazdego urzadzenia oraz systemu mechanicznego, elekirycznego lub elektronicznego. O wymogu tym zostana
powiadomieni ich producenci i/lub dostawcy, za$ wynikajace stad koszty zostana uwzglednione w koszcie dostarczania
urzadzenia lub systemu.

Instrukcje te winny by¢ dostarczone przed uruchomieniem platnosci dla Wykonawcy za wykonane roboty przekraczajace
poziom 75 5 zaawansowania robot. Wszelkie braki stwierdzone przez Inzyniera Kontraktu w dostarczonych instrukcjach
zostana uzupehione przez Wykonawce w ciagu 30 dni kalendarzowych nastepujacych po zawiadomieniu przez Inzyniera
Kontraktu o stwierdzonych brakach.

Kazda instrukcja winna zawiera¢ m. in. nastgpujace informacje:

a)
b)
c)
d)
e)

g)

q)
r)

s)

1)

strona tytulowa zawierajaca : tytul instrukcji, nazwe inwestycji, date wykonania,

spis tresci,

informacje katalogowe o producencie: nazwa firmy, kontakt, nr telefonu, pelny adres pocztowy,

gwarancje producenta,

wykresy 1 ilustracje,

szezegOlowy opis funkcji kazdego glownego elementu skladowego ukfadu,

dane o osiagach i wielkosci nominalne,

instrukcje istalacyjne,

procedura rozruchu,

wlasciwa regulacja,

procedury testowania,

zasady eksploatacj,

instrukcja wylaczania z eksploatacji,

instrukcja postepowania awaryjnego i usuwania usterek,

srodki ostroznosci,

instrukcje dotyczace konserwacji, napraw winny zawiera¢ szczegdlowe rysunki montazowe z numerami czesci,
wykazami czesci, instrukcjami odnosnie zamawiania czgéci zamiennych wraz z kompletna instrukcja Konserwacji
zachowawczej niezbednej do utrzymania dobrego stanu i trwalo$ci urzadzen.

Instrukcje odnosnie smarowania, z wykazem punktow, ktore nalezy smarowa¢ lub naoliwic, zalecanymi
rodzajami, klasa i zakresem temperatur smarow i zalecana czgstotliwoscia smarowania.

Wykaz zalecanych czeéci zapasowych wraz z danymi kontaktowymi do najblizszego przedstawiciela producenta,
Wykaz ustawien przekaznikow elektrycznych oraz nastawien przelacznikow sterujacych i alarmowych,

Schemat polaczen elektrycznych dostarczonych urzadzen, w tym ukladow sterujacych i oswietleniowych.

Instrukcje musza byé kompletne i uwzglednia¢ calosé urzadzenia, ukladéw sterujacych, akcesoriow i elementow
dodatkowych

(5) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w pkt (1)-(3) nastgpujace dokumenty:
- pozwolenie na budowe,

- protokoly przekazania Terenu Budowy,

- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi 1 inne umowy cywilno-prawne,

- protokoly odbioru Robot,

- protokoly z narad i ustalen,

- korespondencje na budowie,

- opinie ekspertow i konsultantéw,

- korespondencja dotyczaca Budowy.

(6) Przechowywanie dokumentéow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej

prawem.

OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA [ ODBIORU ROBOT- tom | 17



Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera Kontraktu i przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajacego.

6.10. Dokumenty przygotowywane przez Wykonawce w trakcie trwania budowy.

W trakcie trwania budowy i przed zakonczeniem robot Wykonawca jest zobowiazany do dostarczenia na polecenie
Inspektora Nadzoru nw. dokumentéw:
- rysunki robocze,
- aktualizacja harmonogramu robot i finansowania
- dokumentacja powykonawcza
- instrukeja eksploatacji i konserwacji urzadzen,
Dokumenty skladane Inspektorowi Nadzoru winny by¢ wyraznie oznakowane nazwa przedsiewzigcia. Winny by¢ na tyle
szezegolowe, aby mozna byto ustali¢ ich zgodnosé z dokumentami wchodzacymi w sklad umowy. Sprawdzenie , przyjecie i
zatwierdzenie harmclnoaramow rysunkéw roboczych , wykazow materialow oraz procedur zlozonych lub wnioskowanych
przez Wykonawce nie beda mialy wplywu na kwote kontraktu i wszelkie wynikajace stad koszty ponoszone beda wylacznie
przez Wykonawce.

(1) Rysunki robocze.

Dostarczanie rysunkéw roboczych elementéw i urzadzen wspoélzaleznych ze soba, nalezy koordynowa¢ w taki sposob, aby
Inspektor Nadzoru otrzymal wszystkie rysunki na czas tak, aby mogt poza przeanalizowaniem poszczegdinych elementow,
dokona¢ przegladu ich wzajemnych powigzan.

Rysunki robocze powinny byé dokladne, wyrazne i komplete. Powinny zawiera¢ wszelkie informacje , w tym dokladne
oznaczenie elementow w odniesieniu do projektu wykonawezego i szezegolowych specyfikaciji technicznych.

Skladanym dokumentom kazdorazowo powinno towarzyszy¢ pismo przewodnie , zawierajace nastepujace informacje:

- nazwa Inwestycji

- T UMOWY,

- ilos¢ egzemplarzy kazdego skladanego dokumentu,

- tytul dokumentu,

- nr dokumentu lub rysunku,

-okreslenie jakiego dokumentu lub rysunku rewizja dotyczy,

- nr rozdzialu i pozycji specyfikacji, w ktorym omoéwione jest dane urzadzenie, material lub element,
- data przekazania.

O ile Inspektor Nadzoru nie postanowi inaczej, rysunki robocze skladane beda przez Wykonawce, ktory potwierdzi
swoim podpisem i stemplem umieszczonym na rysunku roboczym, lub w inny sposob , ze Wykonawca sprawdzit je i
zatwierdzil, oraz ze roboty w nich przedstawione sg zgodne z warunkami umowy i zostaly sprawdzone pod wzgledem
wymiaréw | powiazan z wszelkimi innymi elementami. Inspektor Nadzoru w uzasadnianych przypadkach, moze wymagac
akceptacji skladanych dokumentéw przez nadzor autorski

(2) Aktualizacja harmonogramu i finansowania

Mozliwosci przerobowe Wykonawcy w zakresie robot budowlano- montazowych | kolejnos¢ robét, sposoby ich
realizacji winny zapewni¢ wykonanie zadania w terminie okreslonym umowa i zgodnie z wymogami zawartymi w pKcie
1.8.3 Wykonawca we wstepnej fazie robot przedstawia do zatwierdzenia szczegélowy harmonogram robét i finansowania,
z godnie z wymaganiami umowy. Harmonogram ten w miarg postepu robét moze by¢ aktualizowany przez Wykonawceg i
zaczyna obowiazywac po zatwierdzeniu przez Inspektora nadzoru.

(3) Dokumentacja powykonawecza.
Wykonawca odpowiedzialny bgdzie za biezace ewidencjonowanie wszelkich zmian w rodzaju materiatow, urzadzen
lokalizacji 1 wielkosci robdt. Zmiany te nalezy rejestrowaé na Inspektora nadzoru aktualizowane na biezaco rysunki

powykonawcze, co najmniej raz w miesigcu w celu ich dokladnego przegladnigcia i sprawdzenia. Po zakonczeniu robot
komplet rysunkow zostanie przekazany Inspektorowi Nadzoru

7.0BMIAR ROBOT.
7.1. Ogodlne zasady obmiaru Robat

Obmiar Robot bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych Roboét zgodnie z Dokumentacja Projektowa i ST, w
jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA [ ODRIORU ROBOT- tom | 138



Obmiaru Robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych Robot i

terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru bedg wpisane do Rejestru Obmiarow .

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym Kosztorysie lub gdzie indziej w
Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich Robot. Bledne dane zostang
poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru na pismie.

Obmiar gotowych Robot bedzie przeprowadzony z czgstoécia wymagang do celu miegiqcznej platnosci na rzecz
Wykonawey lub w innym czasie okreslonym w Umowie lub oczekiwanym przez Wykonaweg i Inspektora Nadzoru.

7.2. Zasady okreslania ilosci Robot i materialow
Dlugosci i odleglosci pomiedzy wyszezegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdhuz linii osiowej.

Jesli Specyfikacje Techniczne wiasciwe dla danych Robot nie wymagaja tego inaczej, objgtodci beda wyliczone w m* jako
dlugos¢ pomnozona przez sredni przekroj.

llosci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami Specyfikacji
Technicznych.

7.3. Urzydzenia i sprzgt pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robot beda zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzgt wymagaja badan
atestujacych to Wykonawca bedzie posiadac¢ wazne Swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie trwania Robot.
7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed cze$ciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw Robot, a takze w przypadku
wystepowania dluzszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robodt zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar Robét podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumialy 1 jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupelnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie
Rejestru Obmiarow. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zalacznika do Rejestru
Obmiarow, ktorego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem Nadzoru

8. ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, Roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:

odbiorowi Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
- odbiorowi czesciowemu,
- odbiorowi ostatecznemu,
- odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1. Odbior Robdt zanikajgcych i ulegajgeych zakryciu

Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych Robot, ktore w
dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior Robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu Robét.

Odbioru Robot dokonuje Inspektor Nadzoru.
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Gotowos¢ danej czesci Robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciagu 3
dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jakos¢ i iloéé Robat ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow zawierajacych komplet
wynikéw badan i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacja Projektowa, ST i uprzednimi
ustaleniami.

8.2. Odbior czesciowy.

Odbior czgsciowy polega na ocenie iloéci i jakosci wykonanych czgsci Robot. Odbioru czgsciowego Robot dokonuje sie wg
zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robot. Odbioru Robot dokonuje Inspektora Nadzoru

8.3. Odbior ostateczny Robot.
Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robét w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.

Calkowite zakonczenie Robét oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawcg wpisem do
Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbiér ostateczny Robét nastapi w terminie ustalonym w Umowie, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru
zakonczenia Robot i przyjecia dokumentdw, o ktérych mowa w pkeie 8.3.1.

Odbioru ostatecznego Robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora Nadzoru i
Kierownika Budowy Wykonawcy. Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przediozonych
dokumentow, atestow i pomiardéw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania Robot z Dokumentacja Projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego Robot komisja zapozna si¢ z realizacjq ustalen przyjetych w trakcie odbiorow Robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Robot uzupelniajacych i Robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robot poprawkowych lub Robot uzupehiajacych komisja przerwie swoje
czynnosci 1 ustala nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jakos¢ wykonywanych Robot w poszczegolnych asortymentach nieznacznie
odbiega od wymaganej Dokumentacjg Projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji 1 nie ma wigkszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu 1 bezpieczenstwo, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonywanych Robot
w stosunku do wymagan przyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

8.3.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robot jest protokol odbioru ostatecznego Robdt
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:
- Dokumentacj¢ Projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala sporzadzona w
trakcie realizacji Umowy.
- Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontraktu i ew. uzupelniajace lub zamienne).
- Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiaréw (oryginaly).
- Deklaracje zgodnosci , atesty lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialow zgodnie z ST i ew. PZJ.
- Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych.

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzglegdem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego Robét.

Wszystkie zarzadzone przez komisje Roboty poprawkowe lub uzupeiajgce beda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego.

Termin wykonania Roboét poprawkowych i Robot uzupelniajacych wyznaczy komisja,
8.4.0dbior pogwaraneyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robét zwiazanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym,

OGOLNA SPECYFIKACIA TECHNICZNA WYKONANIA T ODBIORU ROBOT- tom | 20



Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w
punkcie 8.3. .Odbidr ostateczny Robot™.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ustalenia Ogoélne

Podstawaq platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalona dla danej
pozycji Kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest wartosé¢ (kwota) podana przez
Wykonawcg w danej pozycji Kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji Kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci, wymagania“i
badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji
Projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe Robot beda obejmowacé:

Robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami

Wartos¢ zuzytych Materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na
Teren Budowy:,

Wartos¢ pracy Sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami

Koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko

Podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Uwaga:

I. Sktadniki ceny jednostkowe;.

Cena jednostkowa i ceny umieszczone przy poszezegolnych pozycjach przedmiaru robot powinny obejmowac

3

Wszystkie koszty niezbedne do wykonania robot wymaganej jakosci , w wymaganym terminie, wlgczajac w to :
a) koszty bezposrednie. w tym:

koszty wszelkiej robocizny obejmujaca place bezposrednie, place uzupelniajace, , koszty ubezpieczeni
spolecznych i podatki od plac,

koszty zatrudnienia sprzgtu budow lanego, niezbednego do wykonania danej pozycji przedmiaru robét,
obejmujaca rowniez koszty sprowadzenia sprzetu na plac budowy, jego montazu i demontazu po zakonczeniu
robot,

koszty materialéw podstawowych i pomocniczych do wykonania danej pozycji przedmiaru robot, obejmujace
rowniez koszty dostarczenia materialow z miejsca ich zakupu bezposrednio na stanowisko robocze lub na
miejsce skladowania na placu budowy,

b) koszty ogélne budowy w tym:

koszty zatrudnienia przez wykonawce personelu kierowniczego, technicznego i administracyjnego budowy,
obejmujace wynagrodzenie tych pracownikéw nie zaliczane do ptac bezposrednich, wynagrodzenia
uzupelniajace, koszty ubezpieczen spolecznych i podatki od wynagrodzen,

wynagrodzenia bezosobowe, ktére wg wykonawcy obciazaja dana budowe,

koszty montazu i demontazu obiektow zaplecza tymczasowego oraz Koszty amortyzacji lub zuzycia tych
obiektow,

koszt wyposazenia zaplecza tymczasowego w urzadzenia placu budowy, obejmujace drogi tymczasowe,
lymczasowe sieci elektryczne, energetyczne, wodociggowe, kanalizacyjne, oswietlenie placu budowy, zastgpcze
zrodla ciepla do ogrzewania obiektow i robot, urzadzenia zabezpieczajace materialy i roboty przed czynnikami
atmosferycznymi ( opady, slonce, mrozy)i inne tego typu urzadzenia,

koszty zuzycia, konserwacji i remontow lekkiego sprzetu, przedmiotéw i narzedzi zaliczanych do $rodkow
nietrwalych,

koszty bhp ( zabezpieczenia stanowisk pracy, odziez i obuwie ochronne, srodki czystosci i lecznicze),

koszty zatrudnienia pracownikéw zamiejscowych,

koszty zuzycia materialéw i energii na cele administracyjne oraz nieprodukcyjne budowy,

koszty podrézy stuzbowych personelu budowy,

koszty pomiaréw geodezyjnych nie ujetych w opisach zakresow robot objetych poszezegolnymi pozycjami

przedmiaru,

oplaty za zajecie pasow drogowych i pieszych oraz innych terenéw na cele budowy jak réwniez koszty
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tymezasowej organizacji ruchu,

- koszty badan jakosci materialow, robot i prob odbiorowych przewidzianych w specy fikacjach technicznej za
wyjatkiem wykonywanych na zadanie Zamawiajacego

- koszty ubezpieczen majgtkowych budowy,

- koszty geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej i naniesienie wykonanych prac na mapy,

- koszty uporzadkowania terenu budowy po wykonaniu prac,

- wszystkie inne, nie wymiennie wyzej ogolne koszty budowy, ktére moga wystapi¢ w zwiazku z wykonywaniem
robot budowlanych zgodnie z warunkami umowy oraz przepisami technicznymi i prawnymi.

¢) Ogolne koszty prowadzenia dziatalnosci gospodarczej przez Wykonawcg.

~ Ryzyko obcigzajace wykonawce i kalkulowany przez niego zysk.
~  Wszelkie inne koszty, oplaty 1 naleznosci, zwigzane z wykonywaniem robot, odpowiedzialno$cia materialng i
zobowigzaniami Wykonawcy wymienionymi lub wynikajacymi z tresci rysunkéw, specyfikacji technicznych,

warunkéw umowy, przepisow w zakresie wykonywania robot budowlanych.

2. Podstawy cen jednostkowych.

Przy ustalaniu cen do kazdej pozycji w przedmiarze robot, wykonawca powinien zapoznac si¢ z wszystkimi
dokumentami przetargowymi.

a) ceny umieszcezone przy poszczegolnych pozycjach przedmiaru robot muszg obejmowac koszty wszystkich
nastepujacych po sobie faz operacyjnych z zachowaniem rezimow technologicznych dla danej czynnosci, niezbednych
dla zapewnienia zgodnosci wykonania tych robot z dokumentacja projektowa ( zwlaszcza rysunkami i wymaganiami),
warunkami podanymi w specyfikacjach technicznych, a takze z wiedza techniczna, obowiazujacymi przepisami i
normami technicznymi. Jezeli w opisie pozycji przedmiaru wykonawca nie uwzglednil pewnych faz operacyjnych
zwiazanych z wykonaniem robdét, to koszty tych faz operacyjnych powinien uwzglednié w cenach wpisanych przy tych
czy mnych pozycjach przedmiaru robot.

b) wykonawca nie moze dodawac ani ujmowac zadnych pozycji w jakiejkolwiek czesci przedmiaru robot. Jezeli w
przedmiarze nie uwzgledniono pewnych robot uwidocznionych na rysunkach przekazanych wykonawcy, to koszty tych
robot powinny by¢ przez wykonawceg uwzglednione w cenach przy istniejacych pozycjach przedmiaru.

¢) w poszczegolnych cenach jednostkowych wykonawca winien uwzgledni¢ koniecznosé :

- odwadniania wykopow

- wymiany gruntow

- wykonywania drég montazowych,

- wykonywania, montazu i demontazu deskowan,

- pielegnacji betonu,

- iwszelkich innych prac pomocniczych na placu budowy i na stanowisku roboczym, jezeli prace takie sa
niezbedne dla wykonania robot zgodnie z dokumentacja projektowa, wiedza techniczna, obowigzujgcymi
normami technicznymi, a nie zostaly wymienione w przedmiarze robot,

- jezeli w opisie danej pozycji przedmiaru robot pozostawiono miejsce niewypelnione i odpowiednio oznaczone
(np. przez wykropkowanie) wykonawca samodzielnie musi wpisa¢ typ oferowanego przez siebie materiahu,
maszyny, itp.

d) Przedmiar rob6t winien by¢ odczytywany w powigzaniu z instrukcja dla oferentéw, umowa , specy fikacjami
technicznymi wykonania 1 odbioru robot, dokumentacja techniczna.

¢) Opisy poszczegolnych pozycji przedmiaru robot nie moga by¢ traktowane jako ostatecznie definiujace wymagania
dla danych robot.

Roboty ujgte w danej pozycji przedmiarowej musza byé wykonane wgo:

r specyfikacji technicznych i obowiazujacych przepisow techmcznvch

> rysunkow i wykazow , zawartych w dokumentacji projektowej,

r wiedzy techniczne;,

~  wskazowek Zamawiajacego lub Inspektora Nadzoru.

3. Zasady pomiaru ilo$ci robét i podstawa platnosci za wykonane roboty.

~  Zastosowane zasady obliczenia ilosci robot w poszczegolnych pozycjach przedmiaru sg zgodne z podanymi w
odpowiednich specyfikacjach technicznych.

»  Oplacone beda tylko te pozycje wymienione w przedmiarze robot, dla ktérych Wykonawca podal ceny
Jednostkowe i ceny,

4. Zastrzezenie Zamawiajacego.

%

»  Zastosowane zasady obliczenia ilosci rob6t w poszczeg6lnych pozycjach przedmiaru sa zgodne z podanymi w
odpowiednich specyfikacjach technicznych,
»  Zamawiajacy zastrzega sobie prawo wgladu w kalkulacje stawek i cen sporzadzone przez wykonawcee na
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potrzeby opracowania kosztorysu ofertowego , a w szczegdlnosci
- w dowolnym momencie badania i oceny ofert, a takze po zawarciu umowy, na zadanie Zamawiajacego lub
Inspektora Nadzoru Wykonawca ma obowiazek udzielenia wyjasnien dotyczacych wyliczenia wysokosci
okreslonych cen jednostkowych i cen w kosztorysie,

»  Zamawiajacy nie dopuszcza prowadzenia negocjacji z jakimkolwiek Wykonawca, dotyczacych zlozonej oferty
oraz dokonywania jakiejkolwiek zmiany w tresci , za wyjatkiem poprawy przez Zamawiajacego oczywistych
omylek pisarskich w tresci oferty oraz oczywistych omylek rachunkowych w obliczaniu ceny.

5. Inne informacije:

» W kosztorysie ofertowym nalezy wpisa¢ wszystkie stawki, ceny dla wszystkich pozycji przedmiaru robot.

#  Pozycje w przedmiarze robét, przy ktérych nie umieszczono zadnej stawki lub ceny, nie beda odrebnie oplacane
przez zamawiajacego po ich wykonaniu.
Ustala si¢, ze stawki i1 ceny dla tych pozycji sa pokryte przez stawki i ceny podane w innych pozycjach
przedmiaru robot.

9.2. Warunki Kontraktu i Wymagania Ogélne Specyfikacji Technicznej

Koszt dostosowania si¢ do wymagan Warunkow Kontraktu i Wymagan Ogélnych zawartych w Specyfikacji
Technicznej S.01.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w dokumentach, a nie wyszczegolnione w
kosztorysie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Wszystkie roboty nalezy wykonywac zgodnie z obowigzujacymi w Polsce normami i normatywami.
W przypadku braku uregulowai normowych i normatywnych w Ogélnej Specyfikacji Technicznej oraz Szczeg6lowych
Specyfikacjach Technicznych zastosowanie maja Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-
montazowych (WTWO).

Wykonawca jest zobowiazany znaé wszystkie przepisy prawne wydawane zaréwno przez wladze panstwowe jak i
lokalne oraz inne regulacje prawne i wytyczne, ktére sa w jakiejkolwiek sposob zwigzane z prowadzonymi robotami i
bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych regul i wytycznych w trakeie realizacji robot.

Najwazniejsze z nich to:

I Ustawa Prawo budowlane z dnia 07.07.1994 r. (Dz. U, Nr 89/1994 poz.414 z poZniejszymi zmianami);

2. Ustawa o planowania i zagospodarowaniu przestrzennym z dnia 27.03.2003 r. (Dz. U. Nr 80/2003 z
pozniejszymi zmianami);

3. Ustawa o dostepie do informacji o $rodowisku i jego ochronie oraz o ocenach oddzialywania na srodowisko z
dnia 09.11.2000 r. (Dz. U. Nr 109/2000 poz. 1157);

4. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 19.12.1994 r. w sprawie

dopuszczenia do stosowania w budownictwie nowych materialéw oraz nowych metod wykonywania robot

budowlanych (Dz. U. Nr 10/1995 poz. 48).

Ustawa o odpadach z dnia 27 kwietnia 2001 r ( Dz. U. nr 62 poz. 628 P

6. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2002 r. w sprawie szczegolowego zakresu i formy
planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia ( Dz.U.02.151.1256 )

7. Rozporzadzenie MSWIA z dnia 30. listopada 1994 r. w sprawie wymagan, jakim powinny odpowiadaé
wyroby ze wzgledu na potrzebe ochrony zdrowia i srodowiska ( Dz. U. nr 133 poz. 690 z dnia 21 grudnia
1994 r. z pézniejszymi zmianami).

8. Rozporzadzenie MSWIiA z dnia 22 kwietnia 1998 r. w sprawie wyrobow sluzacych do ochrony
przeciwpozarowej, ktore moga by¢ wprowadzone do obrotu

9. Rozporzadzenie MI z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczefistwa i higieny pracy podczas wykonywania
robot budowlanych ( Dz. U. nr 47 poz. 401 z dnia 19 marca 2003 r.)

10. Rozporzadzenie M1 z dnia 27 sierpnia 2002 r w sprawie szczegolowego zakresu i formy planu bezpieczenstwa
i ochrony zdrowia oraz szczegolowego zakresu rodzaju robét budowlanych stwarzajacych zagrozenia
bezpieczenstwa i zdrowia ludzi ( Dz. U. nr 151 poz. 1256.)

I'l. Rozporzadzenie MI z dnia 2 grudnia 2002 r w sprawie systemoéw oceny zgodnosci wyrobow budowlanych
oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem CE. ( Dz. U. nr 209 poz. 1779 z dnia 12 grudnia 2002 1.)

12. Rozporzadzenie MZiOS z dnia 21 marca 1996 r w sprawie dopuszczalnych stezen i natezen czynnikéw
szkodliwych dla zdrowia, wydzielanych przez materialy budowlane, urzadzenia i elementy wyposazenia
W pomieszczeniach przeznaczonych na pobyt ludzi (MP nr 19 poz. 231 z dnia 22 marca 1996 r)

L]
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13. Rozporzadzenie MI z dnia 2 wrzesnia 2004 r w sprawie szczegolowego zakresu i formy dokumentacji
projektowej. Specyfikacy technicznych wykonania 1 odbioru robot budowlanych oraz programu funkcjonalno-
uzytkowego (Dz.U Nr202 poz. 2072 z dnia 16-09-2004 r.)

14. Rozporzadzenie MGPIB z 21.02.1995r (Dz.U Nr 25, poz. 133 z dnia 13 marca 1995r).

zZmianami).

15. Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U. Nr 30, poz.163 z pdzniejszymi

16. Dyrektywa rady z dnia 21 XII 1988 r w sprawie zblizenia przepisow ustawowych, wykonawczych
i administracyjnych Panstw Czlonkowskich odnoszacych sig do wyrobow budowlanych ( 89/106/EWG)

1 7. Polskie Normy i przepisy branzowe - zgodnie z projektami branzowymi oraz wytycznymi wytworcow
materialow, urzadzen i wyposazenia.

NORMY BRANZOWE

PN-B-02480
PN-B-06050

PN-B-06050
PN-B-06712
BN-80/6775-03/04

BN-68/8931-04
PN-B-04481
PN-B-11111

PN-85/B-01700
PN-85/B-01705
PN-71/B-02710
PN-92/B-10727

PN-92/B-10729
PN-92/B-10735
PN-87/H-74051/00
PN-87/H-74051/01
PN-87/H-74051/02
PN-88/H-74080/01

PN-88/H-74080/02
PN-88/H-74080/03
PN-88/H-74080/04
PN-88/H-74080/05

PN-63/H-74085
PN-64/H-74086
PN-93/H-74124

PN-63/M-74084
PN-63/M-74085
PN-89/M-74091
PN-89/M-74092

Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podzial 1 opisy gruntow.

Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonania 1 badania przy
odbiorze.

Roboty ziemne budowlane

Kruszywa mineralne do betonu zwyklego

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic, parkingow 1
torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza

Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i lata.

Grunty budowlane. Badania probek gruntu

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka

Wodociggi i kanalizacja. Urzadzenia 1 sie¢ zewngetrzna. Oznaczenia graficzne
Obiekty 1 urzadzenia ujg¢ wody. Terminologia.

Kanalizacja zewnetrzna. Przekroje poprzeczne zamknietych kanalow sciekowych
Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne na terenach gorniczych. Wymagania i badania
przy odbiorze.

Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne.

Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy odbiorze.
Wilazy kanalowe. Ogolne wymagania i badania

Wilazy kanalowe. Klasa A

Wiazy kanalowe. Klasy B,C.D

Armatura kanalizacyjna. Skrzynki zeliwne wpustow deszczowych. Wymagania 1
badania.

Armatura kanalizacyjna. Skrzynki zeliwne wpustow deszczowych. Klasa A
Armatura kanalizacyjna. Skrzynki zeliwne wpustéow deszczowych. Klasa B
Armatura kanalizacyjna. Skrzynki zeliwne wpustow deszczowych. Klasa C
Armatura kanalizacyjna. Skrzynki zeliwne wpustow deszczowych. Ramka
dystansowa

Zeliwne wpusty $ciekowe dachowe i tarasowe

Stopnie zeliwne do studzienek kontrolnych

Zwienczenia studzienek i wpustow kanalizacyjnych montowane w nawierzchniach
uzytkowych przez pojazdy i pieszych. Zasady konstrukeji, badania typu i
znakowanie.

Armatura przemystowa. Kaptury zeliwne do zasuw i hydrantow

Armatura przemystowa. Klucz do zasuw i hydrantow.

Armatura przemystowa. Hydranty nadziemne na ci$nienie nominalne 1 MPa
Armatura przemyslowa. Hydranty podziemne na cisnienie nominalne 1 MPa
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PRZEPISY ZWIAZANE

PN-57/S-06100 Drogi samochodowe. Nawierzchnie z kostki kamiennej. Warunki techniczne
PN-57/5-06101 Drogi samochodowe. Nawierzchnie z brukowca. Warunki techniczne
PN-B-01080 Kamien dla budownictwa i drogownictwa. Klasyfikacja 1 zastosowanie

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych, w zakresie nastepujgcych tomow:

Tom 1I - ,Instalacje sanitarne i przemyslowe™ — opracowany przez Centralny Osrodek Badawczo-
Rozwojowy Techniki Instalacyjnej ,,Instal”, 02-656 Warszawa, ul. Ksawerow 21

11.Dokumenty przetargowe.

12. Umowa, warunki Kontraktu.
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TOM II - ROBOTY INSTALACYJNE

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

SPIS TRESCI
02.01. Rurociagi wodociggowe - kat. robot 453-1.1
02.02 Rurociggi i kanaly kanalizacyjne - kat. robot 452-7

02.03. Urzadzenia wodno- pomiarowe - kat. robot 452-9



02.01. RUROCIAGI WODOCIAGOWE

. WSTEP.

1.1.Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej /ST/ sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwiagzanych z budowa sieci wodociggowej do zasilania nawodnienia terenéw zieleni Gory
Zamkowej przy skwerze $w. Melchiora Grodzienskiego w Cieszynie.

1.2.Zakres stosowania ST. o
Specyfikacja techniczna /ST/ stosowana jest jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy zleceniu i
realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3.Zakres robot objetych ST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiagzanych z wykonaniem
sieci wodociggowe;.
W zakres tych rob6t wehodza:
- roboty przygotowawcze
- roboty montazowe sieciowe
- budowa komory wodomierzowe;j
- odwodnienie wykopow
- proba szczelnosci
- ochrona przed korozja
- kontrola jakosci

1.4.0¢g6lne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca odpowiedzialny jest za jakos¢ ich wykonania oraz zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa i
poleceniami Inspektora nadzoru. Wymagania dotyczace robot podano w ST TOM 1 | Wymagania
ogolne”.pkt.1.4.

2. MATERIALY
Materialy uzyte do budowy wodociggu powinny spetnia¢c warunki okreslone w odpowiednich normach
przedmiotowych. Dla rur PE (BN-74/6366-04 1 BN-74/C-89204) powinno by¢ dolaczone zaswiadczenie
jakosci rur z ocena badan wg PN-70/C-89015 wraz z ocena sprawdzenia szczelnosci.
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu sieci wodociagowej wedlug zasad niniejszej ST sa:
e rury PE typu SDR-11 0 Dz 40 - 2,0 mb
e zawor przelotowy kulowy Dn 32 mm — 1 szt
e zawor antyskazeniowy Honeywell typ RA 295 o Dn 32 mm — 1 szt
e  wodomierz typJS—2,5 oDn 20 mm - 1 szt,
e uchwyt montazowy wodomierza z obustronna kompensacja — 1 szt
e ksztaltki przejsciwe do rur PE georg Fischer
- ztaczka zaciskowa PE z gw. zewn Dz40/Dn 32 mm — 1 szt
- zlaczka zaciskowa PE z gw. wewn Dz40/Dn 32 mm — 1 szt
Tasma lokalizacyjno — ostrzegawcza PTS 1, 5 m
Opaska odcinajaca Hawle Haku nr kat. 5310 0 Dz90/Dn32 mm — 1 szt
Zasuwa Hawle nr kat. 2630 (POM) o Dn 32 mm - 1 kpl
Piasek zwykly
Tabliczki oznaczeniowe
Kregi zelbetowe KZ — 100/50 o Dn 1000 mm — 3 szt
Ptyta zelbetowa nadstudzienna PP-124/60 o Dn 1400 — 1 szt
Wiaz zeliwny okragly typu lekkiego Dn 600 mm — | szt
Pompa rgczna skrzydetkowa — wielkose [ o Dn 20 mm — 1 szt
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2.1. Skladowanie materialow.

2.1.1. Rury.
Rury mozna skladowa¢ na otwartej przestrzeni, ukladajac je w pozycji lezacej jedno- lub
wiclowarstwowo. Powierzchnia skladowania powinna by¢ utwardzona i zabezpieczona przed

gromadzeniem si¢ wod opadowych.

W przypadku skladowania poziomego pierwsza warstwe rur nalezy utozy¢ na podkladach drewnianych.
Podobnie na podkladach drewnianych nalezy uklada¢ wyroby w pozycji stojacej 1 jezeli powierzchnia
sktadowania nie odpowiada ww. wymaganiom.

Wykonaweca jest zobowiazany ukladac rury wedlug poszczegolnych grup, wielkosei 1 gatunkow w sposob
zapewniajacy statecznos¢ oraz umozliwiajacy dostep do poszezegolnych stosow lub pojedynczych rur.

2.9.2. Kruszywo.

Kruszywo nalezy skfadowac¢ na utwardzonym i odwodnionym podlozu w sposob zabezpieczajacy je
przed zanieczyszczeniem 1 zmieszaniem z innymi rodzajami 1 frakcjami kruszyw.

3. WYKONANIE ROBOT
Ogolne warunki wykonania robét podano w ST TOM 1 ,,\Wymagania ogélne”.pkt.3.

3.1 Roboty przygotowawcze.

Podstawa wytyczenia trasy sieci wodociagowej stanowi Dokumentacja Projektowa i ST — tom 3 Roboty
towarzyszace 03.01.

Projektowana os przewodu wodociagowego nalezy wyznaczy¢ w terenie geodeta z uprawnieniami.

Os przewodu wyznaczy¢ w sposob trwaly 1 widoczny, z zalozeniem ciagéw reperdéw roboczych.

Punkty na osi trasy nalezy oznaczy¢ za pomocg drewnianych palikéw. Paliki nalezy wbi¢ na kazdym
zalamaniu trasy, a na odcinkach prostych co ok. 30-50m. Na kazdym prostym odcinku nalezy utrwali¢ co
najmniej 3 punkty. Kotki swiadki wbija si¢ po obu stronach wykopu, tak aby istniata mozliwos¢
odtworzenia jego osi podczas prowadzenia robot.

3.1.1 Lokalizacja istniejgcego uzbrojenia
Przed przystapieniem do robot Wykonawca dokona odkrywki istniejacego uzbrojenia.

3.2 Roboty ziemne.
Roboty ziemne do wykonania sieci wodociagowej wykonaé zgodnie z Dokumentacja Projektowa i ST —
Tom 3 — Roboty towarzyszace cz. 03.02.

3.3 Podloze.
Podloze naturalne powinno stanowi¢ nienaruszony rodzimy grunt sypki. naturalnej wilgotnosci o
wytrzymatosci powyzej 0,05MPa wg. PN-B-02480 dajacy si¢ wyprofilowa¢ wg. ksztattu spodu przewodu
( w celu zapewnienia jego oparcia na dnie wzdluz dlugosci na obwodu ), nie wykazujacy zagrozenia
korozyjnego. Grubos¢ warstwy zabezpieczajacej naturalne podioze przed naruszeniem struktury gruntu
powinna wynosi¢ 0.2m. Odchylenia grubosci warstwy nie powinny przekraczaé +3cm. Zdjecie tej
warstwy powinno by¢ wykonywane bezposrednio przed ulozeniem przewodu.

Podloze naturalne nalezy zabezpieczy¢ przed:

a) rozmyciem przez plynace wody opadowe lub powierzchniowe za pomoca rowka o glebokosci od
0.2-0,3m. 1 studzienek ( szybikéw ) wykonanych z jednej lub obu stron dna wykopu w sposob
zabezpieczajacy przed dostawaniem si¢ wody z powrotem do wykopu i wypompowanie
gromadzonej si¢ w nich wody.

b) dostgpem i dzialaniem korozyjnym wody podziemnej przez obnizenie jej zwierciadta co najmniej
0,5m. ponizej poziomu podloza naturalnego.

¢) naporem wody zwartej w gruncie za pomocg wykonania pod dnem przewodu lub jego obudowy
warstwy odsaczajacej z piasku o grubosci warstwy podsypki 0,15-0,25m. Niedopuszczalne jest
wyréwnywanie podloza przez podktadanie pod rury kawatkdw drewna lub gruzu.

Roznice rzgdnych podloza, powodujace odchylenia spadku od przewidzianego w Dokumentacji
Projektowej, nie powinny przekroczy¢ w zadnym jego punkcie #2cm i nie moga spowodowaé na odcinku
przewodu przeciwnego spadku ani zmniejszenia go do zera.
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Badania podfoza naturalnego zgodnie z wymaganiami normy PN-B-10725.

3.4 Zasypka i zaggszczenie gruntu,

Przed zasypaniem dna wykopu nalezy osuszy¢ i oczysci¢ z zanieczyszcezen pozostatych po montazu
przewodu. Uzyty material i sposob zasypywania przewodu nie powinien spowodowac uszkodzenia
ulozonego przewodu i obiektow na przewodzie oraz instalacji wodoszczelne;.

Grubos¢ warstwy ochronnej zasypki powinien by¢ zageszezony ubijakiem po obu stronach przewodu, ze
szczegolnym uwzglednieniem wykopu pod zlgeza.

Zasypke wykopu powyzej warstwy ochronnej wykonuje si¢ gruntem rodzimym warstwami z
jednoczesnym zaggszczeniem i rozbiorka odeskowania i rozpor scian wykopu.

Wskaznik zageszczenia gruntu powinien by¢ zgodny z wymaganiami normy BN-72/8932-01.

3.5 Roboty instalacyjno-montazowe.

Przewody wodociagowe nalezy uklada¢ zgodnie z wymaganiami normy PN-B-10725.

Technologia uktadania przewodéw powinna zapewni¢ utrzymanie trasy i spadkow zgodnie z
Dokumentacja Projektowa.

Przed opuszezeniem rur do wykopu nalezy sprawdzi¢ czy nie maja one widocznych uszkodzen
powstatych w czasie transportu i skladowania. Ponadto rury nalezy starannie oczyscic.

Opuszczanie odeinkow przewodow do wykopu powinno by¢ prowadzone na przygotowane 1 wyrownane
do spadku podloze.

Kazda rura powinna by¢ ulozona zgodnie z projektowana osia i spadkiem przewodu oraz Scisle przylegal
do podloza na calej swej dlugosci a w przekroju na 1/4 obwodu ( symetrycznie wzgledem osi ).

Dla wykonania zlaczy przewodow nalezy wykonaé¢ w wykopie odpowiednie gniazda ( podkopy ).
Roznice rzednych ulozonego przewodu wzgledem przewidzianych w Dokumentacji Projektowej nie
moga w zadnym punkcie przewodu przekroczy¢ +2cm.

Zatamanie przewodu w planie przy zmianie kierunku trasy powinno by¢ dokonane przy pomocy
odpowiednich lukéw oraz blokéw oporowych betonowych przy zalamaniu w planie o kacie 90

wg . BN81/0192-05.

Dopuszczalny kat w pionie lub poziomie na polaczeniu rur nie powinien przekraczac 2° (tangens kata
skrzyzowania 0,035 ).

Na zakonczeniu odcinka poszezegdlnych przylaczy wody (poza pasem drogowym) na koncowce
przewodu zabudowac zaslepki PE.

3.5.1. Montaz przewodaw.
3.5.1.1 Rury PE przewodowe i przylacza.
Rury przewodowe 1 przylacza laczone begda poprzez zgrzewanie doczolowe 1 elektrooporowe.

3.6 Oznakowanie przewoddow i uzbrojenia.

Whbudowane uzbrojenie podziemne nalezy trwale oznakowac tabliczkami orientacyjnymi zgodnie z
wymaganiami normy PN-B-09700. Tablice nalezy umiescic na trwalych obiektach budowlanych lub
specjalnych stupkach, na wysokosci 2m. nad terenem, w miejscach widocznych, widocznych odleglosci
nie wigkszej niz 25m. od oznaczonego uzbrojenia.

Przewody oznakowac tasma z tworzywa sztucznego koloru niebieskiego szerokosci min.20 cm z drutem
identyfikacyjnym.(Cu)

3.7 Proba szezelnosci, plukanie i dezynfekeja.

Proba szezelnoscei powinna by¢ przeprowadzona zgodnie z wymaganiami Normy PN-B-00725.

Szczelnos¢ odcinka przewodu bez wzgledu na srednice Przewodu powinna by¢ taka, aby przy probie

hydraulicznej ciSnienie wykazane na manometrze nie spadlo w ciagu 30min ponizej wartosci ci$nienia

probnego.

Szczelnos¢ calego przewodu powinna by¢ taka, aby przy probie hydraulicznej wyplyw wody nie

przekraczal 1000dm” na 1km dhigoéci na metr $rednicy zastepezej przewodu i dobe wg wzoru;
Vw<100dm?’/1km x1m.x1dobe.

Przed hydrauliczng proba szczelnosci przewdd nalezy od zewnatrz oczyscic, w czasie badania powinien

by¢ umozliwiony dostep do zlaczy ze wszystkich stron. Koncowki odcinka przewodu oraz wszystkie

odgalezienia powinny by¢ zamknigte za pomoca odpowiednich zaslepek z uszczelnieniem, a przewod na
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cale) dlugoscl powinien byc zabezpieczony przed przesunigciem w planie 1 profilu. Na badanym
odcinku przewodu nie powinna by¢ instalowana armatura przed wprowadzeniem proby szczelnosci.
Wykopy powinny by¢ zasypane ziemia do wysokosci polowy srednicy rur, zas ziemia powinna by¢
dokladnie ubita z obu stron przewodu, kazda rura powinna by¢ w $rodku obsypana ziemia. piaskiem a
ponadto w szczegolnych przypadkach zakotwiona, zlacza rur nie powinny by¢ zasypane.
Cisnienie probne odcinka przewodu nalezy przyja¢ wyzsze od najwyzszego wystepujacego w badanym
odcinku przewodu cisnienia roboczego:
a/ dla odcinka przewodu cisnieniowego tlocznego o cisnieniu roboczym pr do |MPa o 50%,
pp=1MPa lecz nie mniejsze niz 1MPa;
b/ dla odcinka przewodu cisnieniowego tlocznego o cisnieniu roboczym powyzej | MPa,
pp=pr+0,5Mpa;
¢/ dla odcinka przewodu cisnieniowego tlocznego utozonego pod drogami w rurach ochronnych,
pp=2x pr lecz nie mniejsze niz IMPa.
Wysokos¢ cisnienia probnego powinien wykazywaé manometr przy pompie hydraulicznej.
Cisnienie probne calego przewodu niezaleznie od $rednicy nalezy przyja¢ rowne maksymalnemu
wystepujacemu w badanym przewodzie cisnieniu roboczemu.
Po zakonczeniu budowy przewodu i pozytywnych wynikach proby szczelnosci nalezy dokonaé jego
ptukania, uzywajac do tego celu czystej wody. Predkos¢, przepltywu czystej wody powinna by¢ tak
dobrana, aby mogta wyplukac¢ wszystkie zanieczyszczenia mechaniczne z przewodu. Przewéd mozna
uznac za dostatecznie wyplukany, jezeli wyplywajaca z niego woda jest przezroczysta i bezbarwna.
Przewody wodociagowe wody pitnej nalezy podda¢ dezynfekcji za pomoca roztworéw wodnych wapna
chlorowanego lub roztworu podchlorynu sodu. Czas trwania dezynfekcji powinien wynosi¢ 24godziny.
Po usunigeiu wady zawierajacej zwiazki chloru nalezy przeprowadzi¢ ponowne plukanie.
Dopuszcza sig rezygnacje z dezynfekcji przewodu, jezeli wyniki badan bakteriologicznych wykonanych
po plukaniu przewodu wykaza, ze pobrana probka wody spetnia wymagania wody do picia i wody na

potrzeby gospodarcze.

3.8 Studzienka wodomierzowa.

Studzienki kanalizacyjne ztozone sa z nastgpujacych zasadniczych czesci:
komory roboczej,
komina wlazowego,
dna studzienki.

3.8.1. Komora robocza

Komora robocza studzienki (powyzej wejscia kanalu) powinna by¢ wykonana z materialow
trwatych:
w czesci prefabrykowanej z kregow zelbetowych $r. 1000 mm, wg BN-86/8971-08

2.2.2. Komin ztazowy

Komin zlazowy powinien by¢ wykonany z kregdw zelbetowych sr. 80 cm o wysokosci 30 cm lub 60
cm wg BN-86/8971-08. Komin zlazowy przykry¢ plyta pokrywowa zelbetowa nastudzienna PP —
124/60 okragta wg KB-38.4.3./1.

3.8.2. Dno studzienki

Dno studzienki nalezy wykona¢ jako monolityczne z betonu hydrotechnicznego klasy B25, W-4,
M-100, w gruntach nawodnionych z dodatkiem $rodka uszczelniajacego. Stopien wodoszezelnosei
betonu ,,\W-4" odpowiada cisnieniu wody 0.4 MPa, przy ktorym nie zauwaza sie jej przesiakania
przez probke betonowa po 90 dniach twardnienia. Stopien odpornosci betonu na dziatanie mrozu
»M-100" odpowiada 100 cyklom kolejnego zamarzania i odmrozenia probek betonowych (jeden
cykl obejmuje: zamrazanie probki przez okres 4 godzin, a nastgpnie jej rozmrozenie réwniez przez 4
godziny);

3.8.3. Wiaz kanalowy

Na studzienkach nalezy stosowac wiazy zeliwne — typ lekkiego Dn 600 mm wg PN-H-74051-2:1994.

3.8.4. Stopnie zlazowe

Nalezy stosowac stopnie zeliwne wg PN-64/H-74086.

3.8.5. Laczenie prefabrykatow

Kregi oraz plyty prefabrykowane laczy¢ zaprawa cementowa marki B-80 wg PN-90/B-14501
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3.9. Wyloty
Wyloty wykona¢ z betonu hydrotechnicznego klasy B20, W-4, M-100.

3.10 Skladowanie

3.10.1.Rury PVC

Magazynowane rury powinny by¢ zabezpieczone przed szkodliwymi dziataniami promieni sfonecznych,
temperatura nie wyzsza niz 40°C i opadami atmosferycznymi. Dluzsze skladowanie rur powinno odby-
waé sie w pomieszczeniach zamknigtych lub zadaszonych. Rur z PVC nie wolno nakrywa¢ uniemoz-
liwiajac przewietrzanie.

Rury o réznych srednicach i grubosciach winny by¢ skladowane oddzielnie, a gdy nie jest to mozliwe, ru-
ry o grubszej Sciance winny znajdowac si¢ na spodzie.

Rury powinny by¢ skfadowane na réwnym podtozu na podkladach i przektadkach drewnianych, a wy-
soko$¢ stosu nie powinna przekracza¢ 1,5 m. Sposob skladowania nie moze powodowac nacisku na
kielichy rur, powodujac ich deformacje.

Zabezpieczenia przed rozsuwaniem si¢ dolnej warstwy rur mozna dokona¢ za pomocg kotkow i klinéw
drewnianych. W przypadku uszkodzenia rur w czasie transportu i magazynowania nalezy czesci uszko-
dzone odciaé, a konce rur sfazowac. :

Ksztaltki, zlaczki i inne materialy (uszczelki, srodki do czyszczenia itp.) powinny by¢ skladowane w spo-
sob uporzadkowany, z zachowaniem wyzej omowionych srodkow ostroznosci.

3.10.2. Kregi

Skiadowanie kregoéw moze odbywac si¢ na gruncie nieutwardzonym, wyréwnanym, pod warunkiem, ze
nacisk przekazywany na grunt nie przekracza 0,5 MPa.

Przy skladowaniu wyrobow w pozycji wbudowania wysokos¢ skiadowania nie powinna przekraczac
1,8 m. Skladowanie powinno umozliwi¢ dostgp do poszczegolnych stosow wyrobow lub pojedynczych
Kregow.

3.10.3. Wlazy i stopnie

Skiadowanie wlazow i stopni zlazowych moze odbywac si¢ na odkrytych skladowiskach, z dala od
substancji dzialajacych korodujaco.

Wiazy powinny by¢ posegregowane wg klas (typow).

3.10.4. Kruszywo

Sktadowisko kruszywa powinno by¢ zlokalizowane jak najblizej wykonywanego odcinka kanalizacji.
Podloze skladowiska powinno by¢ rowne, utwardzone z odpowiednim odwodnieniem, zabezpieczajgce
kruszywo przed zanieczyszczeniem w czasie jego skfadowania i poboru.

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jako$ci robét podano w ST TOM 1 ,Wymagania ogdlne”pkt.4

4.1 Roboty ziemne.

Po wykonaniu wykopu nalezy sprawdzi¢, czy pod wzgledem ksztaltu wykornczenia odpowiada on
wymaganiom zawartym w ST oraz czy dokladnos¢ wykonania nie przekracza tolerancji podanych w
Specytikacji 1 normach BN-83/8836-02, PN-B-06050, PNB-10725, BN-72/893201.
Sprawdzeniu podlega :

a) wykonanie wykopu i podloza;

b) odwodnienie wykopow;

c) zabezpieczenie przewodow 1 kabli napotkanych w obrebie wykopu;

d) stan umocnienia wykopow lub nachylenia skarp wykopéw pod katem bezpieczenstwa
pracy robotnikéw zatrudnionych przy montazu;

e) wykonanie niezbednych zejs¢ do wykopu w postaci drabin, nie rzadziej niz okolo
20m:;

f) wykonanie nasypu;

4.2 Roboty montazowe
Kontrolg jakosci robot instalacyjno — montazowych nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z wymaganiami norm
PN-B-10725 1 PN-B-10728.

Nalezy przeprowadzi¢ nastepujace badania:

a) zgodnos¢ z rysunkami,
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b) testy materialow zgodnie z wymaganiami norm w pkt.2;
c) ulozenia przewodow:
e glebokosci ulozenia przewodu,
* ufozenia przewodow na podlozu,
e odchylenia spadku,
¢ zmiany kierunkow przewodow,
zabezpieczenie przed korozja czegsci metalowych,
kontrola polaczen przewodow,
montaz rur ochronnych,
dziatania zasuw,
e wykonania szczelnosci przewodu,
e sprawdzenia zbrojenia konstrukeji,
e wykonania izolacji cze¢sci budowlanych
Wykonawcea powinien przedtozy¢ Inspektorowi nadzoru wszystkie proby, atesty gwarancji
producenta dla stosowanych materialow, ze zastosowane materialy spetniaja wymagane normami
warunki techniczne.

L
L

5. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST W—Tom 1 ,,Wymagania ogdlne”pkt.5.

5.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
* roboty montazowe wykonania rur wodociggowych,
* wykonane studzienki wodociagowe;] ,
* wykonana podsypka i obsypka przewodu,
e zasypany zageszczony wykop.
Odbioér robot zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt i
poprawek, bez hamowania ogélnego postepu robot.
Dlugos¢ odceinka robét ziemnych poddana odbiorowi nie powinna by¢ mniejsza od 50 m.

6. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podzial i opisy gruntow.

2. PN-B-03020 Grunty budowlane. Posadowienie bezposrednie budowli. Obliczenia statyczne i projekto
wanie.

3. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonania i1 badania przy odbiorze.
4. PN-B-06250 Beton zwykly.

5. PN-62/6738 Beton hydrotechniczny

6. PN-B-10701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania i ocena zgodnosci.

7. PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne.

8. PN-B-03264 Konstrukcje betonowe i zelbetowe. Obliczenia statyczne i projektowanie.

9. PN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betonu. Kregi betonowe i zelbetowe,

10. PN-B-24620 Lepik asfaltowy stosowany na zimno.

[1. PN-B-24625 Lepik asfaltowy z wypelniaczami stosowany na goraco.

12. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykle.

13. PN-H-74051-00 Wiazy kanatowe. Ogélne wymagania i badania.

14. PN-H-74051-01 Wlazy kanalowe. Klasa A (typ lekki)

|5. PN-H-74051-02 Wlazy kanalowe. Klasa B.C.D (typ cigzki)

16. BN-81/9192 04 Wodociagi wiejskie. Bloki oporowe prefabrykowane. Warunki techniczne
Wykonama 1 wbudowania.

I7. BN-81/9192 04 Wodociagi wiejskie. Bloki oporowe. Wymiary i warunki stosowania,

18. PN-B-09700 Tablice orientacyjne do oznakowania uzbrojenia przewodow wodociggowych.

19. PN-B-10725 Wodociagi. Przewody zewnetrzne. Wymagania 1 badania przy odbiorze.

20. PN-M-74081 Skrzynki uliczne stosowane w instalacjach wodnych 1 gazowych.

21. PN-62/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne, Wymagania i badania przy odbiorze.

22. PN-77/8976-06 Powtoki ochronne na ksztaltkach, armaturze i polaczeniach utozonych w ziemi.
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23. AP 5/11 Armatura Przemysfowa — Armatura zabezpieczajaca zwrotna, regulacyjna, oddzielajaca i
wskazujaca.
24. KBI-38.43(10) Plyty prefabrykowane zelbetowe.
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02.02. RUROCIAGI I KANALY KANALIZACYJNE

L1

1. Wstep

Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot dotyczacych budowy tymczasowej kanalizacji deszczowe] z projektowanych terenow
zielonych Goéry Zamkowej przy skwerze $w. Melchiora Grodzieckiego i ul. Zamkowej w Cieszynie
do istniejacego kanatu ogolnosptawnego.

. Zakres stosowania ST

1.3.

Specyfikacja Techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i1 kontraktowy przy
zlecaniu 1 realizacji robot wymienionych w punkeie 1.1.
Zakres robot objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na
celu budowe kanalizac)i deszczowe] w zgodzie z p. 1.1.
Niniejsza specyfikacja techniczna zwigzana jest z wykonaniem nizej wymienionych robot.

1.3.1. Budowa przykanalikow z rur kielichowych PVC 160 mm — 42,0m.

1.3.2. Budowa kanalow z rur kielichowych PVC 200 mm — 29,5 m.

1.3.3. Budowa kanaléw z rur kielichowych PVC 200 mm — 9.5 m.

1.3.4. Budowa kanaléw z rur kielichowych PVC 315mm — 13,0 m.

1.3.5. Montaz studzienek kanalizacyjnych z tworzywa sztucznego PEHD Dn 425 - szt 2
1.3.6. Montaz studzienki kanalizacyjnej z kregow zelbetowych Dn 1000 - szt 1

1.3.7 Montaz wpustow deszczowych Dz 315 szt 8

1.3.8.

. Okreslenia podstawowe

L ]

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sq zgodne z obowigzujacymi Polskimi
Normami i Specyfikacja Techniczna —tom 1 - ,,Wymagania ogolne™ pkt 1.4.
Pojecia ogolne

Kanalizacja deszczowa — sie¢ kanalizacyjna zewnetrzna przeznaczona do odprowadzenia sciekow
opadowych.
Kanaly

Kanal deszczowy — liniowa budowla przeznaczona do grawitacyjnego odprowadzenia sciekow
opadowych.

Kanal zbiorczy — kanal przeznaczony do zbierania sciekow opadowych z co najmniej dwoch
kanalow bocznych.

Kanal boczny — kanal doprowadzajacy scieki opadowe do kanalu zbiorczego.

Przykanalik — kanal przeznaczony do podlaczenia studzienki $ciekowej z siecia kanalizacji
deszczowe;.

Urzadzenia uzbrojenia sieci

Studzienka kanalizacyjna — studzienka rewizyjna — na kanale nieprzelazowym przeznaczona do
kontroli i prawidlowej eksploatacji kanatow.

Studzienka przelotowa — studzienka kanalizacyjna zlokalizowana na zalamaniach osi kanalu na
planie, na zatamaniach spadku kanalu oraz na odcinkach prostych.

Studzienka pofgczeniowa — studzienka kanalizacyjna przeznaczona do faczenia co najmniej dwoch
kanaléw doplywowych w jeden kanal odplywowy.

Studzienka kaskadowa — studzienka rewizyjna laczaca kanaly dochodzace na réznej wysokosci, w
ktérej scieki opadowe spadaja bezposrednio na dno studzienki z osadnikiem lub poprzez zewnetrzny
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odcigzajgey przewod pionowy.

Wylot kanatu — element na koncu kanatu odprowadzajacego scieki do odbiornika.

Studzienka sciekowa — urzadzenie do odbioru Sciekéw opadowych splywajacych do kanalu z
utwardzonych powierzchni terenu.

Osadnik wod opadowych — obiekt, w ktérym nastgpuje czesciowe osadzenie zawiesin znajdujacych
si¢ w $ciekach opadowych.

Korytka odplywowe do liniowego odwodnienia — Scieki rynnowe zamknigte rusztem, uksztalto-
wane ze spadkiem podiuznym umozliwiajacym odpltyw wod opadowych.

Studzienka wlotowa — studzienka prefabrykowana usytuowana w dnie rowu przydroznego przed
wlotem do kanalizacji doprowadzajacej scieki do urzadzen oczyszczajacych.

Osadnik studzienki wlotowe] — element betonowy usytuowany w dnie rowu przydroznego przed
studzienka wlotowa, przeznaczony do wstgpnego podcezyszcezenia Sciekow splywajacych rowami z
jezdni.

zewnetrznych i do zabezpieczenia kanalu przy przejsciu pod przeszkoda terenowa.

Elementy studzienek

Komora robocza — zasadnicza cze$¢ studzienki przeznaczona do czynnosci eksploatacyjnych.
Wysokos¢ komory roboczej jest to odleglos¢ pomigdzy rzedna dolnej powierzchni plyty lub innego
elementu przykrycia studzienki a rzedng spocznika lub dna studzienki.

Komin wlazowy — szyb polaczeniowy komory roboczej z powierzchnig ziemi, przeznaczony do
zejscia obslugi do komory robocze;j.

Plyta przykrycia studzienki — ptyta przykrywajaca komorg robocza.

Wiaz kanalowy — element zeliwny przeznaczony do przykrycia studzienek rewizyjnych, umozli-
wiajacy dostep do urzadzen kanalizacyjnych.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST tom 1 — _Wymagania ogolne”
2.0. Materialy

Warunki ogolne stosowania materialow podano w Specyfikacji Technicznej- tom 1 . ,Wymagania
ogolne™ pkt 2.0.

Moga by¢ stosowane wyroby producentéw krajowych i zagranicznych posiadajace aprobaty tech-
niczne wydane przez odpowiednie Instytuty Badawcze. Wykonawca uzyska przed zastosowaniem
wyrobu akceptacje Inspektora nadzoru

2.1. Rury kanalowe

a2

i @ @ ® o @

Do budowy kanalizacji deszczowej stosuje si¢ nastepujace materialy:

rury kielichowe klasy S do sieci kanalizacyjnej z nieplastyfikowanego polichlorku winylu PVC wg
PN-85/C-89205 i ISO 4435:1991 o srednicy 160mm, 200 mm, 250 mm, 315 mm, {aczone na
uszczelki gumowe, ktore dostarcza producent rur;

ksztaltki do sieci kanalizacyjnej z PVC wg PN-85/C-89203 i ISO 4435:1991.:.

tuleje ochronne z uszczelka, krotkie (dla przejscia szczelnego przez scianki betonowe studzienek)
z PVC o srednicy, 160mm, 200 mm, 250 mm, 315 mm;

rura ochronna stalowa ze szwem, czarna ze stali G 235, o sprawdzone] szczelnosci, o $r.
530%6,3 mm, wg PN-79/H-74244

beton klasy B-25 wg PN-88/B-06250 do obetonowania kanalow;

tasmy Polyken kl. C — do 1zolacji wielowarstwowej rur stalowych wg DIN 30672

pianka poliuretanowa do uszczelniania koncow rur ochronnych:

pierscienie samouszczelniajace do uszezelniania koncow rur ochronnych;

piasek na podsypke i obsypke rur, studzienek wg PN-87/B-01100.

. Studzienka kanalizacyjna prefabrykowana

Studzienki kanalizacyjne zlozone sa z nastgpujacych zasadniczych czesci:
komory roboczej,
komina wlazowego,
dna studzienki.
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2.2.1. Komora robocza
Komora robocza studzienki (powyzej wejécia kanalu) powinna by¢ wykonana z materialow
trwalych:
w czescei prefabrykowanej z tworzywa sztucznego PEHD o srednicy Dn 600 mm
w czesci prefabrykowanej z kregow zelbetowych sr. 1000 mm, wg BN-86/8971-08
czeéé monolityczna z betonu hydrotechnicznego klasy B25, W-4, M-100 wg BN-62/6738-03 [20]-
04-07. Stopien wodoszczelnosci betonu ,,W-4" odpowiada cisnieniu wody 0.4 MPa, przy ktorym nie
zauwaza si¢ jej przesiakania przez probke betonowa po 90 dniach twardnienia. Stopiefi odpornosci
betonu na dziatanie mrozu ,.M-100" odpowiada 100 cyklom kolejnego zamarzania i odmrozenia
probek betonowych (jeden cykl obejmuje: zamrazanie probki przez okres 4 godzin, a nastepnie jej
rozmrozenie réwniez przez 4 godziny);
komore robocza przykry¢ plyta pokrywowa zelbetowa okragla wg KB-38.4.3./1 :studzienki bez
komina odpowiednio do srednicy: PP 100/60, 144/60, 164/60;
studzienki z kominem odpowiednio do srednicy plyta pokrywowa posrednia: PPS 144/80, 164/80.
2.2.2. Komin zlazowy
Komin ztazowy powinien by¢ wykonany z kregow zelbetowych $r. 80 cm o wysokosci 30 cm lub 60
cm wg BN-86/8971-08. Komin ztazowy nalezy przykry¢ pokrywa PP-100/60 wg KB-38.4.3/1/-73 .
2.2.3. Dno studzienki
Dno studzienki nalezy wykonac jako monolityczne z betonu hydrotechnicznego klasy B25, W-4, M-
100, w gruntach nawodnionych z dodatkiem $rodka uszczelniajacego.
2.2.4. Wlaz kanatowy
Na studzienkach nalezy stosowac wlazy zeliwne — typ cigzki D-600 wg PN-H-74051-2:1994.
2.2.5. Stopnie zlazowe
Nalezy stosowac stopnie zeliwne wg PN-64/H-74086.
2.2.6. Laczenie prefabrykatow
Kregi oraz plyty prefabrykowane laczy¢ zaprawa cementowa marki B-80 wg PN-90/B-14501

2.3. Wpusty scieckowe
Studzienki sciekowe nalezy wykonac z nastgpujacych elementoéw prefabrykowanych:
e wpustu ulicznego z tworzywa sztucznego Dn 315 mm z osadnikiem o h = 1,0 m wg PN-88/H-
74080/01
e klapa zwrotna PCV Dz 250 mm
Glowne wymiary i mase wpustow z tworzywa sztucznego dobiera¢ wg odpowiednich norm
przedmiotowych. Tolerancje wymiarowe nie powinny przekracza¢ [V klasy dokladnosci.
Powierzchnie przylegajace i wspolpracujace kratek, korpusow i ramek dystansowych powinny by¢
dokiadnie oczyszczone, wszelkie wystepy 1 nadlewki usunigte.
Luz maksymalny pomigdzy kratka i gniazdem korpusu lub gniazdem ramki dystansowej nie
powinien przekracza¢ 8 mm. Na kazdej skrzynce i ramce dystansowej powinny by¢ odlane
nastgpujgce dane: nazwa wytwarey, klasa skrzynki, znak PN.
2.4. Wyloty
Wyloty wykona¢ z betonu hydrotechnicznego klasy B20, W-4, M-100.
2.5. Skladowanie

2.5.1. Rury PVC

Magazynowane rury powinny by¢ zabezpieczone przed szkodliwymi dzialaniami promieni
stonecznych, temperatura nie wyzsza niz 40°C i opadami atmosferycznymi. Diuzsze skladowanie rur
powinno odbywa¢ si¢ w pomieszczeniach zamknigtych lub zadaszonych. Rur z PVC nie wolno
nakrywac uniemozliwiajac przewietrzanie.

Rury o roznych srednicach i grubosciach winny by¢ skladowane oddzielnie, a gdy nie jest to
mozliwe, rury o grubszej sciance winny znajdowa¢ si¢ na spodzie.

Rury powinny by¢ skladowane na réwnym podlozu na podkiadach i przektadkach drewnianych. a
wysokosSc stosu nie powinna przekracza¢ 1,5 m. Sposob skladowania nie moze powodowaé nacisku
na kielichy rur, powodujac ich deformacje.

Zabezpieczenia przed rozsuwaniem si¢ dolnej warstwy rur mozna dokonaé za pomoca kotkow i kli-

11

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA T ODBIORU ROBOT- tom 2



now drewnianych. W przypadku uszkodzenia rur w czasie transportu i magazynowania nalezy czesci
uszkodzone odciaé, a konce rur sfazowac.

Ksztaltki, zlaezki i inne materialy (uszczelki, srodki do czyszczenia itp.) powinny by¢ sktadowane w
sposob uporzadkowany, z zachowaniem wyzej omowionych $rodkow ostroznosci.

2.5.2. Kregi

Skladowanie kregéw moze odbywac¢ sie na gruncie nieutwardzonym, wyréwnanym, pod warunkiem,
ze nacisk przekazywany na grunt nie przekracza 0.5 MPa.

Przy skfadowaniu wyrobow w pozycji wbudowania wysokos¢ sktadowania nie powinna przekracza¢
1.8 m. Skiadowanie powinno umozliwi¢ dostep do poszczegdlnych stoséw wyrobow lub poje-
dynczych kregow.

2.5.3. Wilazy i stopnie

Skladowanie wlazow i stopni zlazowych moze odbywa¢ sie na odkrytych sktadowiskach, z dala od
substancji dziatajacych korodujaco.

Wiazy powinny by¢ posegregowane wg klas (typow).

2.5.4. Wpusty pev

Skrzynki lub ramki wpustow moga by¢ przechowywane na wolnym powietrzu na paletach w stosach
0 wysokosci maksymalnej 1,5 m.

Nie dopuszcza sig wystawania skrzynki lub ramki poza powierzchnie palety.

Jednostki powinny by¢ ukladane w stosy z zachowaniem wolnych przejs¢ miedzy nimi,
gwarantujacych mozliwos¢ uzycia sprzetu mechanicznego do zaladunku i roztadunku.

2.5.5. Kruszywo

Skladowisko kruszywa powinno by¢ zlokalizowane jak najblizej wykonywanego odcinka kanalizacji.
Podloze skladowiska powinno byé réwne, utwardzone z odpowiednim odwodnieniem,
zabezpieczajace kruszywo przed zanieczyszczeniem w czasie jego skladowania i poboru.

3. Sprzet

Warunki ogolne stosowania sprzetu podano w Specyfikacji Technicznej — tom 1 »Wymagania
ogolne™ pkt 3.0.

4. Transport

Warunki ogélne stosowania transportu podano w Specyfikacji Technicznej —tom 1 »Wymagania
ogolne” pkt 4.0.

4.1. Rury PVC

Rury w wigzkach musza by¢ transportowane na samochodach o odpowiedniej dlugoscei.
Wyladunek rur w wiazkach wymaga uzycia podnosnika widlowego z plaskimi widetkami lub
dzwignia z belka umozliwiajacq zaciskanie si¢ zawiesin na wiazce. Nie wolno stosowaé zawiesin z
lin metalowych lub fafcuchéw. Gdy rury tadowane sa teleskopowo (rury o mniejszej $rednicy
wewnatrz rur o wigkszej Srednicy) przed rozladowaniem wiazki nalezy wyjaé rury ,,wewnetrzne”.
Z uwagi na specyficzne wlasciwosci rur PVC nalezy przy transporcie zachowywaé nastepujace
dodatkowe wymagania:

przewoz rur moze by¢ wykonywany wylacznie samochodami skrzyniowymi,

przewo6z powinno si¢ wykona¢ przy temperaturze powietrza —5°C do +30°C, przy czym powinna
by¢ zachowana szczegélna ostrozno$¢ przy temperaturach ujem nych, z uwagi na zwieckszong
kruchosé¢ tworzywa,

na platformie samochodu rury powinny leze¢ kielichami naprzemianlegle, na podkladach
drewnianych o szerokosci co najmniej 10 em i grubosci co najmniej 2,5 cm, utozonych prostopadle
do osi rur,

wysokos¢ fadunku na samochodzie nie powinna przekraczaé 1 m,

rury powinny by¢ zabezpieczone przed zarysowaniem przez podlozenie tektury falistej i desek pod
fancuchy spinajace boczne $ciany skrzyn samochodu.

przy zaladowaniu rur nie mozna ich rzuca¢ ani przetaczaé po pochylni,

przy diugosciach wigkszych niz dlugos¢ pojazdu, wielkoéé zwisu rur nie moze przekracza¢ 1 m.
Ksztaltki kanalizacyjne nalezy przewozi¢ w odpowiednich pojemnikach z zachowaniem ostroznosci
jak dla rur z PVC.
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4.2. Kregi

43.

Transport kregéw powinien odbywa¢ si¢ samochodami w pozycji wbudowania lub prostopadle do
pozycj1 wbudowania.

W celu usztywnienia ulozenia elementéw oraz zabezpieczenia styku ze Scianami $rodka transpor-
towego nalezy stosowa¢ przektadki, rozpory i kliny z drewna, gumy lub innych odpowiednich mate-
rialow oraz ciggna z drutu do podkladéw lub zaczepéw na srodkach transportowych.

Podnoszenie i opuszczenie kregow nalezy wykonaé za pomoca minimum trzech lin zawiesia
rozmieszczonych réwnomiernie na obwodzie prefabrykatu.

Wiazy kanatowe

4.4,

Wiazy kanalowe moga by¢ transportowane dowolnymi srodkami komunikacyjnymi. Wiazy nalezy
podczas transportu zabezpieczy¢ przed przemieszezaniem i uszkodzeniem. Wtazy typu cigzkiego
moga by¢ przewozone luzem, natomiast typu lekkiego nalezy ukfadac¢ na paletach po 10 sztuk i
laczy¢ tasma stalowa.

Wpusty pev

4.5.

Skrzynki lub ramki wpustow moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu. Nalezy je
ustawi¢ réwnomiernie na calej powierzchni fadunkowej, obok siebie, i zabezpieczy¢ przed
mozliwoscig przesuwania si¢ podczas transportu. Jednostki ladunkowe nalezy uklada¢ w warstwach
w zaleznosci od $rodka transportu i wytrzymatodci palety. Rozmieszczenie jednostek powinno
umozliwic uzycie sprzetu mechanicznego do rozladunku.

Mieszanka betonowa

e @ o @

Transport mieszanki betonowej (w tym warunki i czas transportu) do miejsca jej ukladania nie
powinien powodowac:

segregacji skladnikow,

zmiany skladu mieszanki,

zanieczyszczenia mieszanki.

obnizenia temperatury przekraczajacej granice okreslong w wymaganiach technologicznych.

5. Wykonanie robét

5.1.

Wymagania ogdlne

Ogolne warunki wykonania robét podano w Specyfikacji Technicznej — tom 1 ,,Wymagania ogolne”
pkt 5.0.

Wykonawea przedstawi Inspektorowi nadzoru do akeeptacji projekt organizacji i harmonogram robét
uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedzie wykonana kanalizacja deszczowa.

. Roboty przygotowawcze

3.3,

Projektowana o§ kanalu powinna by¢ oznaczona w terenie przez geodete z uprawnieniami. O$
przewodu wyznaczy¢ w sposdb trwaly i widoczny, z zalozeniem ciagow reperow roboczych.

Punkty na osi trasy nalezy oznaczyé za pomocg drewnianych palikéw, tzw. kotkéw osiowych
z gwozdziami. Kolki osiowe nalezy wbi¢ na kazdym zatamaniu trasy, a na odcinkach prostych co ok.
30-50 m. Na kazdym prostym odcinku nalezy utrwali¢ co najmniej 3 punkty. Kolki $wiadki whbija sie
po dwu stronach wykopu, tak aby istniala mozliwoéé¢ odtworzenia Jjego osi podezas prowadzenia
robot. W terenie zabudowanym repery robocze nalezy osadzi¢ w écianach budynkéw w postaci
hakéw lub boledw. Ciag reperow roboczych nalezy nawiaza¢ do reperéw sieci pafnstwowej.

Przed przystapieniem do robot ziemnych nalezy wykonaé urzadzenie odwadniajace, zabezpieczajace
wykopy przed wodami opadowymi, powierzchniowymi i gruntowymi. Urzadzenie odprowadzajace
nalezy kontrolowaé i konserwowaé przez caly czas trwania robdt.

Przed przystapieniem do budowy kanalizacji nalezy udrozni¢ istniejace odcinki kanalizacji, do
ktorych przewidziano podlaczenie projektowanych kanatéw.

Roboty ziemne

Wykopy pod kanalizacje nalezy wykona¢ o $cianach pionowych lub ze skarpami, recznie lub
mechanicznie, zgodnie z normami BN-83/8836-02 , PN-68/B-06050 .

Wykop pod kanal nalezy rozpoczaé od najnizszego punktu, tj. od wylotu do odbiornika i prowadzi¢
w gore w kierunku przeciwnym do spadku kanalu, Zapewnia to mozliwogé grawitacyjnego odplywu
wod z wykopu w czasie opadow oraz odwodnienia wykopow nawodnionych.

Krawedzie boczne wykopu oznacza si¢ przez odmierzenie od kotkéw osiowych, prostopadle do trasy
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Kanatu, potowy szerokoscli wykopu I wbicle w tym miejscu Kotkow Krawedziowych, naciagnigcie
sznura wzdluz nich i naznaczenie krawedzi na gruncie lopata.
Wydobywana ziemie na odklad nalezy skladowaé¢ wzdtuz krawedzi wykopu w odleglosci 1,0 m od

jego krawedzi, aby utworzy¢ przejscie wzdluz wykopu. Przejscie to powinno byc¢ stale oczyszczane z

wyrzucanej ziemi.
Bezpieczne nachylenie skarp wykopu do glebokosci 4,0 m powinno wynosi¢ zgodnie z BN-83/8836-
02 . przy braku wody gruntowej 1 usuwisk:

w gruntach bardzo spoistych 2:1,

w gruntach kamienistych (rumosz, wietrzelina) i skalistych spekanych 1:1,

w pozostalych gruntach spoistych oraz wietrzelinach i rumoszach gliniastych I:1.25,

w gruntach niespoistych 1:1,50,
przy rownoczesnym zapewnieniu fatwego 1 szybkiego odplywu wéd opadowych od krawedzi
wykopu z pasa terenu szerokosci rownej trzykrotnej glgbokosci wykopu.
Dla gruntow nawodnionych nalezy prowadzi¢ wykopy umocnione.
Przy prowadzeniu robét przy pasie czynnej jezdni, wykopy nalezy umocni¢ wypraskami. Obudowa
powinna wystawac 15 cm ponad teren.
Spéd wykopu nalezy pozostawi¢ na poziomie wyzszym od rzednej projektowanej o 2 do 5 em w
gruncie suchym, a w gruncie nawodnionym okolo 20 cm. Wykopy nalezy wykona¢ bez naruszenia
naturalnej struktury gruntu. Poglebienie wykopu do projektowanej rzednej nalezy wykonac
bezposrednio przed utozeniem podsypki.
W trakcie realizacji robot ziemnych nalezy nad wykopami ustawic¢ lawy celownicze umozliwiajace
odtworzenie projektowanej osi wykopu i przewodu oraz kontrole rzednych dna.
Lawy nalezy montowac nad wykopem na wysokosci ok. 1,0 m nad powierzchnia terenu w odstepach
co 30 m. Lawy powinny mie¢ wyrazne i trwale oznakowanie projektowanej osi przewodu.
Wszystkie napotkane przewody podziemne na trasie wykonywanego wykopu, Krzyzujace si¢ lub
biegnace rownolegle z wykopem, powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem, a w razie
potrzeby podwieszone w sposob zapewniajacy ich eksploatacje.
Wyjscie (zejscie) po drabinie z wykopu powinno by¢ wykonane z chwilg osiagnigcia glebokosci
wigkszej niz 1 m od poziomu terenu, w odleglosciach nie przekraczajacych 20 m.
Dno wykopu powinno by¢ rowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w Dokumentacji Projektowej.
Tolerancja dla rzednych dna wykopu nie powinna przekraczac¢ £3 ecm dla gruntow zwieztych, £5 cm
dla gruntow wymagajacych wzmocnienia. Natomiast tolerancja szerokosci wykopu wynosi £5 cm.

5.3.1. Odspojenie 1 transport urobku

Rozluznienie gruntu odbywa si¢ recznie za pomocg fopat i oskardéw lub mechanicznie koparkami.
Rozluzniony grunt wydobywa sig na powierzchnig terenu przez przerzucanie nad krawedzia wykopu.
Transport nadmiaru urobku nalezy ztozy¢ w miejsce wybrane przez Wykonawce i zaakceptowane
przez Inzyniera.

5.3.2. Obudowa scian i rozbiérka obudowy

Wykonawca przedstawi do akceptacji Inzynierowi szczegolowy opis proponowanych metod
zabezpieczenia wykopdéw na czas budowy kanalizacji deszczowej, zapewniajacy bezpieczenstwo
pracy i ochrong wykonywanych robot.

5.3.3. Odwodnienie wykopu na czas budowy kolektorow
Przy budowie Kkanalizacji w zaleznosci od glgbokosci wykopu, rodzaju gruntu i wysokosci
wymagane] depresji, moga wystepowac trzy metody odwodnienia:

powierzchniowa,

drenazu poziomego,

depresji statycznego poziomu zwierciadla wody gruntowe;.
Dla kanalow budowanych w gruntach nawodnionych na dnie wykopu nalezy ulozyé warstwe
filtracyjna z tlucznia lub zwiru grubosci 15 cm.
Przy odwodnieniu powierzchniowym woda gruntowa z warstwy filtracyjnej zostanie odprowadzona
grawitacyjnie do studzienek zbiorczych umieszczonych w dnie wykopu co ok. 50 m, skad zostanie
odpompowana poza zasieg robot wzglednie splynie grawitacyjnie do odbiornika.
Przy odwodnieniu poprzez depresje statycznego poziomu zwierciadla wody gruntowej nalezy
zastosowac typowe zestawy iglofiltrow a glebokosci 5-6 m montowane za pomocg wplukiwanej rury
obsadowej sr. 0.14 m. Iglofiltry wplukiwaé w grunt po obu stronach co 1.5 m naprzemianlegle. Po
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zainstalowaniu pierwszego igtofiltru nalezy przeprowadzi¢ probe pompowania w czasie 6 godzin za
pomoca pompy przeponowej celem ustalenia stalego wydatku wody i prawidlowosci obsypki
filtracyjne;.

Zakres robot odwadniajacych nalezy dostosowa¢ do rzeczywistych warunkéw gruntowo-wodnych w
trakcie wykonywania robét.

5.3.4. Podloze

5.3.4.1. Podloze naturalne
Podloze naturalne stosuje si¢ w gruntach sypkich, suchych (naturalnej wilgotnosci) z zastrzezeniem
posadowienia przewodu na nienaruszonym spodzie wykopu.
Podloze naturalne powinno umozliwi¢ wyprofilowanie do ksztaltu spadu przewodu.
Podloze naturalne nalezy zabezpieczy¢ przed:

rozmyciem przez plynace wody opadowe lub powierzchniowe za pomoca rowka o glebokosci 0,2-
0,3 m i studzienek wykonanych z jednej lub obu stron dna wykopu w sposéb zapobiegajacy dostaniu
si¢ wody z powrotem do wykopu i wypompowanie gromadzacej sie w nich wody;

dostgpem 1 dzialaniem korozyjnym wody podziemnej przez obnizenie jej zwierciadla o co najmnie;
0,50 m ponizej poziomu podioza naturalnego. Badania podloza naturalnego wykonaé.

5.3.4.2. Podloze wzmocnione (sztuczne)
W przypadku zalegania w poblizu innych gruntéw, niz te ktére wymieniono w pkt 5.3.4.1., nalezy
wykona¢ podloze wzmocnione.
Podloze wzmocnione nalezy wykonac jako:

podioze piaskowe przy naruszeniu gruntu rodzimego, ktéry stanowi¢ mial podloze naturalne lub
przy nienawodnionych skatach, gruntach spoistych (gliny, ity), makroporowatych i kamienistych;

podioze zwirowo-piaskowe lub tluczniowo-piaskowe:

przy gruntach nawodnionych slabych i tatwo Scisliwych (muly, torfy. itp.) o malej grubosci po ich
usunieciu;

przy gruntach wodonosnych (nawodnionych w trakcie robdt odwadniajacych);

W razie naruszenia gruntu rodzimego, ktory stanowi¢ mial podloze naturalne dla przewodow;

jako warstwa wyréwnawecza na dnie wykopu przy gruntach zbitych i skalistych;

w razie koniecznosci obetonowania rur.
Grubos¢ warstwy podsypki powinna wynosi¢ co najmniej 0,15 m.
Wzmocnienie podloza na odcinkach pod zlaczami rur powinno by¢ wykonaé po prébie szczelnoci
odcinka kanalu,
Niedopuszczalne jest wyréwnanie podioza ziemia z urobku lub podkladanie pod rury kawalkow
drewna, kamieni lub gruzu.
Podloze powinno by¢ tak wyprofilowane, aby rura spoczywala na nim jedna czwarta swojej
powierzchni. Dopuszczalne odchylenie w planie krawedzi wykonanego podioza wzmocnionego od
ustalonego na tawach celowniczych kierunku osi przewodu nie powinno przekraczac:

dla przewodow PVC 10 cm,

dla pozostaty 5 cm.
Dopuszczalne zmniejszenie grubosci podloza od przewidywanej w Dokumentacji Projektowej nie
powinno by¢ wigksze niz 10%.
Dopuszczalne odchylenie rzgdnych podioza od rzednych przewidzianych w Dokumentacji
Projektowej nie powinno przekracza¢ w zadnym jego punkcie +1 cm.
Badania podloza naturalnego i umocnionego — zgodnie z wymaganiami normy PN-81/B-10735 [6].
5.3.5. Zasypka i zageszczenie gruntu
Uzyty material i sposéb zasypania przewodu nie powinien spowodowaé uszkodzenia ulozonego
przewodu i obiektéw na przewodzie oraz izolacji wodoszczelnej. Grubosé warstwy ochronne; zasypu
strefy niebezpiecznej ponad wierzch przewodu powinna wynosié¢ co najmniej 0.3 m dla rur z PVC.
Zasypanie kanatu przeprowadza si¢ w trzech etapach:

etapl  — wykonanie warstwy ochronnej rury kanalowej z wylaczeniem odeinkéw na zlaczach:

etap I — po probie szczelnosci ztacz rur kanatowych, wykonanie warstwy ochronnej w miejscach
polaczen;

ctap Il — zasyp wykopu gruntem rodzimym, warstwami z jednoczesnym zageszczeniem i

rozbiorka odeskowan i rozpor $cian wykopu.
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Materialem zasypu w obrebie strefy niebezpiecznej powinien by¢ grunt nieskalisty, bez grud i kamie-
ni, mineralny, sypki, drobno lub érednioziarnisty wg PN-86/B-02480 [1]. Material zasypu powinien
by¢ zageszczony ubijakiem po obu stronach przewodu, ze szczegélnym uwzglednieniem wykopu
pod zlacza. zeby kanal nie ulegl zniszczeniu. Zasypanie wykopow powyzej warstwy ochronnej
dokonuje si¢ gruntem rodzimym, jezeli spelnia powyzsze wymagania, warstwami 0,1-0,2 mm,
z jednoczesnym zageszczeniem i ewentualna rozbidrka odeskowan i rozpor scian wykopu.

Zasypanie wykopow nalezy wykonaé warstwami o grubosci dostosowanej do przyjetej metody za-
geszczenia przy zachowaniu wymagan dotyczacych zageszcezenia gruntow okreslonych w Specyfika-
cji Technicznej D-02.03.01 ,,Wykonanie nasypow” i zgodnie z wymaganiami normy BN-72/8932-01
[25] dla drog o ruchu cigzkim i bardzo cigzkim.

W terenach zielonych, jezeli przykrycie przekracza 4 m, obsypka rury w strefie niebezpiecznej
powinna by¢ zageszczona do wskaznika zageszczenia 0,90; dla mniejszego przykrycia stopien
zaggszczenia powinien wynosic 0,85.

. Roboty montazowe

Po przygotowaniu wykopu i podloza zgodnie z punktem 5.3 i 5.4 mozna przystapi¢ do wykonania
montazowych robot kanalizacyjnych.

W celu zachowania prawidlowego postepu robot montazowych nalezy przestrzegac zasady budowy
kanalu od najnizszego punktu kanalu w kierunku przeciwnym do spadu. Spadki i glebokosci
posadowienia kolektora powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa.

5.4.1. Ogolne warunki uktadania kanatow
Po przygotowaniu wykopu i podloza zgodnie z punktem 5.3. mozna przystapi¢ do wykonania
montazowych robét kanalizacyjnych.
Technologia budowy sieci musi gwarantowa¢ utrzymanie trasy i spadkow przewodow. Do budowy
kanalow w wykopie otwartym mozna przystapi¢ po czesciowym odbiorze technicznym wykopu i
podloza na odcinku co najmniej 30 m.
Przewody kanalizacji deszczowej nalezy ulozy¢ zgodnie z wymaganiami normy PN-92/B-10735 [6].
Materiaty uzyte do budowy przewodow powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowg i ST. Rury
do budowy przewodoéw przed opuszezeniem do wykopu nalezy oczysci¢ od wewnatrz i zewnatrz z
ziemi oraz sprawdzi¢ czy nie ulegly uszkodzeniu w czasie transportu i skladowania.
Do wykopu nalezy opuscic recznie, za pomocg jednej lub dwoch lin. Niedopuszczalne jest zrzucenie
rur do wykopu. Rury nalezy uklada¢ zawsze kielichami w kierunku przeciwnym do spadku dna
wykopu.
Kazda rura po ulozeniu zgodnie z osia i niweleta powinna $cisle przylega¢ do podloza na calej swej
dlugosci, na co najmniej 1/4 obwodu, symetrycznie do jej osi.
Dopuszcza sig pod zlagezami kielichowymi wykonanie odpowiednich gniazd w celu umozliwienia
wlasciwego uszczelnienia zlaczy. Poszczegdlne rury nalezy unieruchomié (przez obsypanie ziemia
po srodku dlugosci rury) i mocno podbic¢ z obu stron, aby rura nie mogla zmieni¢ swego potozenia do
czasu wykonania uszczelnienia zlaczy. Nalezy sprawdzi¢ prawidlowos$é ulozenia rury (o$ i spadek)
za pomoca taw celowniczych, lawy mierniczej, pionu i uprzednio umieszczonych na dnie wykopu
reperow pomocniczych.
Odchytka osi ulozonego przewodu od osi projektowanej nie moze przekraczaé¢ £20 mm dla rur PVC.
Spadek dna rury powinien by¢ jednostajny, a odchylka spadku nie moze przekraczaé +1 cm.
Po zakoficzeniu prac montazowych w danym dniu nalezy otwarty koniec ulozonego przewodu
zabezpieczy¢ przed ewentualnym zamuleniem woda gruntowa lub opadowg przez zatkanie wlotu
odpowiednio dopasowana pokrywa.
Po sprawdzeniu prawidlowosei uloZenia przewoddw i badaniu szczelnosci nalezy rury zasypa¢ do
takiej wysokosci, aby znajdujacy si¢ nad nim grunt uniemozliwil splynigcie ich po ewentualnym
zalaniu.
5.4.2. Kanat z rur PVC
Rury z PVC mozna ukfada¢ przy temperaturze powietrza od 0° do +30°C. Przy ukladaniu
pojedynczych rur na dnie wykopu, z uprzednio przygotowanym podiozem, nalezy:

wstepnie rozmiesci¢ rury na dnie wykopu,

wykonac zlacza, przy czym rura kielichowa (do ktorej jest weiskany bosy koniec nastepnej rury)
winna by¢ uprzednio obsypana warstwg ochronng 30 e¢m ponad wierzch rury, z wylaczeniem
odcinkéw polaczenia rur. Osie faczonych odcinkéw rur muszg si¢ znajdowaé na jednej prostej. co
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nalezy uregulowac odpowiednimi podkiadami pod odcinkiem wciskowym.

Rury z PVC nalezy faczy¢ za pomoca kielichowych polaczen wciskowych uszezelnionych
specjalnie wyprofilowanym pierscieniem gumowym. W celu prawidlowego przeprowadzenia
montazu przewodu nalezy wlasciwie przygotowac rury z PVC, wykonujac odpowiednio wszystkie
czynnosci przygotowawcze, takie jak:
przycinanie rur,
ukosowanie bosych koncow rur i ich oznaczenie.

Przed wykonaniem potaczenia kielichowego wciskowego nalezy zukosowac bose konce rury pod
katem 15°. Wymiary wykonanego skosu powinny by¢ takie, aby powierzchnia polowy grubosci
scianki rury byla nadal prostopadla do osi rury. Na bosym koncu rury nalezy przy polaczeniu
kielichowym weciskowym zaznaczy¢ glebokosé zlacza.

Zlacza kielichowe weiskane nalezy wykonywaé wkiadajac do wglebienia kielicha rury specjalnie
wyprofilowana pierscieniowa uszczelke gumowa, a nastgpnie wciskajae bosy zukosowany koniec
rury do kielicha, po uprzednim nasmarowaniu go smarem silikonowym. Do weiskania bosego konca
rury przy srednicach powyzej 90 mm uzywac nalezy weiskarek.

Potwierdzeniem prawidlowego wykonania polaczenia powinno by¢ osiagnigcie przez czolo kielicha
granicy weisku oraz wspotosiowose tgczonych elementow.

Podobne wymagania odnoszg si¢ do faczenia bosych odcinkow rur o Srednicy 630 mm za pomoca
nasuwki z pierscieniem gumowym. Nalezy przy tym zwrdci¢ uwage na to, aby koniec bosy rury
posiadal oznaczenie granicy wcisku. Oznaczenia te powinny by¢ podane przez producenta.
Polaczenia kielichowe przed zasypaniem nalezy owina¢ folia z tworzywa sztucznego w celu
zabezpieczenia przed $cieraniem uszezelki w czasie pracy przewodu.

5.4.3. Obetonowanie rur kanalowych

Obetonowanie kanalow nalezy wykona¢ na odcinkach przedstawionych w Dokumentacji
Projektowej.

Wykonanie obetonowania kanatu nalezy przeprowadzi¢ w wykopie suchym. Odwodnienie wykopu
musi by¢ utrzymane do czasu zwiazania betonu.

Przed przystapieniem do wykonania otuliny betonowej, kanal wymaga sprawdzenia na szczelnosé
zlgezy. Po probie szczelnosci zlacza rur z PVC wymagaja zabezpieczenia tasma samoprzylepng
przed przenikaniem zaprawy cementowej do wnetrza zlgcz,

Obetonowany kanal nalezy zabezpieczy¢ przed mozliwoscia jego wyplyniecia z $wiezej masy
betonu. Zaleca sig, aby otulina betonowa byla podzielona szczelinami dylatacyjnymi w odleglosciach
rownych dlugoéciom rur — 6 m dla rur PVC,

Szczeliny dylatacyjne zaleca si¢ wykonac¢ za pomoca plyty pilsniowej miekkiej.

Masa betonowa w calej strefie ukfadania wymaga starannego i ostroznego zageszczenia poprzez
ukladanie betonu warstwami, ubicie, a w szczeg6lnosci podbicie kanalu w sposéb analogiczny jak
dla obsypki piaskowej. Otuling wykonac z betonu B-25.

5.4.4. Rury ochronne stalowe

Rury ochronne nalezy zastosowa¢ w miejscach wskazanych w Dokumentacji Projektowej.

Rury ochronne nalezy wykonac z rur stalowych ze szwem, czarnych, o sprawdzonej szczelnosci wg
PN-79/H-74244. Laczenie rur — przez spawanie elektryczne doczolowe.

Rury stalowe powinny odpowiada¢ gatunkowi okreslonemu w Dokumentacji Projektowej i mie¢
trwale wybite oznakowania lub w inny sposéb jednoznacznie okreslony gatunek. Miejsca spawania
nie powinny posiada¢ rozwarstwien, wzerow i ubytkow powierzchniowych wigkszych niz 5%
grubosci materiatu i wigkszych niz 10% powierzchni. Ponadto nie powinny mieé rys, peknieé itp.
wad. Do spawania zaleca si¢ stosowanie elektrod EP 146. Suszenie elektrod powinno by¢ zgodne z
zaleceniem producentéw. Spawacze wykonujacy zlgeze spawane powinni mie¢ aktualne uprawnienia
specjalistyczne, odpowiednie do zakresu wykonywanych robét, udokumentowane wpisem do
ksiazeczki spawacza.

Wprowadzenie rury PVC do rury ochronnej nalezy wykona¢ za pomoca pléz pierscieniowych typu
RACI. Przed rozpoczgciem pracy ustali¢ konieczng ilos¢ i typ elementow pléz. Otwarte pierscienie
luzno potaczy¢ na rurociagu, korice pierscieni wsuna¢ jeden w drugi i lekko zazebi¢. Miejsce styku
pierscieni z rurg przewodowa owinaé tasma EVO. PierScienie plozy zacisna¢ symetrycznie przy
pomocy urzadzenia zaciskowego do montazu, az niemozliwe bedzie przesuwanie pierScienia po
rurze.
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przed rozpoczeciem zalewania kostka powinna by¢ oczyszczona i dobrze zwilzona woda z dodatkiem 1 %
cementu w stosunku obj¢tosciowym glebokos¢ wypetnienia spoin zaprawg cementowo-piaskowa powinna
wynosic okolo 5 cm zaprawa cementowo-piaskowa powinna catkowicie wypehié spoiny i tworzyé monolit
7 kostka

5.6. Pielggnacja nawierzchni

Pielggnacja nawierzchni kostkowej, ktorej spoiny sa wypelnione zaprawa cementowo-piaskowa
polega na polaniu nawierzchni woda w kilka godzin po zalaniu spoin i utrzymaniu jej w stalej wilgotnosci
przez okres jednej doby. Nastgpnie nawierzchnig nalezy przykry¢ piaskiem i utrzymaé w stanie wilgotnosci
przez okres 7 dni. Po uplywie od 2 do 3 tygodni - w zaleznosci od warunkéw atmosferycznych, nawierzch-
ni¢ nalezy oczysci¢ dokladnie z piasku i mozna odda¢ do uzz

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.  Ogodlne zasady kontroli jakoSci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST-TOM 1 ,,Wymagania ogélne” pkt. 6.

6.2.  Badania przed przystgpieniem do robét

Rodzaj i zakres badan dla kostek kamiennych powinien by¢ zgodny z wymaganiami wg PN-B-

11100 .

Badanie zwykle obejmuje sprawdzenie cech zewnetrznych i dopuszczalnych odchylek, podanych w ta-

blicach 2, 3,1 4.

Badania zwykle nalezy przeprowadzi¢ przy kazdym sprawdzaniu zgodnosci partii z wymaganiami nor-

my.

W badaniu zwyktym parti¢ kostki nalezy uznaé za zgodna z wymaganiami normy, jezeli liczba sztuk

niedobrych w zbadane;j ilosci kostek jest dla poszezegdInych sprawdzan réwna lub mniejsza od 4.

W przypadku, gdy liczba kostek niedobrych dla jednego sprawdzenia jest wigksza od 4, cala partie nale-

zy uzna¢ za niezgodna z wymaganiami.

Badania pozostalych materialow stosowanych do wykonania nawierzchni z kostek kamiennych, powinny

obejmowac wszystkie wlasciwosci, ktore zostaly okreslone w normach podanych dla odpowiednich ma-

terialow wg pkt. od 2.3. do 2.7.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki polega na stwierdzeniu jej zgodnosci z dokumentacja projektowa oraz wy-
maganiami okreslonymi w pkt. 5.4,

6.3.2. Badanie prawidlowosci ukladania kostki

Badanie prawidlowoéci ukladania kostki polega na:
- zmierzeniu szerokosci spoin oraz powiazania spoin i sprawdzeniu zgodnosci z p. 5.5.6.
- zbadaniu rodzaju i gatunku uzytej kostki. zgodnie z wymogami wg p. Od 2.2.2. do 2.2.5.
- sprawdzeniu prawidlowosci wykonania szczelin dylatacyjnych zgodnie z p. 5.5.3.

Ubicie kostki sprawdza si¢ poprzez swobodne jednokrotne opuszczenie z wysokosci 15 em ubijaka
o masie 25 kg na poszczegolne kostki. Pod wplywem takiego uderzenia osiadanie kostek nie powinno by¢
dostrzegalne.

6.3.3. Sprawdzenie wypelnienia spoin

Badanie prawidlowosci wypetnienia spoin polega na sprawdzeniu zgodnosci z wymaganiami zawar-
tymi w p. 5.5.6.

Sprawdzenie wypelnienia spoin wykonuje si¢ co najmniej w trzech dowolnie obranych miejscach
przez wykruszenie zaprawy na diugoéci okolo 10 cm. i zmierzenie glebokosci wypekienia spoiny zaprawa,
a przy zaprawie cementowo-piaskowe;j i masie zalewowej - réwniez przez sprawdzenie przyczepnosci za-
prawy lub masy zalewowej do kostki
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6.4.  Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.4.1. Roéwnosé

Nierownosci podluzne nawierzchni nalezy mierzy¢ 4-metrowg lata lub planografem, zgodnie z nor-
ma BN-68/8931-04 .
Nierownosci podiuzne nawierzchni nie powinny przekraczac 1,0 cm.

6.4.2. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja [10,:
Yeo.

6.4.3. Rzedne wysokosciowe

Réznice pomigdzy rzednymi wykonanej nawierzchni i rzgdnymi projektowanymi nie powinny prze-
kracza¢ + 1 cm, - 2 cm.

6.4.4. Uksztaltowanie osi

Os nawierzchni w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz

D cm,

6.4.5. Szeroko$¢ nawierzchni

Szerokos¢ nawierzchni nie moze réznic si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz | 5 cm.

6.4.6. Grubosé podsypki

Dopuszczalne odchylki od projektowanej grubosci podsypki nie powinny przekraczaé¢ ' | 1,0 cm.
7. OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w czescei pt. “Wymagania ogolne™ pkt 7.

T2, Jednostka obmiarowa

Podstawa dokonywania obmiaru okreslajaca zakres prac wykonywanych w ramach poszczegélnych
pozycji jest dolaczony do Dokumentacji Przetargowej przedmiar robot.
Jednostka obmiarowa dla nawierzchni z kostki: 1 m2 (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST-TOM 1 ,,Wymagania ogélne” pkt.8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektotra nad-
zoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

8.2.  Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Roboty zwigzane z wykonanie wyréwnania podbudowy naleza do robét ulegajacych zakryciu. Za-
sady ich odbioru sg okreslone w ST-TOM 1 ,,Wymagania ogolne” pkt.8.2.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

9.1. Normy

PN-B-04101 Materiaty kamienne. Oznaczenie nasigkliwosci woda

PN-B-04102 materialy kamienne. Oznaczenie mrozoodpornosci metoda bezposrednia
PN-B-04110 Materiaty kamienne. Oznaczenie wytrzymalosci na $ciskanie
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PN-B-04111
PN-B-04115

PN-B-06251
PN-B-06712
PN-B-11100

Materialy kamienne. Oznaczenie Scieralnosci na tarczy Boehmego
Materialy kamienne. Oznaczenie wytrzymalosci kamienia na uderzenie
(zwigztosc )
Roboty betonowe 1 zelbetowe. Wymagania techniczne.
Kruszywa mineralne do betonu zwyklego
Materiaty kamienne. Kostka drogowa

PN-EN 197-1:2002 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania i ocena zgodnosci

PN-B-32250
PN-58-96026
PN-5-96026

Materiaty budowlane. Woda do betonow 1 zapraw

Drogi samochodowe. Nawierzchnie z kostki kamiennej. Warunki techniczne.
Drogi samochodowe. Nawierzchnie z kostki kamiennej nieregularne). Wy-

magania techniczne 1 badania przy odbiorze

BN-69/731-08 Cement. Transport 1 przechowywanie
BN-74/6771-04Drogi samochodowe. Masa zalewowa
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03.04. INNE ROBOTY - KOLIZJE Z PRZESZKODAMI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwiazanych z przejsciem projektowanej kanalizacji deszczowe] w rejonach istniejacego uzbrojenia
terenu: sieci wodociagowej, kanalizacji teletechnicznej i kabli energetycznych NN, siec gazowa dla plano-
wanej inwestycji w rejonie Gory Zamkowej przy skwerze s. Melchiora Grodzieckiego w Cieszynie.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu 1 realizacji robot.
wymienionych w pkt.1.1.

1.3.Zakres robot objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
sieci wod.- kan. w miejscach skrzyzowan z istniejacymi kablami NN
W zakres tych robot wehodza:
- roboty przygotowawcze
- montaz rur ochronnych
- kontrola jakosei
Dla pozostalych skrzyzowan zachowa¢ wymagane odleglosci pionowe zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

1.3. Ogolne wymagania dotyczgce robot.

Wykonawca odpowiedzialny jest za jakos¢ ich wykonania oraz zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa i
poleceniami Inspektora nazdoru. Wymagania dotyczace robot podano w ST TOM 1 ,Wymagania ogol-
ne”.pkt.1.4.

2. MATERIALY
Materialami stosowanymi przy wykonaniu zabezpieczenia istniejacego uzbrojenia wedlug zasad niniejszej
ST sa:

- rury ochronne A110 PS o srednicy 110 x 100 mm dwudzielne

- piasek do obsypki wg PN-87/B-01100

2.1. Skladowanie materialow.

Wszystkie wyroby nalezy uklada¢ wedlug poszczegdlnych grup, wielkosci i gatunkéw w sposéb zapewnia-
Jacy statecznosc¢ oraz umozliwiajacy dostep do poszczegolnych grup

Powierzchnia skladowania powinna by¢ utwardzona i zabezpieczona przed gromadzeniem si¢ wod opado-
wych.

3. WYKONANIE ROBOT
Ogolne warunki wykonania robdt podano w ST TOM1 ,Wymagania ogolne”.pkt.3.

3.1 Roboty przygotowawcze.

Podstawa wytyczenia trasy sieci kanalizacji sanitarnej stanowi Dokumentacja Projektowa 1 ST -TOM 3
roboty towarzyszace 03.01.

Punkty na osi trasy nalezy oznaczy¢ za pomoca drewnianych palikow. Kolki swiadki wbija si¢ po obu stro-
nach wykopu, tak aby istniala mozliwos¢ odtworzenia jego osi podczas prowadzenia rob6t.

3.1.1 Lokalizacja istniejacego uzbrojenia
Przed przystapieniem do robot Wykonawca dokona odkrywki istniejacego uzbrojenia.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT - tom 3 15



3.2 Roboty ziemne.
Roboty ziemne wykona¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowa i ST —TOM 3 roboty towarzyszace 03.01.

3.3 Zasypka i zageszczenie gruntu.
Zasypke i zaggszezenie gruntu wykona¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowa i ST —TOM 3 roboty towarzy-
szace 03.01.

3.4. Roboty montazowe.

Zabezpieczenie istniejacych kabli wykona¢ zgodnie z Dokumentacija Projektowa.

Na kablach zatozy¢ rury ochronne z tworzywa sztucznego dwudzielne skladane.

Kazde skrzyzowanie przed zasypaniem podlega odbiorowi przez uzytkownika istniejgcego uzbrojenia.

3.4.1. Zasypanie wykopéw i ich zageszezenie.

Zasypywanie wykopow nalezy wykona¢ z zgodnie z Dokumentacja Projektowa i ST —TOM 3 roboty towarzyszace
03.01.
4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

4.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST TOM 1 ,Wymagania og6lne”’pkt.4

4.2. Kontrola, pomiary i badania.
4.2.1. Kontrola, pomiary i badania w czasie robét

Wykonawca jest zobowiazany do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych robét w zakresie i z czesto-

tliwoscia okreslona w niniejszej ST i zaakceptowana przez Inspektora nadzoru.

W szczegolnosei kontrola powinna obejmowac:

— sprawdzenie rzednych zalozonych law celowniczych w nawigzaniu do podanych stalych punktéw wyso-
kosciowych z dokladnoscia do 1 em,

~ badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda.

— sprawdzenie prawidtowosci utozenia przewodow,

— badanie wskaznikow zageszczenia poszczegdlnych warstw zasypu,

5. ODBIOR ROBOT

5.1. Ogélne zasady odbioru robét.
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST ~TOM 1 » Wymagania ogolne”pkt.5.

5.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

— roboty montazowe wykonania zabezpieczenia,

— zasypany zageszczony wykop.

Odbior robot zanikajacych powinien byé dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt i poprawek,
bez hamowania ogdlnego postepu robot.

5.3. Odbiér koncowy.

Jest to odbior techniczny catkowitego przewodu po zakonczeniu budowy, przed przekazaniem do eksploata-
cji. Nie stawia sig ograniczen dotyczacych badanego odcinka przewodu.
Przedlozone dokumenty:

a) wszystkie dokumenty dotyczace odbioru czegsciowego (pkt. 5.2.)

b) protokoly wszystkich odbioréw technicznych czesciowych,

¢) protokoty odbioréw dokonanych przez instytucje wymienione w decyzjach i pozwoleniach,
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d) dwa egzemplarze inwentaryzacji geodezyjnej przewodéw i obiektéw na planach sytuacyjnych wy
konanych przez uprawnionych geodetow

6. PRZEPISY ZWIAZANE

—_—

PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podzial i opisy gruntéw.

PN-B-03020 Grunty budowlane. Posadowienie bezposrednie budowli. Obliczenia statyczne i projekto
wanie.

3. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonania i badania przy odbiorze.
4. PN-92/B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy odbiorze.
5
0

2

- PN-85/B-01700 Wodociagi i kanalizacja. Urzadzenia i sieé zewnetrzna. Oznaczenia graficzne.
. PN-62/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze.
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Elementow ploz nie mozna zaciska¢ jednostronnie. Polozenie pldéz na rurociagu nalezy ustali¢
wcezesniej, poniewaz pozniejsze rozwigzanie ploz jest niemozliwe.
Kielichy rur z PVC nie moga opiera¢ si¢ i spoczywac na rurze ochronnej.
Podpory (plozy) powinny znajdowac si¢ bezposrednio za kielichami rur. Przy koncach rury
przejsciowej nalezy zamontowac pierscienie podwojne.
Przestrzen miedzy rurociagiem roboczym, a wewngtrzng scianka rury ochronnej, na wlocie 1 wylocie,
z obu koncéw rury ochronnej zamkna¢ korkiem z pianki poliuretanowej na dlugosci nie mniejszej niz
10 cm, mierzac od krawedzi rury przejsciowej i pierscieniem samouszczelniajgcym.
Rury ochronne nalezy zaizolowaé zgodnie z DIN 30672 stosujac:

Primer 1027,

Polyken 931 lub butylmastik jako mase do uzupelnienia nieréwnosci i ubytkow w izolacji.

Polyken 989-20 jako tasme wewnetrzna; jednokrotne spiralne owinigcie na zakladke 50%,

Polyken 955-1 S jako tasma zewngtrzna., dwukrotne spiralne owinigcie na zakladke 50%.
Odcinek rury przeznaczony do ulozenia w rurze przejsciowej nalezy poddaé probie szezelnosci
zlaczy na powierzchni terenu przed wprowadzeniem rury ochronne;j.

5.4.6. Studzienki kanalizacyjne

5.4.6.1. Ogolne wytyczne wykonawstwa

Studzienki kanalizacyjne o $r. 0.6 m nalezy wykona¢ z PEHD w konstrukeji prefabrykowane)
zgodnie z Dokumentacja Projektowa i wymaganiami normy PN-92/8-10729 .

Elementy prefabrykowane, zaleznie od cigzaru, mozna uklada¢ recznie lub przy uzyciu lekkiego
sprzetu montazowego. Przy montazu elementow nalezy zwroci¢ uwage na wilasciwe ustawienie kre-
gow i plyt, wykorzystujac oznaczenia montazowe (linie) znajdujace si¢ na wyzej wymienionych
elementach. Studzienki nalezy wykonac¢ rownolegle z budowg kanalow deszczowych.

5.4.6.2. Wykonanie poszczegolnych elementow studzienki
A. Komora robocza
Przy zaglebieniu mniejszym niz 3 m studzienka na calej wysokosci powinna miec¢ srednice komory
robocze]. Komora robocza powinna mie¢ wysokos¢ minimum 2,0 m. Komore wykonuje si¢ z
materialow trwalych: z kregow zelbetowych, betonu hydrotechnicznego. Przejscie rur PVC przez
sciang komory roboczej nalezy wykonac poprzez tuleje ochronng PVC,
Wilaczenie projektowanych kanalow do istniejacych studzienek kanalizacyjnych w przypadku, gdy
roznice rzednych dna kanalow doplywowego 1 odplywowego przekracza 0,50 m nalezy dokonac
poprzez spad w postaci rury pionowej usytuowanej na zewnatrz studzienki, z zastosowaniem
elementow (ksztaltek) z PVC. Na spadzie wykona¢ obudowg z betonu B25.
Przed wykonaniem otuliny betonowej przeprowadzi¢ probe szczelnosci, a nastepnie spad
zabezpieczy¢ tasmami samoprzylepnymi, np. Polyken.
B. Komin wlazowy
Komin wlazowy powinien by¢ wykonany z kregow zelbetowych o sr. 0,80 m. Posadowienie komina
nalezy wykonac na plycie zelbetowej przejsciowej.
C. Dno studzienki
Dno studzienki nalezy wykona¢ na mokro w formie plyty dennej z betonu B25. w gruncie
nawodnionym z dodatkiem srodka uszezelniajacego.
D. Wiaz kanalowy
Zeliwne wlazy kanalowe nalezy montowaé na plycie pokrywowej, lokalizacja wlazéw nad
spocznikiem o najwigkszej powierzchni.
Studzienki usytuowane w korpusach drogi powinny mie¢ wlaz typu cigzkiego ér. 600 mm.
5.4.7. Studzienki $ciekowe
Studzienki sciekowe, przeznaczone do odprowadzenia wod opadowych z jezdni drég powinny by¢
polaczone z wpustem ulicznym pev i osadnikiem. Podstawowe wymiary studzienek powinny
Wynosic:

glebokos¢ studzienki od wierzchu skrzynki wpustu do dna wylotu przykanalika wg Dokumentacji
Projektowej,

glebokos¢ osadnika 1,0 m;

Srednica studzienki sciekowej 0,50 m.
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5.4.8. Proba szczelnosci
Probe szezelnosci przewodow nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z wymaganiami PN-92/B-10735
punkt 6.

5.4.9. Izolacja rur, studzienek

Izolacje rur, studzienek, nalezy wykona¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

Izolacja rur, zlaczy powinna stanowi¢ szczelna, jednolita powloke przylegajaca do powierzchni
przewodu na calym obwodzie i nie powinna mie¢ pecherzy. odpryskow i peknigé. Ztacza w wykopie
powinny by¢ zaizolowane po przeprowadzeniu badania szczelnosci odcinka przewodu, izolacja
zlaczy powinna zachodzi¢ co najmniej 0,1 m poza polaczenie z izolacja rur.

Zabezpieczenie powierzchni studzienek od zewnatrz i wewnatrz powinno stanowié szczelna,

Jednolita powloke, trwale przylegajaca do $cian, siggajaca 0.5 m ponad najwyzszy przewidywany

poziom wody gruntowej oraz poziom podpigtrzonych wod w studzienkach. Polaczenie izolacji
pionowej z pozioma oraz styki powinny zachodzi¢ wzajemnie na wysoko$é co najmniej 0,1 m.
5.4.10. Regulacja istniejacych studzienek kanalizacyjnych

Dla dostosowania wilazéw studzienek kanalizacyjnych oraz wpustéw studzienek S$ciekowych,
regulacje pionowg nalezy dokonac przez wykonanie ramek dystansowych..

5.4.11. Udroznienie istniejacej kanalizacji

Przed podlaczeniem kanalow do istniejacych ciagéw kanalizacyjnych nalezy je udrozni¢ przez
OCZyszczenie.

6. Kontrola jakosci robot

L ]

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w Specyfikacji Technicznej — tom 1 -01.00
»Wymagania Ogdlne” pkt 6.0.

Kontrola zwiazana z wykonaniem kanalizacji deszczowej powinna byé przeprowadzona w czasie
wszystkich faz robot zgodnie z wymaganiami normy PN-92/B-10735 .Wyniki przeprowadzonych
badan nalezy uzna¢ za dodatnie, jezeli wszystkie wymagania dla danej fazy robot zostaly spelnione.
Jesli ktorekolwiek z wymagarn nie zostalo spelnione, nalezy dana faze robét uzna¢ za niezgodng z
wymaganiami normy i po wykonaniu poprawek przeprowadzié¢ badania ponownie. Kontrola jakosci
robot powinna obejmowa¢ nastgpujace badania: zgodnosei z Dokumentacja Projektowa, badania
wykopow otwartych, podloza naturalnego, zasypu przewodu, podioza wzmocnionego, materiatow,
ulozenia przewodéw na podlozu, szczelnosci przewodu na eksfiltracje i infiltracje, zabezpieczenia
przewodu i studzienek przed korozja, wykonania wylotow.

Sprawdzenie zgodnosci z Dokumentacja Projektowa polega na pordwnaniu wykonywanych badz
wykonanych robot z Dokumentacja Projektowa oraz na stwierdzeniu wzajemnej zgodnosci na
podstawie ogledzin i pomiarow.

Badania wykopow otwartych obejmuja badania materialow i elementow obudowy, zabezpieczenia
wykopow przed zalaniem wodg z opadéw atmosferycznych, zachowanie warunkow bezpieczenstwa
pracy. a ponadto obejmuja sprawdzenie metod wykonywania wykopow.

Badania podloza naturalnego przeprowadza si¢ dla stwierdzenia czy grunt podloza stanowi
nienaruszalny rodzimy grunt sypki, ma naturalng wilgotno$¢, nie zostal podebrany, jest zgodny z
okreslonymi warunkami w Dokumentacji Projektowej i odpowiada wymaganiom normy PN-86/B-
02480. W przypadku niezgodnosci z warunkami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej nalezy
przeprowadzi¢ dodatkowe badania wg PN-81/B-03020 rodzaju i stopnia agresywnosci srodowiska i
wprowadzi¢ korekte w Dokumentacji Projektowej oraz przedstawi¢ do akceptacji Inspektorowi
nadzoru.

Badania zasypu przewodu sprowadza si¢ do badania warstwy ochronnej zasypu, zasypu przewodu
do powierzchni terenu.

Badania warstwy ochronnej zasypu nalezy wykonaé przez pomiar jego wysokosci nad wierzchem
kanatu, zbadanie dotykiem sypkosci materialu uzytego do zasypu, skontrolowanie ubicia ziemi.
Pomiar nalezy wykona¢ z dokladnoscia do 10 em w miejscach odleglych od siebie nie wigcej niz
50 m,

Badania nasypu statego sprowadza si¢ do badania zaggszczenia gruntu nasypowego wg BN-
77/8931-12], wilgotnosci zageszczonego gruntu.

Badania podloza wzmocnionego przeprowadza sie przez ogledziny zewnetrzne i obmiar, przy czym
grubos¢ podloza nalezy wykona¢ w trzech wybranych miejscach badanego odcinka podioza z
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dokladnoscia do 1 cm. Badanie to obejmuje ponadto usytuowanie podfoza w planie, rzgdne podloza
i glgbokos¢ utozenia podtoza.

e Badanie materialéw uzytych do budowy kanalizacji nastepuje przez porownanie ich cech z
wymaganiami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej i ST, w tym: na podstawie dokumentow
okreslajacych jako$¢ wbudowanych materialow 1 poréwnanie ich cech z normami przedmiotowymi,
atestami producentéw lub warunkami okreslonymi w ST oraz bezposrednio na budowie przez
ogledziny zewnetrzne lub przez odpowiednie badania specjalistyczne.

e Badania w zakresie przewodu, korytek odptywowych do liniowego odwodnienia, studzienek,
separatorow obejmuja czynno$ci wstgpne sprowadzajace si¢ do pomiaru dhugosci (z doktadnoscia do
10 cm) i érednicy (z dokladnoscia 1 em), badanie ulozenia przewodu na podlozu w planie i w pro-
filu, badanie polaczenia rur i prefabrykatéw. Ulozenie przewodu na podlozu naturalnym i
wzmocnionym powinno zapewni¢ oparcie rur na co najmniej 1/4 obwodu. Sprawdzenie wykonania
polaczen rur i prefabrykatow nalezy przeprowadzi¢ przez ogledziny zewnetrzne.

e Badania szczelnosci odcinka przewodu na eksfiltracje obejmuja: badanie stanu odcinka kanatu wraz
ze studzienkami, napelnienie wodg i odpowietrzenie przewodu, pomiar ubytku wody. Podezas proby
nalezy prowadzi¢ kontrole szczelnosci zlaczy, $cian przewodu i studzienek. W przypadku
stwierdzenia ich nieszczelnosci nalezy poprawi¢ uszezelnienie, a w razie niemozliwosci oznaczy¢
miejsce wycieku wody i przerwa¢ badanie do czasu usunigcia przyczyn nieszczelnosci.

e Badanie szczelnosci odcinka przewodu na infiltracje obejmuje: badanie stanu odcinka kanalu wraz
ze studzienkami, pomiar doptywu wody gruntowej do przewodu. W czasie trwania proby
szczelnosei nalezy prowadzi¢ obserwacje i robi¢ odezyty co 30 min. polozenia zwierciadla wody
gruntowej na zewnatrz i w Kinecie poszczegdlnych studzienek.

e Badanie zabezpieczenia przewodu, studzienek przed korozjg nalezy wykona¢ od zewnatrz po
probie szczelnosci odcinka przewodu na eksfiltracje, za$ od wewnatrz po probie szczelnosci na
infiltracje. Izolacj¢ powierzchniowa przewodu i studzienek nalezy sprawdzi¢ przez opukanie
mlotkiem drewnianym, natomiast wypelnienie spoin okladzin zabezpieczajacych izolacje studzienek
przez ogledziny zewngtrzne.

7. Obmiar robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w Specyfikacji Technicznej —tom 1 ,,Wymagania ogo6lne™ pkt
7.0.
Jednostka obmiarowg kanalizacji jest | metr (m) rury, dla kazdego typu, srednicy.
Jednostka obmiarowa studzienki jest 1 komplet (kpl.) dla kazdego typu.

8. Odbior robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w Specyfikacji Technicznej —tom1 ,,Wymagania og6lne” pkt
8.0.

8.1. Odbidr czesciowy
Przy odbiorze czgSciowym powinny by¢ dostarczone nastepujace dokumenty:

e Dokumentacja Projektowa z naniesionymi na niej zmianami i uzupelnieniami w trakcie
wykonywania robot, dane geotechniczne obejmujace: zakwalifikowanie gruntéw do odpowiedniej
kategorii wg PN-86/B-02480 ; wyniki badan gruntow, ich uwarstwien, glgbokosci przemarzania,
warunki posadowienia i ochrony podloza gruntowego wg PN-81/B-03020; poziom wod gruntowych
i powierzchniowych oraz okresowe wahania poziomdw; stopien agresywnosci sSrodowiska
gruntowo-wodnego; uziarnienia warstw wodonosnych; stan terenu okreslony przed przystapieniem
do robot przez podanie znakow wysokosciowych reperdw, uzbrojenia podziemnego przebiegajacego
wzdluz 1 w poprzek trasy przewodu, a takze przekroje poprzeczne i przekrd) podluzny terenu,
zadrzewienie;

¢  Dziennik Budowy:

e dokumenty dotyczace jakosci wbudowanych materialow;

e dane okreslajace objetos¢ wod deszczowych, ktore moga przenika¢ w grunt, stwierdzenie koniecz-
nosci przeprowadzenia badan szczelnosci odbieranego przewodu na eksfiltracje, dane okreslajace
dopuszczalng objetos¢ wod infiltracyjnych.
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8.2

8.1.1. Zakres
Odbior robot zanikajacych obejmuje sprawdzenie:

sposobu wykonania wykopéw pod wzgledem: obudowy, oraz ich zabezpieczenia przed zalaniem
woda gruntowg i z opadéw atmosferycznych,

przydatnosci podioza naturalnego do budowy kanalizacji (rodzaj podioza, stopien agresywnosci,
wilgotnosci),

warstwy ochronnej zasypu oraz zasypu przewodéw do powierzchni terenu,

zageszczenia gruntu nasypowego oraz jego wilgotnosci,

podioza wzmocnionego, w tym jego grubosci, usytuowania w planie, rzednych i glebokosci
ulozenia,

Jakosci wbudowanych materialow oraz ich zgodnosci z wymaganiami Dokumentacji Projektowe;,
ST oraz atestami producenta 1 normami przedmiotowymi;

ulozenia przewodu na podiozu naturalnym i wzmocnionym;

dlugosci i srednicy przewodow oraz sposobu wykonania polaczenia rur i prefabrykatow:

szezelnosci przewodow i studzienek na infiltracje,

materialow uzytych do zasypu i stanu jego ubicia,

1zolacji przewodow 1 studzienek.
Odbior czegsciowy polega na sprawdzeniu zgodnosei z Dokumentacja Projektowa i ST, uzycia wlas-
ciwych materialow, prawidlowosci montazu, szczelnosci oraz zgodnosci z innymi wymaganiami
okreslonymi w pkt 6.0.
Dlugos¢ odcinka podlegajacego odbiorom czesciowym nie powinna byé mniejsza niz odleglosé
migdzy studzienkami. Wyniki z przeprowadzonych badafi powinny by¢ ujete w formie protokotow i
wpisane do Dziennika Budowy.
Odbidr techniczny koncowy

Przy odbiorze koicowym powinny by¢ dostarczone nastepujace dokumenty:
dokumenty jak przy odbiorze czes$ciowym;
protokoly wszystkich odbioréw technicznych czeséciowych;
protokol przeprowadzonego badania szczelnosci calego przewodu;
swiadectwa jakosci wydane przez dostawcow materialow;
inwentaryzacja geodezyjna przewodéw i obiektéw na planach sytuacyjnych wykonana przez
uprawniong jednostke geodezyjng.
Przy odbiorze kofncowym nalezy sprawdzié:
zgodnos¢ wykonania z Dokumentacja Projektowa oraz ewentualnymi zapisami w Dzienniku
Budowy dotyczacymi zmian i odstepstw od Dokumentacji Projektowe;;
protokoly z odbioréw czgsciowych i realizacj¢ postanowien dotyczaca usuniecia usterek:
aktualnos¢ Dokumentacji Projektowej, czy wprowadzono wszystkie zmiany i uzupehienia:
protokoty badan szczelnosci calego przewodu.

9. Podstawa platnosci

Wymagania ogdlne dotyczace podstawy platnosci podano w Specyfikacji Technicznej tom 1 -
- Wymagania ogélne” pkt 9.0.

Platnosc za metr biezacy kanalow, nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem, atestami wbudowanych
materialow na podstawie wynikdw pomiaréw i badan laboratoryjnych.

9.1 Cena wykonania jednego metra kanalizacji deszczowej obejmuje:

roboty pomiarowe, przygotowawcze, w tym: udroznienie istniejacej kanalizacji deszczowej,
wytyczenie trasy kanalizacji deszczowej;

dostarczenie materialow;

wykonanie wykopu wraz z wzmocnieniem przez rozparcie $cian wykopu; zabezpieczenie urzadzen
w wykopie 1 nad wykopem;

demontaz istniejacych studzienek zgodnie z Dokumentacja projektowa wraz z transportem
materialu z rozborki;

odwodnienie wykopu;

przygotowanie podloza wzmocnionego;

ulozenie rury ochronnej oraz utozenie rur przewodowych w rurze ochronnej;
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utozenie rur kanatowych;

wykonanie studzienek kanalizacyjnych, studzienek $ciekowych, wylotow kolektorow:

badania szczelnosci kanalow:

wykonanie izolacji rur, studzienek;

wlgczenie do istniejacej kanalizacji deszczowej wraz z jej udroznieniem:

zasypanie wykopu warstwami z zaggszczeniem zgodnie ze Specyfikacja Techniczng:

transport nadmiaru urobku:;

regulacja wlazow istniejacych studzienek do proj. niwelety drogi;

doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego;

e przeprowadzenie niezbednych badan laboratoryjnych i pomiarow wymaganych w Specyfikacji
Technicznej;

* wykonanie geodezyjne]

deszczowej.

inwentaryzacji powykonawcze] przebiegu przewodow kanalizacj

10. Przepisy zwigzane
10.1. Polskie Normy

PN-86-B-02480
PN-81/B-03020

PN-68/B-06050
PN-88/B-06250
PN-92B-10729

PN-92/B-10735

PN-90/B-14501
PN-86/B-01802

PN-74/B-24620
PN-74/B-24622

..Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podzial i opisy gruntow™.
..Grunty budowlane. Posadowienie bezposrednie budowli. Obliczenia
statyczne 1 projektowanie”.

.-Roboty ziemne budowlane. Wymagama w zakresie wykonania 1 badania

przy odbiorze™.

Beton zwykly™”.

»Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne”

~Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania 1 badania przy
odbiorze”.

~Zaprawy budowlane zwykle”.

~Antykorozyjne zabezpieczenia w budownictwie. Konstrukcje betonowe

i zelbetowe. Nazwy i okreslenia.”
»~Lepik asfaltowy stosowany na zimno™.
»-Roztwor asfaltowy do gruntowania™.

PN-H-74051-2:1994
PN-88/H-74080/01
PN-88/H-74080/04

~Wilazy kanalowe klasy B, C, D™,
~Skrzynki zeliwne wpustow deszczowych. Wymagania i1 badania.”
~SKkrzynki zeliwne wpustow deszczowych klasy C”,

10.2. Normy branzowe

PN-64/H-74086
PN-79/H-74244
PN-72/H-83104

PN-85/C-89203
PN-85/C-89205
PN-87/B-01100

10.3. Inne dokumenty

BN-62/6738-03
BN-62/6738-04
BN-62/6738-07
BN-77/8931-12
BN-83/8836 02

BN-72/8932-01

BN-83/8971-06.02

BN-86/8971-08

ISO 4435:1991

~Stopnie zeliwne do studzienek kontrolnych™.

~Rury stalowe ze szwem przewodowe.”

.Odlewy z zeliwa szarego. Tolerancje, wymiary, naddatki na obrobke
skrawania i odchylki masy™.

.Ksztaltki kanalizacyjne z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.”
~Rury kanalizacyjne z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.”
~Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podzial, nazwy i okreslenia.”

..Beton hydrotechniczny. Skladniki betonow. Wymagania techniczne.”
,.Beton hydrotechniczny. Badania masy betonowe;j.”

Beton hydrotechniczny. Skiadniki betonéw. Wymagania techniczne.”
..Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu™.

»Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania 1 badania przy
odbiorze”.

,Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.”

.Rury bezcisnieniowe. Rury betonowe i zelbetowe typow O, Os, C, Cs.

~Prefabrykaty budowlane z betonu. Rury i ksztaltki cisnieniowe. Kregi
betonowe i zelbetowe.”

-Rury i ksztaltki z nieplastyfikowanego polichlorku winylu stosowane
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w systemach odwadniajacych i kanalizacyjnych.”
KB-38.4.3/1/-73 Plyty pokrywowe
DIN 30672 Umbhullung aus Korrosionsschutzbinden und warmeschrumpfendem
Material fiir Dauerbetriebstemperaturen bis 50°.
Katalog Powtarzalnych Elementéw Drogowych (KPED) opracowany przez ,, Transprojekt”,
Warszawa
Warunki techniczne wykonania i odbioru rurociagéw z tworzyw sztucznych — Polska Korporacja
Techniki Sanitarnej, Grzewczej, Gazowej 1 Klimatyzacji, Warszawa 1994 r.
Instrukeja projektowania, wykonania i odbioru instalacji rurociagowych z nieplastyfikowanego
polichlorku winylu i polietylenu — Wavin.
DIN 19580 Korytka odwadniajace dla wod opadowych do wbudowania w powierzchniach
komunikacyjnych.

23

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACIA TECHNICZNA WYKONANIA 1 ODBIORU ROBOT- tom 2



02.03. URZADZENIA WODNO- POMIAROWE

INSTALACJA AUTOMATYCZNEGO NAWADNIANIA TERENOW ZIELENI

1. WSTEP
1.1 Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z budowa instalacji automatycznej nawadniania terenéw zieleni z zastosowaniem systemu
RAIN BERID na skwerze Sw. Melchiora Grodzieckiego w Cieszynie.

1.2 Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu 1 realizacji
robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robdt objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem

instalacji automatycznego nawadniania zieleni , tj.: studni wodomierzowej , sieci rurociggow

podziemnych, urzadzenia zraszajacego i automatyki sterujace;j ( sterownik, czujnik opadu, zawory

elektromagnetyczne),.

Zakres prac:
- Roboty przygotowawcze

- Instalacyjne — montaz rurociagdéw podziemnych z rur polietylenowych PE fi 25 PN 10
wraz z wykonaniem robot ziemnych,

- Dostawa i montaz urzadzen zraszajacych i automatyki sterujace; ,

. Uruchomienie systemu,

Kontrola jakosci

1.4 Ogolne wymagania dotyczgce robot.

Wykonaweca odpowiedzialny jest za jakos¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa i
poleceniami Inspektora nadzoru. Wymagania dotyczace rob6t podano w ST —tom 1 ,,Wymagania
ogolne”.pkt.1.4.

2.MATERIALY

2.1 Ogolne wymagania dotyczace materialow.
Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano w ST — tom 1
»Wymagania ogolne ,, pkt 2.

2.1.Materialy instalacyjne .
e  Rury polietylenowe PE fi 25 PN 10 {aczone na weisk ksztaltkami zaciskowymi o di. 100 mb,
e  Obeymy do rur PE — 1 kpl
e  Ksztaltki do rur PE — 1 kpl
e  Materialy instalacyjne ( tasma teflonowa),
e  Kable sterujace YKSLY 2,5 mm *
® Kable sterujace YLY 2 x 1,0 mm g
e  Piasek

2.1.2 Urzgdzenia RAIN BRID - BONITA
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glowice deszczujace (zawory elektromagnetyczne) typu 1804 — szt 12
e dysze 12 VAN —szt 12,

Sterownik ITC 4 sztl

Wylacznik deszczowy RAIN CHECK sz t

Zawor elektromagnetyczny 100 DV — szt 3

Skrzynka typu VBA 02674 sz t

Lacznik kablowy sztl

Krata do skrzynki sztl

Ksztaltki SBE 050 sztl2

Przewdd laczacy SP- 100 - rolka

2.4 Skladowanie materialow.

Wszystkie wyroby - materialy instalacyjne, nalezy uklada¢ wedtug poszezegdlnych grup, wielkosci i
gatunkow w sposob zapewniajacy statecznos¢ oraz umozliwiajacy dostep do poszczegolnych grup.
Powierzchnia skladowania powinna by¢ utwardzona i zabezpieczona przed gromadzeniem si¢ wod
sanitarnych i opadowych.

2.4.1 Urzadzenia — nalezy skladowa¢ w pomieszczeniach zamknigtych

242 Kruszywo

Kruszywo nalezy sktadowaé na utwardzonym i odwodnionym podiozu w sposob zabezpieczajacy je
przed zanieczyszczeniami i zmieszaniem z innymi rodzajami 1 frakcjami kruszyw.

3.WYKONANIE ROBOT

3.1 Ogolne zasady wykonania robot
Og6lne zasady wykonania robét podano w ST —tom 1 ,,Wymagania ogélne™ pkt. 3.
Roboty montazowe urzadzen nalezy wykonywac scisle wg wytycznych Producenta.

3.2 Roboty przygotowawcze

3.2.1Wytyczenie trasy i punktéw wysokosciowych .

Podstawe wytyczenia przebiegu rurociagoéw stanowi Dokumentacja Projektowa i ST —tom 2. czesc 02-
01. Sie¢ wodociagowa. Lokalizacja i wymiary winny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektows.
Wiytyczenie w terenie umiejscowienia zraszaczy - z zaznaczeniem usytuowania za pomoca wbitych w
grunt kotkow osiowych z gwozdziami. Po wbiciu kotkow osiowych nalezy wbic kolki — $wiadki
jednostronne lub dwustronne w celu umozliwienia odtworzenia po rozpoczgeiu robot ziemnych przez
stuzby geodezyjne Wykonawcy.

Nalezy ustali¢ stale repety, a w przypadku niedostatecznej ich ilosci wbudowac repety tymezasowe z
rzednymi sprawdzanymi przez sluzby geodezyjne.

3.2.2  Usunigcie warstwy humusu.

Usuwanie warstwy humusu wykona¢ zgodnie ze Specyfikacja ST —tom 3. Roboty towarzyszace

3.2.3 Lokalizacja istniejacego uzbrojenia.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca dokona odkrywki istniejacego uzbrojenia.

3.3 Roboty ziemne.

Roboty ziemne ujete w pozycji Przedmiaru ,, Roboty ziemne” nalezy wykona¢ recznie i mechanicznie
zasadniczo w wykopie szerokoprzestrzennym wraz z odwodnieniem, zgodnie z dokumentacja projektowa
1 ST — Tom 3 Roboty towarzyszace.

3.4 Przygotowanie podloza ( podsypki)- stabilizacja podloza

Podtoze nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacjg projektowa przy uwzglednieniu rodzaju gruntu.

W gruntach suchych i piaszezystych, zwirowo-piaszezystych i piaszezysto-gliniastych podtozem jest
grunt naturalny o nienaruszonej strukturze dna wykopu.

W gruntach nawodnionych (odwadnianych w trakcie robot) podioze nalezy wykonac z warstwy thicznia
lub zwiru z piaskiem o grubosci od 15 do 20 cm tacznie z ulozonymi saczkami odwadniajacymi.
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W przypadku gdy dno pompowni znajduje si¢ ponizej zwierciadla wody gruntowej, wodg nalezy obnizy¢
w sposob okreslony w dokumentacji projektowe;.

Zageszezenie podioza powinno by¢ zgodne z okredlonym w ST — Tom 3 Roboty towarzyszace czesé
drogowa.

3.5 Sie¢ wodociagowa —
UloZenie rur — na glebokosci min 40 em w obsypee piaskowej min 15 em.

3.6 Roboty montazowe.
3.6.1 Montaz urzadzen zraszajacych — wg wytycznych Producenta.
3.6.2. Roboty elektryczne — wg wytycznych dostawcy urzadzen

3.7 Zasypanie wykopow i ich zageszczenie.,
Zasypanie wykopow nalezy rozpocza¢ po pozytywnym wyniku proby szezelnosci wykonanych rurazy i
wykonac zgodnie z e Specyfikacja ST —tom 2. 02.01. Rurociagi wodociagowe

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

4.1 Ogodlne zasady kontroli jakosci robét.
Ogolne zasady kontroli jakosei robot podano w ST tom 1 ~Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2 Kontrola, pomiary i badania.

4.2.1.

Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawea winien wykona¢ badania materialow do betonu. zapraw,
osypek i podsypek oraz ustali¢ wymagane recepty laboratoryjne

6.2.2.

Kontrola, pomiary 1 badania w czasie robot

Wykonaweca jest zobowiazany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robot w zakresie i z
czgstotliwoscig okreslona niniejszej ST i zaakceptowana przez Inzyniera. W szczegolnosei kontrola
powinna obejmowac:

F

o
[

VEVYYVYYVYVYVYYY

Y VY YV

sprawdzenie rzednych zatozonych law celowniczych w nawiazaniu do podanych stalych punktow
wysokosciowych z dokladnoscia do 1 em.

sprawdzenie rzednych posadowienia.

badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda,

badanie 1 pomiary szerokosci, grubosci i zageszczenia wykonanej warstwy podsypki,

badanie i pomiary szerokosci, grubosci wykonanego podloza,

sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja projektowa wykonanych fundamentow,

sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja projektowa zam ontowanego wyposazenia,
sprawdzenie prawidiowosci uszczelniania przewoddow,

badanie wskaznikéw zageszezenia poszezegdlnych warstw zasypu,

pokryw wiazowych,

sprawdzenie zabezpieczenia przed korozja,

Dopuszczalne tolerancje i wymagania

odchylenie odleglosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno
wynosi¢ wigeej niz +£5¢m,

odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wigksze niz 0.1m.

odchylenie grubosci warstw podloza nie powinno przekracza¢ +3cm,

odchylenie szerokosci warstw podioza nie powinno przekraczaé +5cm,

wskaznik zageszezenia zasypki wykopow na diugosei 100m powinien by¢ zgodny z pkt. 5.5.6.,
rzedne pokryw studzienek powinny by¢ wykonane z dokiadnoscig do +5¢m.

5. ODBIOR ROBOT

5.1.

Ogolne zasady odbioru robét.

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST W-K 00.00.00 , Wymagania ogdlne” pkt.5
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Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa ST i wymaganiami Inspektora
nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji pkt. 4.2.3 daly wyniki pozytywne.

5.2.  Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
e Podloza, podsypki
e Fundamenty
e Montaz zbiornikow
e Zasypanie wykopow
o  Wyposazenie pompowni
Odbiér robot zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt i
poprawek bez zahamowania ogblnego postepu robot.

5.3 Odbio6r techniczny koncowy.
Jest to odbior techniczny catkowitego zadania po zakonczeniu budowy, przed przekazaniem do
eksploatacji. Nie stawia si¢ ograniczen dotyczacych badanego odcinka przewodu.
Przedlozone dokumenty:
a) wszystkie dokumenty dotyczace odbioru czgsciowego,
b) protokoly wszystkich odbiorow technicznych czesciowych,
¢) protokoly odbioréw dokonanych przez instytucje wymienione w decyzjach i pozwoleniach,
d) dwa egzemplarze inwentaryzacji geodezyjne| przewodéw i obiektow na planach sytuacyjnych
wykonanych przez uprawnionych geodetow
e) instrukcje obstugi urzadzen

6. PRZEPISY ZWIAZANE

6.1 Normy

PN-85/B-01700 Wodociagi i kanalizacje.Urzadzenia i sie¢ zewnetrzna. Oznaczenia
graficzne

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania 1
badania przy odbiorze,

PN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy
odbiorze

PN-74/C-89200 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu. Wymiary,

8.2. Inne dokumenty

e Instrukcja projektowania, wykonania i odbioru instalacji z nieplastyfikowanego polichlorku
winylu i polietylenu. Zewngtrzne sieci z rur PVC.

e  Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych. Tom I1. Instalacje
sanitarne i przemystowe. ARKADY-1987 rok.

e  Rozporzadzenie Ministra Ochrony Srodowiska, Zasobéw Naturalnych i Lesnictwa z dnia
20.12.1996r w sprawie warunkéw technicznych jakim powinny odpowiadac obiekty budowlane
gospodarki wodnej i ich utytulowanie ( Dz.U.nr.21/97 poz.111)

e Wytyczne dostawcy urzadzen
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TOM 3 - ROBOTY TOWARZYSZACE

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

03.01. Roboty przygotowawcze terenu Kkat. robot 451-0
03.01/1 Wytyczenie trasy i punktow wysokosciowych
03.01/2 Usunigcie warstwy humusu

03.02. Roboty ziemne Kkat. rob6t 451-2

02.02. Roboty ziemne w gruntach kat.III-IV Wykopy/zasypy
03.03. Roboty drogowe — 452-10

03.04. Inne roboty - kolizje z przeszkodami



03.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE TERENU

03.01/1 WYTYCZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH.

1 WSTEP

1.1 Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wytyczeniem trasy uzbrojenia i ich punktow wysokosciowych dla sieci wodociagowej. kana-
lizacji deszczowe] 1 usytuowania urzadzen zraszajacych przy nawodnieniu skweru $w. Melchiora Grodziec-
kiego w Cieszynie.

1.2 Zakres stosowania ST.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3 Zakres robot objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wszystkimi
czynnosciami umozliwiajacymi | majacymi na celu wytyczenie w terenie przebiegu trasy uzbrojenia oraz
polozenia obiektow.

1.3.1 Odtworzenie trasy i punktow wysokoSciowych.
W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych wchodza :
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego sytuacyjnego wysokosciowego punktow
glownych osi trasy punktow wysokosciowych
b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami ( wyznaczenie osi )
c) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych ( reperéw roboczych )
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych
e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob ulatwiajacy odszukanie 1 ewentualne odtworzenie.

1.3.2  Wyznaczenie obiektow — studzienek i usytuowania zraszaczy.
Wyznaczenie obiektow obejmuje sprawdzenie wyznaczenia osi obiektu i punktow wysokosciowych, zasta-
bilizowanie ich w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem, oznakowanie w sposob ulatwiajacy

2 MATERIALY

2.1 Ogdélne wymagania dotyczgce materialow.

Ogdlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania podano w ST — Tom 1 ,,Wymagania ogolne ,,
pkt 2.

2.2 Rodzaje materialow.

Do utrwalenia punktow giownych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dlugosci 0.50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sasiedztwie punktow zalamania trasy, powin-
ny mie¢ srednicg od 0.15 do 0.20 m i dlugosé od 1.5 do 1.7 m

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy zastosowaé paliki drewniane o srednicy od 0.05 do 0.08 m i
dlugosci okoto 0.30m, a dla punktéw utrwalanych bolce stalowe o Srednicy S mm i dlugosci od 0.04 do 0.05
m

»Swiadki” powinny mieé dlugosé okolo 0.50 m i przekroj prostokatny.

3. WYKONANIE ROBOT
3.1 Ogdlne zasady wykonania robot.
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST -TOM 1 ,Wymagania ogdlne” pkt. 3.
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3.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUG i K (od 1 do 7).
Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajace lokaliza-
cje i wspolrzedne punktow glownych oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzié¢ obliczenia i
pomiary geodezyjne niezbedne do szczegolowego wytyezenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inzyniera o wszelkich bledach wykrytych w wytyczeniu
punktow glownych trasy i ( lub ) reperéw roboczych. Bledy te powinny by¢ usuniete na koszt Zamawiaja-
cego.

Wykonawca powinien sprawdzic¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne z rze-
czywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie roznia sie
od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomié o tym Inzyniera. Uksztal-
towanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez
Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z roznic rzednych terenu podanych w dokumentacji
projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na koszt Zamawia-
Jacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza
Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowa-
niem wynikéw pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty glowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza byé zaopatrzone w ozna-
czenia okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i
wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie
trwania robét. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostana zniszczone przez Wyko-
nawce swiadomie lub w skutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia
robot to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot naleza do obowiazkéw
Wykonawcy.

3.3 Sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy i punktéw wysokosciowych.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty glowne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przy uzy-
ciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowiazane do punktéw pomocniczych, polozonych
poza granicg robot ziemnych. Maksymalna odleglos¢ pomigdzy punktami glownymi na odcinkach prostych
nie moze przekraczac¢ 500m.

Zamawiajacy powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe ( repety robocze ) wzdluz osi trasy, a takze
przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odleglos¢ migdzy repetami roboczymi wzdluz trasy uzbrojenia w terenie ptaskim powinna
wynosi¢ 500 m natomiast w terenie falistym i gérskim powinna by¢ odpowiedni zmniejszenia zaleznie od
Jego konfiguracji.

Repety robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy kanalizacji i obiektow
towarzyszacych. Jako repety robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych, istniejacych budow-
lach wzdluz trasy kanalizacji. O ile brak takich punktow, repety robocze nalezy zalozy¢ w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych osadzonych w gruncie w sposéb wykluczajacy osiada-
nie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzgdne reperow roboczych nalezy okresla¢ z taka dokladnoscia, aby $redni blad niwelacji po wyréwnaniu
byl mniejszy od 4 mm/km stosujac niwelacje podwdjna w nawiazaniu do reperéw panstwowych.

Repety robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia zawierajace wyrazne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperuj i jego rzedne;.

34 Odtworzenie osi trasy.

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa oraz inne dane geodezyjne prze-
kazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geode-
zyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;j.

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych i gléwnych punktach posrednich w odlegtosci
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zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej, niz co 50 m.

Dopuszezalne odchylenie sytuacyjne wytyczone;j osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowe] nie
moze by¢ wigksze niz 5 cm. Rzgdne niwelety punktow osy trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do | cm
w stosunku do rzgdnych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatéw wymienionych w pkt. 2.2.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowezas, gdy wykonawca robét zastapi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robét.

3.5 Wyznaczenie polozenia obiektow.

Dla kazdego obiektu nalezy wyznaczy¢ jej polozenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi,

b) wytyczenie punktéw okreslajacych usytuowanie ( kontur ) obiektu.

Polozenie obiektu w planie nalezy okresli¢ z dokladnoscia okreslong w pkt. 3.4.

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
4.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot.
Ogélne zasady kontroli jakosci robot podano w ST-TOM 1 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2 Kontrola jakosci prac pomiarowych.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ w/g ogélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUZ i K zgodnie z wymaganiami
podanymi w pkt. 3.4.

5. ODBIOR ROBOT
5.1 Ogodlne zasady odbioru robot.
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST — TOM 1 »Wymagania ogélne” pkt. 5.

5.2 Sposob odbioru robét.

Odbior robét zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokolu z kontroli geodezyjnej, ktore wykonawca przedklada Inzynierowi.

6. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obsluga inwestycji, Gléwny Urzad Geodezji i Kartogra-
fii, Warszawa 1979r.

Instrukcja techniczna G-1 geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978

Instrukeja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1985r.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979r.
Wytyczne techniczne G-3,2.  Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983r.
Wytyczne techniczne G-3,1.  Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983r.
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03.02. USUNIECIE WARSTWY HUMUSU.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru zwia-
zanych ze zdjeciem warstwy humusu przed przystapieniem do budowy uzbrojenia terenu pod wykonanie
sieci wodociagowej, kanalizacji deszczowej i usytuowania urzadzen zraszajacych przy nawodnieniu skweru
sw. Melchiora Grodzieckiego w Cieszynie.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowania jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu 1 realizacji
robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych ze zdjeciem war-
stwy humusu, wykonywanych w ramach robot przygotowawcezych.

1.4. Ogoélne wymagania dotyczgce robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST —TOM 1 pkt 3.1.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.
3. WYKONANIE ROBOT

3.1. Zdjecie warstwy humusu.

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pdZniejszego uzycia przy rekultywacji, umac-
nianiu skarp, zaktadaniu trawnikow, sadzeniu drzew i krzewow oraz do innych czynnosci okreslonych w
dokumentacji projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno by¢ wykonane zgodnie z ustale-
niami ST lub wskazaniami Inzyniera.

Humus nalezy zdejmowac mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek. W wyjatkowych sytu-
acjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidlowego wykonania robot, wzglednie
moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa robot ( zmienna grubos¢ warstwy humusu, sasiedztwo bu-
dowli ), nalezy dodatkowo stosowa¢ reczne wykonanie roboét, jako uzupelnienie prac wykonywalnych me-
chanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni calego pasa robét ziemnych oraz w innych miejscach okreslo-
nych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inzyniera.

Grubos¢ zdejmowanej warstwy humusu ( zalezna od glgbokosci jego zalegania, potrzeb jego wykorzystania
na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej lub wskazana przez Inzynie-
ra, wedlug faktycznego stanu wystgpowania. Stan faktyczny bedzie stanowil podstawe do rozliczenia czyn-
nosci zwiazanych ze zdjgciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy sktadowa¢ w regularnych pryzmach. Miejsca skladowania humusu powinny by¢ przez
Wykonawce tak dobrane, aby humus byl zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzeniem
przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowa¢ humusu w czasie intensywnych opadéw i bezposrednio po nich, aby
uniknac zanieczyszczenia glina lub innym gruntem nieorganicznym.

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

4.1 Ogélne zasady kontroli jakosci robot.
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST~ TOM 1 pkt.4

4.2 Kontrola usunigcia humusu.
Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia humusu.
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5. ODBIOR ROBOT
Og6lne zasady odbioru robét podano w ST —tom 1 pkt 5

6. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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03.02. ROBOTY ZIEMNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru wyko-
pow w gruntach III-1IV kategorii i ich zasypanie dla wykonania sieci wodociggowej, kanalizacji deszczo-
wej i usytuowania urzadzen zraszajacych przy nawodnieniu skweru $w. Melchiora Grodzieckiego w Cie-
szynie,

1.2. Zakres stosowania ST.
Szezegolowa specyfikacja techniczna jest stosowania jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleca-
niu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.
Ogodlne wymagania dotyczace rob6t podano w ST tom 1 pkt 3.

2. MATERIALY ( GRUNTY)
Podzial gruntéw na kategorie pod wzgledem trudnosci ich odspajania okreslaja przecigtne wartosci gestosci
objetosciowej gruntu i materialow stanie naturalnym oraz spulchnianie po odspojeniu.

3. WYKONANIE ROBOT

3.1. Zasady prowadzenia robot.

3.1.1 Ogolne zasady prowadzenia robét podano w ST W-K 00.00.00 pkt 3.

3.1.2. Wykopy nalezy wykonac¢ jako wykopy otwarte obudowane. Metoda wykonania robot —
wykopu ( recznie lub mechanicznie ) powinny by¢ dostosowane do glebokosci
wykopu, danych geotechnicznych, ustalen instytucji uzgadniajacych oraz posiadanego
sprzetu mechanicznego.

3.1.3 W rejonie istniejacego uzbrojenia podziemnego roboty ziemne nalezy wykonywac
sposobem recznym

3.14  Wykopy wasko-przestrzenne nalezy wykonywac rgcznie, ich umocnienia nalezy
wykonac z grodzic GZ-4 poziomo i G-62 pionowo.

3.1.5  Wykopy szeroko-przestrzenne nalezy wykona¢ mechanicznie przy nachyleniu skarp
1:06.

3.1.6  Szerokos¢ wykopu uwarunkowana jest zewnetrznymi wymiarami przewodu, do ktérych
dodaje si¢ obustronnie 0.4 m jako zapas potrzebny na deskowanie §cian i uszczelnienie
stykow. Deskowanie scian nalezy prowadzi¢ w miare jego glebienia.

Dno wykopu powinno by¢ réwne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokumentacji
Projektowej, przy czym dno wykopu Wykonawea wykona na poziomie wyzszym od
rze¢dnej projektowej o 20 cm.

3.1.7  Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowa¢ ich stateczno$¢ w calym
okresie prowadzenia robét Zdjecie pozostawionej warstwy 0.20 m gruntu powinno
by¢ wykonane bezposrednio przed utozeniem przewodow rurowych. Zdjecie tej ,
warstwy Wykonawca wykona regeznie lub w sposab uzgodniony z Inzynierem.

3.1.8  Odwodnienie wykopow nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacja projektowa:

Przewidziano utozenie w dnie wykopu studzienek chionnych. Wode ze studzienek o $rednicy
0.5 m nalezy odpompowac.

3.1.9  Ziemia z wykopoéw w ilosci przewidzianej do ponownego wykorzystania ( zasyp
wykopow ) nalezy skfadowa¢ wzdluz wykopu lub na skladowiskach tymezasowych
zaleznie od zainwestowanie terenu.

3.1.10 Nadmiar wydobytego gruntu z wykopow, ktéry nie bedzie uzyty do zasypania, powinien by¢ wy-
wieziony przez Wykonawce na odklad.

3.1.11 Wykop nalezy zasypa¢ po ulozeniu w nim przewodéw oraz wykonaniu pozostatych obiektow i
urzadzen towarzyszacych, rozpoczynajac od réwnomiernego obsypania rur z bokéw, z dokladnym
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ubiciem ziemi, warstwami grubosci 10-20 cm, drewnianymi ubijakami. Przewody wod.-kan. nalezy
obsypac piaskiem do wysokosci 30 cm ponad wierzch rury. Pozostaly wykop do poziomu terenu na-
lezy zasypa¢ warstwami ziemi o grubosei 20-30 cm sposobem rgeznym lub mechanicznym. War-
stwy nalezy zageszczac mechanicznie.
3.1.12  Jednocze$nie z zasypywaniem przewodow nalezy stopniowo prowadzi¢ rozbiorke umocnienia .
3.1.13 Zaleca si¢ wykonywanie robét przy sprzyjajacych warunkach pogodowych.
3.1.14 Po zakonczeniu zasypywania wykopu, teren nalezy przywréci¢ do stanu pierwotneg,
Teren po wykopach nalezy zrekultywowac.

3.2 Wymagania dotyczace zageszezenia.
Zageszezenie gruntu w zasypanych wykopach powinno spelnia¢ wymagania, dotyczace wartosci wskaznika
zageszezenia (lg ) zgodnie z ST - czgs$¢ drogowa D02.01.01.

3:3 Odwodnienie wykopow.

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidlowe odwodnienie w calym okresie trwania
robot ziemnych. Wykonanie wykopoéw powinno postepowa¢ w kierunku podnoszenia sie niwelety wodocia-
gu, kanalizacji 1 drenazu. W czasie robot ziemnych nalezy zachowaé odpowiedni spadek podtuzny umozli-
wiajacy szybki odptyw wod z wykopu. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wplyw kolejnosci i sposobu odspa-
Jjania gruntu oraz terminéw wykonywania innych robét na spelnienie wymagan dotyczacych prawidlowego
odwodnienia wykopu w czasie postepu robot ziemnych.

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

4.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot.

Sprawdzenie wykonania wykopu polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w niniej-
szej specyfikacji oraz z dokumentacji projektowej. W czasie kontroli szczegdlna uwage nalezy zwrdécic na :

a) zapewnienie statecznosci scian wykopu

b) odwodnienie wykopu w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu
c) dokladnos¢ wykonania wykopu

d) zaggszcezenie zasypanego wykopu

4.1.1. Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami Specyfikacji okreslonymi w pkt.4
oraz z Dokumentacjg Projektowg.
Szczegolna uwage nalezy zwrdeié na :
- whasciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych
. wiasciwe ujecie i odprowadzenie wysigkéw wodnych

4.1.2. Sprawdzenie jakosci wykonanych robot
Czynnosci wehodzace w zakres sprawdzenia jakosci wykonanych robét okreslono w punkcie 6.

4.2, Badania do odbioru robot ziemnych.
4.2.1. Minimalna czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow
18 Pomiar szerokosci dna :

Pomiar taSma, szablonem w odstgpach co 200m na prostych, co 50 m w miejscach,
ktore budza watpliwosci.
Pomiar spadku podluznego dna :
Pomiar niwelatorem rzednych w odstgpach co 200 m oraz w punktach watpliwych.
2 Badanie zageszczenia gruntu :
Wskaznik zageszczenia okre§la¢ dla kazdej ulozonej warstwy.

4.2.2. Szerokos¢ dna :

Szerokos¢ dna nie moze réznic sig od szerokosci projektowej o wiecej niz plus- minus 5.0 ¢m.
4.2.3. Spadek podluzny dna :

Spadek podluzny dna, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzgdnych wysokosciowych, nie moze

dawac roznic, w stosunku do rzednych projektowych, wiecej niz -3¢cm lub +1 em.
4.2.4. Zaggszczanie gruntu :
4.2.5. Wskaznik zaggszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 powinien by¢ zgodny z zalo-

!\J
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zonym dla odpowiedniej kategorii ruchu.

5. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST -TOM 1 pkt 5
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03.03. ROBOTY DROGOWE

NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BRUKOWEJ

i WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ( ST ) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem rozbiorki i ponownym ufozeniem nawierzchni z kostki brukowej przy gorze
zamkowej przy skwerze sw. Melchiora Grodzieckiego w Cieszynie.

1.2 Zakres stosowania ST

Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu 1 realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3.  Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwiazanych z wykonywaniem
nawierzchni kostkowych brukowych oraz prac demontazowych.

1.4.  Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia twarda ulepszona - nawierzchnia bezpylna i dostatecznie rowna, przystosowana do
ruchu pieszych.

1.4.2. Nawierzchnia z kostek brukowych granitowych - nawierzchnia, ktérej warstwa $cieralna jest
wykonana z kostek brukowych.

1.4.3. Pozostale okreslenia sa zgodne z obowigzujacymi, polskimi normami i z definicjami podanymi w
ST-TOM 1 ,Wymagania ogolne™ pkt. 1.4.

I5: Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST-TOM 1 | Wymagania ogdlne™ pkt. 1.5.

2. MATERIALY

2.1.  Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich skladowania i pozyskiwania, podano w ST-TOM 1 ,,Wyma-
gania ogolne” pkt. 2.

2.2.  Kamienna kostka drogowa
Material z odzysku.
2.3.  Obramowanie

Krawezniki kamienne stosowane do obramowania nawierzchni kostkowych powinny odpowiadac
wymaganiom wg BN-66/6775-01.

24, Cement

Cement stosowany do podsypki i wypelniania spoin powinien by¢ cementem portlandzkim klasy
32,51 odpowiada¢ wymaganiom podanym w PN-EN 197-1:2002 .

Transport 1 przechowywanie cementu wg BN-88/6731-08 .
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2.5. Kruszywo

Kruszywo na podsypke i do wypelniania spoin powinno odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-
06712 .

Na podsypke stosuje si¢ mieszanke kruszywa naturalnego o frakcji od 0 do 8 mm, a do zaprawy
cementowo - piaskowej o frakcji od 0 do 3 mm.

Zawarto$¢ pylow w Kruszywie na podsypke cementowo - Zwirowa i do zaprawy cementowo-
piaskowej nie moze przekraczac 3%, a na podsypke zwirowa - 8 %.

Kruszywo nalezy przechowywac w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem oraz
zmieszaniem z kruszywami innych klas, gatunkéw, frakeji ( grupy frakeji ).

Pozostale wymagania i badania wg PN-B-06712 .

2.6. Woda

Woda stosowana do podsypki i zaprawy cementowo-piaskowe] powinna odpowiada¢ wymaganiom
PN-B-32250 . Powinna by¢ to woda ..odmiany 17,

3. SPRZET

3.1.  Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w S.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt. 3.

3.2.  Sprzet do wykonania nawierzchni z kostki kamiennej

Wykonawca przystepujacy do wykonania nawierzchni z kostek kamiennych powinien wykazaé sie
mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzetu:
- betoniarki do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo - piaskowej
- ubijakow recznych i mechanicznych, do ubijania kostki
- wibratorow

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST-TOM 1 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 4

4.2.  Transport materialow

4.2.1. Transport kostek kamiennych

Kostki kamienne przewozi si¢ dowolnymi srodkami transportowymi.

Kostke nieregularna przewozi si¢ luzno usypana.
4.2.2. Transport kruszywa

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je
przed rozsypaniem i zanieczyszczeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogolne zasady wykonania robdét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST-TOM 1 Wymagania og6lne” pkt. 5.

5.2.  Przygotowanie podbudowy
Podbudowe stanowi piasek.

§3. Obramowanie nawierzchni

Jezdnia z opaskami znajduje si¢ na jednej powierzchni i jest ograniczona kraweznikami.
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5.4. Podsypka

Nawierzchnia z kostki kamiennej ulozona bedzie na podsypce cementowo-piaskowej gruboscei 3em.
Wymagania dla materialow stosowanych na podsypke powinny by¢ zgodne z pkt. 2. niniejszej ST oraz z
PN-S-96026 .

Wspolezynnik wodno-cementowy dla podsypki cementowo - piaskowej powinien wynosic¢ od 0,20 do 0,25,
a wytrzymalosé na sciskanie R7 = 10 MPa, Rpg = 14 MPa.

5.5. Ukladanie nawierzchni z kostki kamienne;j

5.5.1. Ukladanie kostki nieregularnej

Nalezy dostosowac¢ do istniejace] nawierzchni.

Desen nawierzchni z kostki kamiennej nieregularnej powinien by¢ dostosowany do wielkosci kost-
ki. Przy roznych wymiarach kostki, zaleca si¢ uktadanie jej w formie desenia tukowego, ktory poza tym nie
wymaga przycinania kostek przy kraweznikach.

Kostkg nalezy ulozy¢ w formie desenia tukowego zgodnie z wzorem pokazanym na rys.D-03 projektu —cz.
drogowa

Szerokos¢ spoin migdzy kostkami nie powinna przekracza¢ 12 mm. Spoiny w sasiednich rzgdach
powinny si¢ mijac co najmniej o 1/4 szerokosci kostki.

Kostka uzyta do uktadania nawierzchni powinna byé¢ jednego gatunku i z jednego rodzaju skal.
Nalezy zwroci¢ uwage na zastosowanie w w/w wzorze ulozenia rzgdow kostek o odmiennym kolorze.

5.5.2. Szczeliny dylatacyjne

Szczeliny dylatacyjne poprzeczne nalezy stosowa¢ w nawierzchniach z kostki na zaprawie cemen-
towej w odleglosci od 10 do 15 m oraz w takich miejscach, w ktorych wystepuje dylatacja podbudowy lub
zmiana sztywnosci podloza.

Szezeliny podluzne nalezy stosowac przy sciekach na jezdniach wszelkich szerokoéci oraz posrodku
jezdni, jezeli szeroko$¢ jej przekracza 10 m lub w przypadku uktadania nawierzchni potowa szerokosci
jezdni.

5.5.3. Warunki przystapienia do robot

Kostke¢ na zaprawie cementowo-piaskowej mozna uktadac bez srodkéw ochronnych przed mrozem,
jezeli temperatura otoczenia jest + 5°C lub wyzsza. Nie nalezy uklada¢ kostki w temperaturze 0_/C lub
nizszej. Jezeli w ciagu dnia temperatura utrzymuje si¢ w granicach od 0 do +5/1C, a w nocy spodziewane sa
przymrozki, kostke nalezy zabezpieczy¢ przez nakrycie materialem o zlym przewodnictwie cieplnym.
Swiezo wykonana nawierzchnie na podsypce cementowo-piaskowej nalezy chroni¢ w sposob podany w PN-
B-06251 .

5.5.4. Ubijanie kostki

Sposob ubijania kostki powinien by¢ dostosowany do rodzaju podsypki oraz materiatu do wypetnia-
nia spoin.
Kostke na podsypce cementowo-piaskowej przy wypelnianiu spoin zaprawg cementowo-piaskowa nalezy
ubija¢ dwukrotnie.

Pierwsze mocne ubicie powinno nastapic¢ przed zalaniem spoin i spowodowac obnizenie kostek do
wymagane] niwelety.

Drugie - lekkie ubicie, ma na celu doprowadzenie ubijanej powierzchni kostek do wymaganego
przekroju poprzecznego jezdni. Drugie ubicie nastepuje bezposrednio po zalaniu spoin zaprawa cementowo-
piaskowa. Zamiast drugiego ubijania mozna stosowac¢ wibratory plytowe lub lekkie walce wibracyjne.

5.5.5. Wypelnienie spoin

Wypelnienie spoin zaprawa cementowo-piaskowa powinno by¢ wykonane z zachowaniem nastgpu-
jacych wymagan:
piasek powinien odpowiada¢ wymaganiom wg pkt. 2.5,
cement powinien odpowiada¢ wymaganiom wg pkt. 2.4.
wytrzymalos¢ zaprawy na sciskanie powinna wynosi¢ nie mniej niz 30 MPa.
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