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1. WSTEP

1.1 Przedmiot STW | ORB

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STW i ORB) sg
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z nowoprojektowanym przejazdem
kolejowym dla zadania inwestycyjnego pn.” Budowa drogi fgczacej ulice Mata Lgka z ulicg
Frysztackg w Cieszynie” w zakresie :

1.1.1 instalacji urzadzen rogatkowych typu UP-1 w sktad ktorych wchodzg :

. Cztery elektryczne napedy rogatkowe N1, N2 ,N3,N4 typu EEG1

a

b. Dwa sygnalizatory drogowe typy EHZ z ktérych jeden wyposazony jest w buczek

c. Szafa aparaturowa SA typu SZOR 1022 .

d. Manipulator sterowania rogatkami typu MRO012 umiejscowiony na nastawni ,Cn” stacji
kolejowej Cieszyn

e. Kabel zasilajacy typu YKY 5x4 utozony w ziemi pomiedzy szafg SA i szafg SOP

f. Kable sterujace typu YKSY utozone w ziemi pomiedzy szafg aparaturowg SA a napedami
rogatkowymi , sygnalizatorami

g. Kabel sterujgcy utozony w istniejgcej kanalizacji i czesciowo w ziemi pomiedzy szafg SA i
pulpitem sterujgcym.

h. Obiekty kablowe dla przej$¢ pod torami i projektowana drogq z rur ochronnych
RHDPEfi110x6,3

1.1.2 instalacji urzadzen telewizji przemystowej w skfad ktérych wchodzg :

Dwie kamery dla obserwacji przejazdu

Dwie kamery dla rejestracji numerow rejestracyjnych pojazdéw kotowych
Dwa maszty kamerowe

Nadajnik wizji ( Swiattowod )

Zasilacz nadajnikéw i kamer

-~ 0o o0 T @

Akumulatory zasilaczy

Odbiornik wizji ( $wiattowdd )

Panel odbiornikow RACK

Zasilacz odbiornikow wizji ZS 12C-5A

j-  Panel zasilania RACK z wyposazeniem

k. UPSon-Line

l. Monitor kontrolny 77 LCD RACK 2U

Monitor kolor 19”

Szafa RACK

Rejestrator cyfrowy 16 kanatowy DR16NRT 2x750GB

Kabel swiattowodowy

S «Q

© o 5 3
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1.2 Zakres stosowania STW | ORB
STW | ORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu oraz realizacji

robét wymienionych w pkt 1.1.

1.3 Zakres roboét objetych STW | ORB
Roboty, ktoérych dotyczy niniejsza specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace

zabudowe nowych urzadzen srk, zgodnie z zadaniem.

W zakres robdt, ktorych dotyczy niniejsza STW | ORB, wchodza:

1.3.1 Prace w zewnetrznych urzadzeniach srk, obejmujace:

1.3.1.1 Budowe sieci i kanalizacji kablowej, w tym;

wytyczenie tras oraz miejsc przej$¢ pod torami,

- wykonanie przejsc¢ pod torami,

- wykonanie i zasypanie rowow dla kabli,

- uktadanie kabli w rowach,

- uktadanie kabli w kanalizacji kablowej podziemnej,

- montaz szaf kablowych z fundamentami,

- pomiary rezystancji kabli,

- wykonanie uziemieh i uszynien,

- montaz osprzetu kablowego,

- podtgczenie kabli do urzgdzen, szaf zasilajacych, szaf kablowych,
- wykonanie ochrony przepigeciowej sieci kablowych;

1.3.1.2 Zabudowe sygnalizatorow $wietlnych i wskaznikdéw, w tym;
- wykonanie fundamentow,

- montaz sygnalizatora

- ustawienie sygnalizatora na maszcie,

- podigczenie sygnalizatora do sieci kablowe;.

- wykonanie uszynien,

1.3.1.3 Zabudowe napedéw rogatkowych w tym;

- wykonanie niezbednych roboét ziemnych,

- umocowanie napeddéw do podstawy,

- montaz dragow rogatkowych,

- wykonanie potgczen elektrycznych w zaleznosci od potrzeb,
- podfaczenie napedu do kabla sterujgco-zasilajacego,

- uruchomienie napedu rogatkowego;
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- wykonanie uszynien

1.3.1.4 Zabudowe szafy aparaturowej SZOR, w tym:

- wykonanie niezbednych robot ziemnych,

- umocowanie szafy do fundamentéw,

- wykonanie potgczen elektrycznych w zaleznosci od potrzeby

- podigczenie szafy do kabla sterujgco-zasilajacego

- podigczenie szafy do sygnalizatorow, napedow rogatkowych , manipulatora
- uruchomienie urzadzen rogatkowych

- wykonanie uszynien lub uziemien
1.3.2 Prace w wewnetrznych urzadzeniach srk, obejmujace:

1.3.2.1 Manipulator sterowania rogatkami typu MRO012 umiejscowiony na nastawni ,Cn” stacji
kolejowej Cieszyn

- umocowanie manipulatora

- wykonanie potagczeh elektrycznych

- podtagczenie do manipulatora kabla sterujgcego

- wykonanie uziemienia lub zerowania manipulatora

- uruchomienie i sprawdzenie urzadzen rogatkowych

1.3.2.2 Odbiornik wizji ( $wiattowdd )
- instalacja odbiornika wizji
- podfgczenie kabla swiattowodowego

- regulacja , uruchomienie i sprawdzenie dziatania
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1.3.2.3 Panel odbiornikow RACK

1.3.2.4 Zasilacz odbiornikéw wizji ZS 12C-5A
1.3.2.5Panel zasilania RACK z wyposazeniem
1.3.2.6 UPS on — Line

1.3.2.7 Monitor kontrolny 7” LCD RACK 2U
1.3.2.8 Monitor kolor 19”

1.3.2.9 Szafa RACK

1.3.2.10 Rejestrator cyfrowy 16 kanatowy DR16NRT 2x750GB
1.4 Podstawowe okreslenia

1.4.1 Urzadzenia automatyki kolejowej (urzgdzenia sterowania ruchem kolejowym - srk) jest to
zespot urzadzen zewnetrznych i wewnetrznych majacych na celu zapewnienie bezpiecznego

prowadzenia ruchu pociggéw.

1.4.2 Wewnetrzne urzadzenia stacyjne systemu automatyki kolejowej (srk)

Jest to czes¢ urzadzeh srk na stacji, umieszczona w pomieszczeniach zamknietych
(np. w budynku nastawni lub kontenerach) i skifadajgca sie z urzadzen zaleznosciowych
mechanicznych, przekaznikowych Ilub elektronicznych spetniajgca warunki bezpiecznego
prowadzenia ruchu pociggéw, nastawiana z punktu sterujacego i wspotpracujgca z monitorem,
pulpitem nastawczym Iub planem s$wietinym odwzorowujagcym sytuacje ruchowg i stan
zewnetrznych urzadzen srk na stacji.

Zasilanie urzadzen - elektryczne.

Urzadzenia wewnetrzne srk majg urzadzenia zaleznosciowe mechaniczne Ilub elektryczne
wykonawcze oparte na przekaznikach lub sterownikach. Sg one powigzane z urzadzeniami
zewnetrznymi srk i sterujg nimi przetwarzajgc informacje o ich stanie i dziataniu.

Do urzadzeh wewnetrznych nalezg ponadto urzgdzenia sterujgce systemem (komputer z

klawiaturg i monitorem, pulpit nastawczy lub plan $wietiny).

1.4.3 Zewnetrzne urzadzenia stacyjne systemu automatyki kolejowej (srk)

Jest to czes¢ stacyjnych urzadzen srk usytuowanych w terenie i zabudowanych przy lub na
torach stacyjnych i szlakowych, jak np.: elektryczne lub mechaniczne napedy zwrotnicowe,
sygnalizatory, liczniki osi, bezztaczowe obwody torowe z szafami zasilajacymi, klasyczne

obwody torowe oraz sie¢ kablowa z osprzetem (szafy, garnki, skrzynki, mufy kablowe).
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Urzadzenia te sg sterowane przez dyzurnego ruchu za posrednictwem urzadzen wewnetrznych i

sieci kablowej lub pedni.

144 Urzadzenia zasilajace
Urzadzenia automatycznego przylgczania rezerwowych zrdédet pradu i rozdziatu energii
elektrycznej do obwoddw urzadzeh automatyki kolejowej i stanowigce czes¢ urzadzen

wewnetrznych systemu urzadzen automatyki kolejowej (urzadzen srk).

1.45 Urzadzenia rogatkowe

Urzadzenia rogatkowe stuzg do zapewnienia bezpieczeAstwa na skrzyzowaniu linii
kolejowych z drogami publicznymi poprzez informowanie uzytkownikéw drég o zblizajacych
sie do przejazdu pojazdéw szynowych z jednoczesnym zamykaniem drogi zaporami

drogowymi.

1.4.6 Sygnalizator drogowy

Sygnalizator drogowy jest to podstawowe urzgadzenie ostrzegawcze dla uzytkownika drogi ,
ktére sktada sie z dwoch komér swietinych barwy czerwonej umieszczonych w jednej
poziomej linii

1.4.7 Tarcza ostrzegawcza przejazdowa

Tarcza ostrzegawcza przejazdowa informuje maszyniste o stanie sygnalizacji przejazdowe;j

1.4.8 Sygnalizacja swietlna
System urzadzen srk stuzacy do przekazywania sygnatow zwigzanych z ruchem kolejowym
za pomocg obrazoéw $wietlnych na sygnalizatorach.

Obrazy sygnatow muszg by¢ zgodne z ,Instrukcjg sygnalizacji E1 na PKP".

1.4.9 Blokada liniowa pétsamoczynna

Zespo6t urzadzen srk powodujgcy po wjezdzie pojazdu na odstep blokowy, samoczynnie
ostoniecie go sygnatem ,Stdj", a po opuszczeniu odstepu przez pojazd, poprzez reczng
obstuge urzadzen, danie zezwolenia wjazdu nastepnego pociggu na ten odstep, po

stwierdzeniu ze poprzedni pojazd opuscit go w catosci.

1.4.10 Blokadaliniowa jednokierunkowa
Blokada liniowa przystosowana do zorganizowanej jazdy pociggdw po danym torze

szlakowym tylko w jednym kierunku.

1.4.11  Blokada liniowa dwukierunkowa
Blokada liniowa przystosowana do zorganizowanych jazd pociggdbw po danym torze

szlakowym w obu kierunkach.

1.4.12 Blokada liniowa samoczynna
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Blokada liniowa dziatajaca samoczynnie na szlakach i stacjach lub tylko na szlakach —

trzystawna lub czterostawna.

1.4.13 Kanalizacja kablowa
Kanalizacja kablowa jest to zespot elementéw budowlanych wbudowywanych doziemnie,
przeznaczony do uktadania w nich kabli do urzgdzen zewnetrznych srk, bez réwnoczesnych

robot ziemnych.

1.4.14 Studnia kablowa
Studnia kablowa jest elementem kanalizacji kablowej, umozliwiajgcym w niej montaz kabli. Stuzy

rowniez do rozdziatu i zmian kierunkéw tras kablowych.
1.4.15 Skrot TVU czyli telewizja uzytkowa dla potrzeb wizualizacji przejazdu.

1.4.16 Monitor to urzadzenie pozwalajgce na zamiane sygnatu elektrycznego, na sygnat

optyczny, odpowiedni dla zmystow cziowieka.

1.4.17 Kamera sktada sie z: przetwornika CCD (Charged Coupled Device), ktory
przetwarza obraz obiektu na sygnat elektryczny, obiektywu oraz zestawu urzadzen

elektronicznych, ktore dokonujg obrébki sygnatu elektrycznego.

1.4.18 DSP - (Digital Signal Processing) zamiana sygnatu sSwietinego na elektryczny
odbywa sie w sposoéb tradycyjny, nastepnie jednak sygnat elektryczny zamieniany jest na postaé
cyfrowg i dalej poddawany obrébce w procesorze sygnatowym. Pojawiajg sie nowe mozliwosci
takie jak: detekcja ruchu, programowany backlight, zdalne sterowanie przez ztagcze RS-232,
datownik, generator opisu, czy menu ekranowe. Generalnie takie kamery charakteryzujg sie
lepszym kontrastem, czesto posiadajg mozliwos¢ redukcji efektu rozmycia jasnych punktow
obrazu (efekt taki wystepuje, kiedy obserwujemy obraz z punktami o bardzo duzej jasnosci, ktére
sg widziane wtedy jako smuga). W najbardziej rozbudowanych kamerach z DSP mozliwa jest

detekcja zmiany oswietlenia oraz elektroniczny zoom.

1.4.19 Automatyczna przestona (Auto IRIS) umozliwia dobranie statej iloSci Swiatta
padajgcego na przetworniki, niezaleznie od warunkoéw oswietlenia. Migawka elektroniczna
ustawia sie na 1/50s, natomiast obiektyw z Al jest przymykany i otwierany stosownie do
natezenia oswietlenia. Kamera i obiektyw z Al sg w stanie pracowac¢ poprawnie w warunkach

bardzo duzych zmian oswietleniem, gdzie zwykta kamera jest bezuzyteczna.

1.4.20 Video - IRIS, stosujemy mechaniczng przestone w obiektywie, sterowang sygnatem
proporcjonalnym do oswietlenia. Kamera posiada wyjscie sygnatu o wartosci proporcjonalnej do
oswietlenia. Ten sygnat steruje wzmacniacz silnika obiektywu, ktory otwiera i zamyka przestone.

Obiektyw z Video - Al posiada dwa potencjometry:

. Level, stuzacy do ustalenia poziomu jasno$ci ktory ma by¢ utrzymany,
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. ALC, pozwalajacy ustawi¢ szybkos¢ reakcji na zmiany o$wietlenia.

1.4.21 BACKLIGHT - automatyczna regulacja intensywnosci oswietlenia za

obserwowanym obiektem.

1.4.22 AGC (Automatic Gain Control) - automatyczna regulacja wzmocnienia, utrzymuje
staty poziom sygnatu wyjsciowego zwiekszajagc tym samym odstep sygnat-szum, obraz jest
bardziej wyrazny lecz traci na naturalnosci. Wylgczenie powoduje poprawe naturalnosci, ale

zwiekszenie zaszumienia.

1.4.23 MES (Manual Electronic Shutter) - reczna elektroniczna migawka, mozliwe
ustawienia to: 1/50s, 1/120s, 1/250s, 1/500s, 1/1000s, 1/2000s, 1/5000s, 1/10000s oraz
1/12000s.

1.4.24 AES (Atomatic Electronic Shutter) - automatyczna elektroniczna migawka, czas
otwarcia jest ustawiany w zaleznosci od ilosci Swiatta docierajgcego do przetwornika, zmiana

nastepuje w zakresie od 1,50s do 1/100000s.
1.4.25 GAIN - ustawienie szybkos¢ reakcji przestony na zmiany oswietlenia.

1.4.26 BLC (Back Light Compensation) - funkcja pozwalajgca poprawi¢ jakosé
prze$wietlonego obrazu, wilgcza sie w momencie kiedy powyzej 50% centralnej czesci

przetwornika jest prze$wietlonych

1.4.27 WB (White Balance) funkcja pozwalajaca na korekte obrazu w zwigzku z réznym
rodzajem oswietlenia, w najprostszej postaci sprowadza sie ona do przetgcznika IN (Swiatto

sztuczne) - OUT (Swiatto naturalne).

1.4.28 DSP- Cyfrowa obrébka sygnatu pozwala na dalsze zwiekszenie mozliwosci

dopasowania sie kamery do warunkow zewnetrznych.

1.4.29 Cyfrowy zapis obrazu na nosnikach magnetycznych. Systemy zapisu obrazu w

formie cyfrowej i skompresowane;j.

1.4.30 Obudowy zewnetrzne kamer- mogq posiadac¢ informacje o zgodnosci z normg IP.
Norma IP moéwi o odpornosci na przenikanie ciat statych (pierwsza liczba) oraz szczelnosci na
wode (druga liczba). Zazwyczaj obudowy posiadajg zgodnos¢ z norma IP 65 lub IP66, co
oznacza ze sg W petni odporne na zapylenie i czeSciowo zabezpieczone przed wptywem wody.
Klasyfikacje oston ze wzgledu na ochrone przed dotknieciem i przed dostaniem sie ciat statych

oraz przed dostepem wody, wg PN-92/E-0810

1.4.31 DTR - Dokumentacja Techniczno - Ruchowa
Dokument wydany przez Producenta urzgdzenia lub systemu, w ktérym sg okreslone

zasady stosowania, montazu i utrzymania urzadzenia lub systemu.
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1.4.32 Dokumentacja pomontazowa
Dokumentacja pomontazowa to zatwierdzony projekt wykonawczy, z naniesionymi w
czasie budowy zmianami, ktére zostaly zatwierdzone przez Projektanta i Inspektora
Nadzoru. Dokumentacja pomontazowa stanowi podstawe do wykonania dokumentacji

powykonawczej.

1.4.33 Dokumentacja powykonawcza
Dokumentacja powykonawcza jest wykonana na podstawie dokumentacji pomontazowej,
zawierajgca wszystkie zmiany, ktére powstaly podczas budowy urzadzeh na stacji.
Lokalizacja urzadzen w terenie po zakonczeniu budowy bedzie ujeta na powykonawczej
mapie sytuacyjno — wysokosciowe;.

Dokumentacja powykonawcza wykonywana jest dla potrzeb stuzb eksploatacyjnych.

1.4.34 Stuzba eksploataciji
Jednostka upowazniona do utrzymania nadzoru z ramienia PKP PLK nad budowg urzadzen srk.

Po zakonczeniu budowy jednostka zajmujgca sie eksploatacijg i utrzymaniem urzadzen srk.

1.5 Ogodlne wymagania dotyczace robét srk

1.5.1 Podczas wykonywania wszystkich prac zwigzanych z branzg Automatyki Kolejowej, nalezy
szczegoblnie zwréciC uwage na bezpieczenstwo ludzi i sprzetu przy pracy w poblizu czynnych
toréow i w sgsiedztwie sieci trakcyjnej pod napieciem oraz niezaktdcanie pracy czynnych urzadzenh
srk oraz urzadzen innych branz.

1.5.2 Wykonawca musi przestrzega¢ przepisow normy PN-69/K-02057 - ,Koleje
normalnotorowe. Skrajnia budowli na PKP” z dnia 17.12.1969r.

1.5.3 W trakcie ustawiania na fundamentach masztéw sygnalizatoréw nalezy ustawic
sygnalizatory kompletne, zmontowane w bazie budowy.

1.5.4 Montazu napeddéw rogatkowych nalezy dokona¢ na odpowiednich umocowaniach,
bezposrednio na uktadzie rozjazdéw w terenie.

1.5.5 Montazu Szafy aparaturowej SZOR nalezy dokona¢ zgodnie z dokumentacjg projektowa.

1.6 Obowiazki Wykonawcy

1.6.1 W czasie wykonywania rob6t w czynnych urzadzeniach srk Wykonawca zobowigzany jest
do przestrzegania wymagan Instrukcji le5 ( E11) ,Instrukcja o zasadach eksploatacji i
prowadzenia robét w urzadzeniach sterowania ruchem kolejowym (srk)” oraz do przestrzegania
warunkéw w ustalonych z Zamawiajgcym (Inspektorem Nadzoru) i okreslonych w regulaminach
prowadzenia ruchu podczas wykonywania robot.

1.6.2 Roboty nalezy wykonywa¢ zgodnie z obowigzujgcymi na terenie Polski przepisami BHP.
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1.6.3 Wykonawca odpowiedzialny jest za jakos¢ wykonania robdt, zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowa i poleceniami Inspektora Nadzoru, ktéry reprezentuje Zamawiajacego.

1.6.4 Wykonawca zobowigzany jest do przedtozenia dokumentacji powykonawczej w czesci
operatu geodezyjnego.

1.6.5 Wykonawca zobowigzany jest do przedtozenia dokumentacji pomontazowej niezbednej do

wykonania dokumentacji powykonawczej w czesci urzadzen sterowania ruchem kolejowym.

2. MATERIALY

2.1 Wymagania dla materiatow dla zewnetrznych urzadzen srk
2.1.1 Wpymagania dla materiatdw do budowy sieci kablowej:

2.1.1.1 W sieci kablowej dla docelowych komputerowych urzadzen srk przewiduje sie
podstawowo utozenie kabli sygnalizacyjnych, miedzianych na napiecie znamionowe 0,6/1 kV
odpowiadajgcym parametrom kabla np. typu YKSY i spetniajgcym wymagania normy PN-93/E-
90401 oraz PN-93/E-90400. Przewidywane kable o minimalnym przekroju zyt 1 ; 2,5 ;4 mm? :
Ponadto w zaleznosci od systemow urzadzen srk, sg stosowane dodatkowo inne typy i przekroje
zyt kabli.

2.1.1.2 Kable sktadowane na placu budowy powinny by¢ na bebnach. Bebny z kablami nalezy
umiesci¢ na utwardzonym podtozu na krawedziach tarcz (pionowo) lub na tarczach (poziomo).
2.1.1.3 Do zasypania rowow kablowych moze by¢ uzyty grunt wydobyty z tego samego wykopu,
niezamarzniety bez zanieczyszczen takich jak: kamienie, gruz, odpadki budowlane.

2.1.1.4 Do wykonania podsypki na dnie rowu kablowego oraz nasypania warstwy piasku na
utozonym w rowie kablu moze by¢ uzyty piasek zwykty do betondw.

2.1.1.5 Do wykonania kanalizacji kablowej podziemnej nalezy stosowaé rury ztworzywa
sztucznego (PCV, RHDPEp) gruboscienne i gietkie. Rury powinny by¢ tgczone za pomocg
wpustéw kotnierzowych, z wypetnieniem materiatem uszczelniajgcym.

2.1.1.6 Do wykonywania kanalizacji kablowej na mostach, wiaduktach, obiektach inzynierskich
nie posiadajgcych wiasnej kanalizacji nalezy uzywaé rur stalowych, ktére powinny byé¢ tak
przytwierdzone do obiektu aby uniemozliwi¢ ich kradziezy. Zakonczenie rur powinno by¢ tak
wyprofilowane aby po wsunigeciu kabli byta mozliwos¢ ich bezkolizyjnego zakopania.

2.1.1.7 Ponadto materiatami uzytymi przy budowie sieci kablowej, beda;

szafy kablowe z fundamentami;
- skrzynki kablowe;

- skrzynki ochronne;

- zlgcza kablowe;

- uziemienie rurowe;
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- linki uszyniajace i uziemiajace;
- folia kalandrowana PCV o grubosci od 0,4 mm do 0,6 mm;

- piasek do betondéw.

2.1.2 Wymagania dotyczace zabudowy urzadzen rogatkowych:
2.1.2.1 Zastosowane urzadzenia rogatkowe powinny by¢ dopuszczone do stosowania na PKP.
2.1.2.2 Wykonawca dostarczy komplethg dokumentacje techniczng urzadzen, instrukcje ich

montazu, regulacji i utrzymania wraz ze spisem czesci zamiennych.

3. SPRZET

3.1 Roboty zwigzane z ustawieniem fundamentéw i wskaznikéw wysokich oraz kompletnych
szafy SZOR muszg by¢ wykonane dzwigiem. Pozostate roboty moga by¢ wykonywane recznie.
3.2 Roboty budowy sieci kablowej mogg by¢ prowadzone recznie lub mechanicznie. Sposdb
wykonywania robot (recznie lub mechanicznie) powinien by¢ zaakceptowany przez
Zamawiajgcego.

3.3 Roboty zwigzane z zamocowaniem napedow nalezy wykonywa¢ recznie i przy

wykorzystaniu lekkiego sprzetu.

4. TRANSPORT

4.1 Materialy na budowe powinny by¢ przewozone odpowiednimi $rodkami transportu,
w opakowaniu fabrycznym oraz w sposéb okreslony przez Producenta. W szczegdlnosci dotyczy
to transportu urzadzen wewnetrznych, montowanych w zespoty u Producenta.

4.2 Materiaty na budowe powinny byé przewozone zgodnie z przepisami BHP oraz zasadami
ruchu drogowego obowigzujgcymi w Polsce.

4.3 W zakresie urzadzeh TVU — zabroniony jest energiczny zatadunek i wytadunek (skrzynie z
urzgdzeniami Transport wewnetrzny na budowie, z miejsca skltadowania do miejsca montazu
powinien odbywac sie recznie lub przy uzyciu Srodkow transportowych i powinien by¢ zgodny z
przepisami BHP obowigzujgcymi w Polsce.

4.4 Sposob zatadowania i wytadowania materiatdbw oraz urzgdzen na srodki transportowe jak
rowniez warunki samego transportu powinny odpowiada¢ wymaganiom Producentéw tych
materiatow i urzadzen.

4.5 Materialy i urzadzenia powinny by¢ przechowywane zgodnie z wymaganiami Producentéw.
4.6 W zakresie transportu napedow rogatkowych , dragéw rogatkowych , sygnalizatorow , szafy
SZOR zabroniony jest energiczny zatadunek i wytadunek.

4.7 Koszty transportu materiatdw i urzadzen obcigzajg Wykonawce.
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5.  WYKONANIE ROBOT

5.1 Woykonawca przedstawi Zamawiajgcemu do akceptacji projekt organizacji i harmonogram

robét, uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty zwigzane

z przebudowg budowg urzadzen srk Organizacja robot powinna przewidzie¢ ustawienie

fundamentéw sygnalizatoréw i wskaznikow oraz napeddéw zwrotnicowych w czasie robét ziemnych

przed wykonaniem warstwy ochronnej.

5.2 Dodatkowo przy wykonywaniu robdt zwigzanych z niniejszg SST nalezy przestrzegac

nastepujacy wskazan;

5.2.1 Trasowanie:

- przed ustawieniem elementéow jak: fundamenty, przejscia rurowe pod torami, skrzynki
przytorowe , szafy itp. nalezy ustali¢ ich lokalizacje wg projekty zagospodarowania terenu.

- ostateczng lokalizacje napedéw rogatkowych i sygnalizatoréw oraz masztow kamerowych
podang w dokumentacji projektowej nalezy dokona¢ po wykonaniu prac zwigzanych z
przebudowg nawierzchni przejazdu w tym chodnikdw i pobocza drogi oraz rozbidrce
istniejacego budynku posterunku droznika

5.2.2 Wykonanie rowéw dla kabli:

- gtebokosc¢ i szerokos¢ wykopu zgodnie z norma BN-89/8984-17/03 oraz PN-76/E-05125.

- przy ukfadaniu kabli w rejonie stacji na miedzytorzach torow gtéwnych i w ich poblizu,
odlegtos¢ skrajnych kabli w rowie nie moze by¢ mniejsza niz 2,5 m od osi toru, przy gtebokosci
utozenia nie mniejszej niz 1,5 m od gtéwki szyny,

5.2.3 Ukfadanie kabli w rowach kablowych:

- przy projektowaniu i budowie linii kablowych nalezy stosowaé wymagania normy PN-76/E-
05125,

- przy ukfadaniu kabli srk we wspdlnych rowach z kablami innych branz, nalezy zachowac
pomiedzy kablami odstep wymagany norma, stosowac przegrody lub uktada¢ kable w rurach
ochronnych.

5.2.4 Ukfadanie kabli w kanalizacji kablowe;j :

- przy uktadaniu kabla w kanalizacji nalezy zwroéci¢ uwage na ilos¢ mozliwych do utozenia kabli
w kanale kablowym,

- w przypadku stwierdzenia uszkodzenia pokrywy kablowej nalezy jg wymieni¢ na nowg

- w przypadku stwierdzenia braku pokrywy kablowej nalezy jg uzupetnic

5.2.5 Ukfadanie kabli w kanalizacji kablowej podziemne;:

- przy uktadaniu kabla w kanalizacji nalezy zwroci¢ uwage na ilos¢ mozliwych do utozenia kabli
w jednej rurze,

5.2.6 Montaz szaf kablowych , garnkéw i skrzynek kablowych:
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nalezy wykonac¢ odpowiednie roboty ziemne lub w podsypce. Ustawi¢ fundamenty szaf oraz
wsporniki skrzynek kablowych. Zamocowac¢ do fundamentow szafy kablowe a do wspornikow
skrzynki kablowe. Przy poszczegolnych urzgdzeniach pozostawi¢ technologiczne zapasy
kablowe. W zaleznosci od rozwigzan w dokumentacji, nalezy uszyni¢ lub uziemié

poszczegolne urzadzenia,

5.2.7 Pomiar rezystancji kabli:

przed rozpoczeciem robét nalezy dokona¢ pomiaru rezystancji izolacji kabla na bebnie i
sprawdzi¢ zgodnos$¢ danych z metrykg kabla dostarczong przez Producenta. Po rozwinieciu i
utozeniu odcinkéw kabla, nalezy dokonac¢ pomiardéw rezystancji izolacji kabla oraz wykonac¢

metryke kabla,

5.2.8 Instalowanie kabli Swiattowodowych

5.2.8.1 0Ogdblne zasady postepowania z kablami $swiattowodowymi podczas ich instalacji

opisano w Aneksie C normy IEC 60794-1-1 Ed2,

5.2.8.2 Instrukcjach WPRT ZDB, oraz Normach Zaktadowych poszczegdinych operatorow

sieci.

5.2.8.3 Instalowanie kabli swiattowodowych w kanalizacji kablowe;.

5.2.8.4 Na etapie planowania nalezy oszacowaé wielkosci dziatajacych na kabel naprezen

rozciagajacych podczas jego instalowania.

5.2.8.,5 W czasie instalowania kabli Swiattowodowych nigdy nie nalezy przekracza¢ podanej w

karcie katalogowej dopuszczalnej / maksymalnej sity rozciggajacej kabla. Jezeli
szacowana warto$¢  sity rozciggajacej podczas instalacji w ktorejkolwiek sekcji
przekracza wartos¢ dopuszczalng, to nalezy zmieni¢ metode zaciagania kabla (np.
zastosowa¢ metode wdmuchiwania lub wykorzysta¢ tzw. o6semkowanie kabla).
Podczas instalowania kabli Swiattowodowych nalezy kontrolowa¢c  wartos¢ sity

ciggnacej, wskazane jest jej rejestrowanie.

5.2.8.6  Po zainstalowaniu kabla naprezenie rozciggajace powinno zosta¢ zwolnione. Nie nalezy

pozostawia¢ kabla $wiattowodowego pod dziataniem dtugotrwatego naprezenia

rozciagajacego z wyjatkiem przystosowanych do takiej pracy kabli do podwieszania.

5.2.9 Uziemienie i uszynienie:

montaz oraz lokalizacje uziemien i uszynien nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacjg
projektowa. Nalezy wykonaé niezbedne prace ziemne. Po wykonaniu uziomu, poszczegoélne
urzadzenia nalezy potaczy¢ tasmg lub linkg z uziomem. Wartosci uzioméw okres$la
dokumentacja projektowa. Przy wykonywaniu robét zwigzanych z uszynieniem, nalezy
umocowac linke do urzadzenia a drugi koniec przyspawa¢ do szyny wiodacej prad trakcyjny

lub do uszynienia grupowego na stupach sieci trakcyjnej,

5.2.10 Podigczenie kabli do urzadzen:
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- po rozwinieciu i ufozeniu kabla z odpowiednim zapasem przy urzadzeniu, nalezy
poszczegdlne zyly dotgczy¢é do zaciskow urzgdzenia zgodnie z dokumentacjg projektowa.
Zaleca sie stosowanie znacznikow zyt kablowych,

5.2.11 Montaz osprzetu kablowego:

- prace przy montazu osprzetu obejmujg obciecie kabla, obrabianie koncéw zyt, pomiar
rezystancji izolacji i ciggtosci zyt roboczych, potaczenie zyt i odtworzenie ich izolacji,

- w przypadku ztgczy kablowych, po wykonaniu potgczeh nalezy dokona¢ pomiaru rezystancji
izolacji zyt kablowych,

5.2.12 Oznaczenie trasy kabla:

- konieczne jest wykonanie oznaczenia trasy kablowej. Oznaczenie trasy nalezy wykona¢ przy
uzyciu stupkéw oznacznikowych betonowych. Stupki powinny by¢ ustawione na zatamaniach
linii kablowej, przepustach kablowych i ztgczach kablowych, natomiast wzdtuz prostej trasy
kabla - w odlegtosci nie wiekszej niz 100 m,

5.2.13 Lokalizacja napeddéw rogatkowych:

- Miejsca podtaczen napedow rogatkowych wyznaczy¢ w miejscach zgodnych z wymaganiami
Producenta (DTR) i dokumentacjg projektowg

5.2.14 Lokalizacja sygnalizatoréw drogowych

- Miejsca poditaczen sygnalizatorow drogowych  wyznaczy¢é w miejscach zgodnych z
wymaganiami Producenta (DTR) i dokumentacjg projektowg

- Lokalizacja sygnalizatoréow drogowych moze by¢é dokonana po wyznaczeniu lokalizacji
napedow rogatkowych, gdyz jest zwigzana z ich usytuowaniem.

5.2.15 Lokalizacja szafy aparaturowej SZOR

- Miejsce posadowienia szafy aparaturowej SZOR  wyznaczy¢é w miejscu zgodnym z
dokumentacjq projektowg

5.2.16 Lokalizacja masztow kamerowych

- Miejsce posadowienia masztéw kamerowych wyznaczy¢ w miejscu zgodnym z dokumentacjg
projektowg

- Lokalizacja masztu kamerowego zostanie wykonana komisyjnie przy pomocy specjalistycznego
obiektywu po zabudowaniu urzgdzen rogatkowych oraz sygnalizatora drogowego .

- Maszty kamerowe nalezy usytuowa¢ po obu stronach przejazdu w ten sposob aby z kazdej
kamery widoczny byt caty przejazd oraz aby kamery ,widziaty” sie nawzajem.

- Wcigganie przewodéw w maszt kamerowy oraz montaz kamer nalezy wykonac¢ z udziatem

podnosnika samochodowego.

- Maszty kamerowe i konstrukcje wsporcze kamer nalezy uziemié. W przypadku gdy odlegtos$c

masztu od skrajnej szyny jest mniejsza od 5m nalezy dodatkowo je uszyni¢ za posrednictwem

iskiernika
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5.2.17 Lokalizacji monitorow TVU , manipulatora rogatki , szafy RACK na nastawni Cn nalezy

dokonac¢ komisyjnie z udziatem przedstawicieli uzytkownika tj, PKP PLK Zaktad linii Kolejowych w

Sosnowcu.

5.2.18 Instalacja wewnetrznych urzadzen TVU

5.2.18.1 Instalacje wewnetrzne urzgdzen TVU winny by¢ wykonane w listwach nasciennych PCV

5.2.18.2 Roboty instalacyjne winny by¢ wykonane zgodnie z normg BN — 848/84 — 10

5.2.18.3 Stojak odbiornikéw transmisji wizji, cyfrowej rejestracji obrazu, dystrybucji sygnatu wizji
oraz zasilania- jeden stojak TVU (RACK 19” 18 lub 21U) dla wszystkich urzadzen TVU ,
zabudowany bedzie na nastawni ,Cn ” stacji Cieszyn.

5.2.18.4 Do stojaka TVU nalezy doprowadzi¢ uziemienie robocze nastawni z listwy
ekwipotencjalizacyjnej .

5.2.18.5 Stojak TVU nalezy zasili¢ z uktadu bezprzerwowego zasilania urzadzen srk ( tablicy
rozdzielczej ) za posrednictwem UPS 1500VA.
W tym celu nalezy przewidzieé cztery niezalezne pola zabezpieczen o wartosci po 16 A
(charakterystyka C) na kazde pole.

5.2.18.6 Monitory kolorowe LCD 17" lub 19" szt 2 nalezy umiejscowi¢ na nastawni ,Cn” w
miejscu uzgodnionym z obstugg gwarantujacym najlepszg obserwacije.

5.2.18.7 Zasilanie monitorow poprowadzi¢ ze stojaka TVU .

5.2.18.8 Kable zasilajgce i transmisyjne do monitoréw nalezy utozy¢é w korytkach

5.2.18.9 16 - to kanatowy rejestrator cyfrowy sygnatu wizji stanowigcy integralng czesc stojaka
TVU powinien by¢ wigczony w tory sygnatu wizji pomiedzy odbiornikami wizji dla kabla

Swiattowodowego zabudowanymi w szafie RACK a monitorami.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robét sg zawarte w STW i ORB A.00 ,Urzadzenia
Automatyki Kolejowej - Wymagania ogélne dla urzadzeh srk”.
Dodatkowo przy wykonywaniu robot zwigzanych z niniejsza STW i ORB nalezy przestrzegac

nastepujacych wskazan;

6.1 W zakresie budowy sygnalizatorow i masztéw kamerowych , sprawdzeniu jakosci prac w
czasie wykonywania robot oraz po ich zakonczeniu powinny podlegaé¢ w szczegodlnosci:

- lokalizacja fundamentow sygnalizatorow i masztow kamerowych

- sprawdzenie skrajni budowli, sygnalizatorow i wskaznikow wg PN-69/K-02057;

- stabilnos¢ ustawionego na fundamencie sygnalizatora lub masztu kamerowego ;

- widocznos¢ sygnatdbw z wymaganej odlegtosci wraz ze sprawdzeniem parametrow uktadu

optycznego;
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- wykonanie potfaczen kablowych;

- wykonanie ochrony przeciwporazeniowej (uziemien lub uszynien);

- jakosc¢ pokryw malarskich i antykorozyjnych.

6.2 Roboty zwigzane z siecig kablowg i budowg kanalizacji powinny by¢ wykonane zgodnie
znormg: PN-76/E-05125 ,Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie
i budowa.”

6.3 W zakresie robot zwigzanych z siecig kablowa, sprawdzeniu jakosci prac w czasie
wykonywania robét oraz po ich zakonczeniu powinny podlega¢ w szczegélnosci:

- wykonanie rowow kablowych i wykopow dla studni zgodnie z lokalizacjg w projekcie;

warstwy piasku w rowie oraz na utozonym w rowie kablu;

- ulozenie kabla w rowie kablowym;

- ulozenie kabla w kanalizacji kablowej, utozenie rur;

- wykonanie ochrony przeciwporazeniowej i przepieciowej;

- montaz szaf kablowych, obiektowych i skrzynek kablowych;

- potaczenia zyt kablowych z urzadzeniami, szafami itp.;

- jakosc¢ powtok malarskich i antykorozyjnych.

- Po zakonczeniu montazu sieci kablowej nalezy wykona¢ pomiary rezystancji uziemienia oraz
skutecznosci zerowania, a wyniki pomiaréw ujaé w protokole odbioru tej sieci. Legalizacja
tych pomiaréw winna nastapic¢ przez uprawnione jednostki.

6.4 Sprawdzeniu jakosci prac, dotyczacych montazu napeddéw rogatkowych w czasie

wykonywania robét oraz po ich zakonczeniu powinny podlega¢ w szczegdélnosci:

- zgodno$¢ lokalizacji napedow z projektem;

- zgodno$¢ z projektem zastosowanych typéw napedéw;

- zgodno$¢ zamontowanych dragéw rogatkowych z projektem;

- umocowanie i zabezpieczenie srub mocujgcych naped do fundamentu;

- podtgczenie ;

- wiasciwe podiaczenie zasilania i warto$¢ jego napiecia;

- wielkos¢ opornosci zyt w kablu od urzadzen wykonawczych do skrzynki kablowej

- zgodnosc¢ kontroli potozenia dragow rogatkowych ze stanem potozenia rogatek na
manipulatorze;

- reczne przestawienie napedu rogatkowego ;

- wykonanie ochrony przeciwporazeniowej (uszynien);

- jakosc powtok malarskich i antykorozyjnych.

6.5 Sprawdzenie jakosci prac dotyczacych urzadzen TVU w czasie wykonywania robét oraz po

ich zakonczeniu powinny podlegaé w szczegdlnosci:

- zgodnosci potaczen z projektem

- badania skutecznos$ci zerowania
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- badania uziemienia ochronnego lub roboczego

- uruchomienia i pomiaru tgczy teletransmisyjnych

- uruchomienia zespotdéw emisji tj. uruchomienie nadajnikéw APP MVT 5 oraz odbiornikow
APP V500 ARM

- strojenie toréw transmisji wizji

- wlasciwe podigczenie zasilania i warto$¢ jego napiecia;

- poprawnosci rejestracji wydarzen na rejestratorze

- jakosc¢ powtok malarskich i antykorozyjnych.

6.6 Dla wlasciwego utrzymania urzadzeh CCTV nalezy wyposazy¢ personel utrzymania w
monitor kontrolno — diagnostyczny o przekatnej min. 7”7 oraz pakiet serwisowy zawierajacy :

- Kamere kolor LTC 0465 Bosch
- Obiektyw

- Obudowe zewnetrzng kamery
- Nadajnik wizji

- Odbiornik wizji

- Oprogramowanie rejestratora

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Dla zewnetrznych urzadzen srk nalezy przyja¢ za jednostke obmiaru:

7.1.1 W zakresie budowy sieci kablowej:

- Jeden metr kompletnego rowu kablowego;

- Jeden metr budowanej kompletnej sieci kablowej: kabel, utozenie kabla w kanalizacji kablowe;j
lub rowie wraz z mufami, skrzynkami kablowymi, potaczeniami i urzadzeniami;

- Jednag sztuke zabudowanej szafy kablowej;

- Jeden metr rury kanalizacji kablowej;

7.1.2 W zakresie zabudowy sygnalizatoréw i masztéw kamerowych

- Jedng sztuke zabudowanego wraz z fundamentem i wyregulowanego kompletnego
sygnalizatora $wietlnego wraz z podigczeniem do sieci kablowej i uszynieniem ( uziemieniem

- Jedng sztuke zabudowanego wraz z fundamentami oraz kamerami kompletnego masztu
kamerowego wraz z podigczeniem do sieci kablowej i uszynieniem ( uziemieniem)

7.1.3 W zakresie zabudowy napedow rogatkowych

- Jedna sztuka zabudowanego i wyregulowanego kompletnego (z umocowaniami)
elektrycznego napedu rogatkowego, wraz z podtgczeniem do sieci kablowej;

7.1.4 W zakresie zabudowy szafy SZOR

- Komplet zabudowanej szafy SZOR wraz z podtgczeniem do sieci kablowej;

7.1.5 W zakresie zabudowy urzgdzen wewnetrznych

- Komplet urzagdzeh TVU wraz z podtaczeniem do sieci kablowej

- Komplet urzadzeh rogatkowych wraz z podtgczeniem do sieci kablowej
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- Uruchomienie urzadzen rogatkowych wraz ze szkoleniem

- Uruchomienie urzadzen TVU wraz ze szkoleniem

8. ODBIOR ROBOT

Odbidr robét jest to ocena robot wykonanych przez Wykonawce. Odbioru robét dokonuje

Zamawiajacy.

8.1 Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru:
a)  odbiorowi robét zanikajgcych lub ulegajacych zakryciu,

b)  odbiorowi czesciowemu,

c) odbiorowi kohcowemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1.1 Odbiodr czesciowy

Odbidr czesciowy przeprowadza sie gdy:

- Wykonawca ubiega sie o zaptate za czesciowo wykonane roboty, stanowigce catos¢
funkcjonalng lub wykonawcza, a zawarta umowa przewiduje taki sposéb rozliczen,

- przed przystgpieniem do kolejnej fazy rob6t zachodzi potrzeba okreslenia jakosci i ilosci robot
zanikajacych lub zakrywanych,

- zachodzi potrzeba oceny jakosci zmontowanego elementu lub urzadzenia (np. rozjazd na
bazie montazowej, zmontowane urzadzenie przed podtgczeniem),

- pewna faza robét przekazywana jest innemu Wykonawcy,

- element, urzadzenie lub cze$¢ obiektu przekazywana jest do eksploatacji.

Odbidr robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdélnego postepu robot.

Odbioru rob6t dokonuje Zamawiajacy.

Gotowos¢ danej czesci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Zamawiajacego. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwtocznie,
nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika Budowy
i powiadomienia o tym fakcie Zamawiajacego.

Jakos¢ i ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Zamawiajacy na podstawie dokumentéw
zawierajgcych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary

w konfrontacji z Dokumentacja Projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.1.2 Odbioér koncowy robot

8.1.2.1 Zasady odbioru koncowego robot
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Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do:

- ilosci i jako$ci robét,

- ich zgodnosci z Dokumentacjg Projektowa, umowag, warunkami technicznymi, normami
i przepisami,

- przydatnosSci obiektu lub zespotu obiektéw do podjecia eksploatacii,

- trybu postepowania w wypadku wystepowania usterek,

- zastrzezen dotyczacych naleznosci dla Wykonawcy lub wykonawcéw oraz dotyczacych
kosztow robot,

- ewentualnej zmiany warunkéw gwarancji ustalonych w umowie.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwiocznym powiadomieniem na pismie o tym
fakcie Zamawiajacego.

Odbiodr koncowy robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Zamawiajgcego zakonczenia robot i przyjecia dokumentéw zgodnie z pkt.
3.12.3.2.

Odbiér koncowy roboét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnhosci
Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodnosci
wykonania z Dokumentacjg Projektowg i STW iORB.

W toku odbioru koncowego robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajgcych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét uzupetniajgcych,
komisja przerwie swoje czynno$ci i ustali nowy termin odbioru korncowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robét w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacjg Projektowg i STW i ORB
z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu
i bezpieczeAstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajagc pomniejszong wartosc
wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.1.2.2 Dokumenty do odbioru korncowego robot

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robdt jest protokot odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru koncowego Wykonaweca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:

1.  Dzienniki Budowy i rejestry obmiaréw.

2.  Zatwierdzong Dokumentacje Projektowg z naniesionymi zatwierdzonymi zmianami i

poprawkami, wprowadzonymi w trakcie realizacji umowy.
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3. Umowe zawartg pomiedzy Zleceniodawcg i Wykonawcg wraz 2z ewentualnymi
porozumieniami dodatkowymi.
4, Protokoty odbioréw koncowych, w tym protokoty przekazania do eksploataciji.
Whyniki kontroli jakoéci, pomiaréw geodezyjnych, atesty na wbudowane materiaty, materiaty,
prefabrykaty i urzgdzenia, swiadectwa dopuszczenia do stosowania.
Harmonogram wykonanych robét.
Szczegoétowe Specyfikacje Techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew.
uzupetniajace lub zamienne).
Recepty i ustalenia technologiczne.
Opinie technologiczng sporzgdzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiarow
zatgczonych do dokumentéw odbioru, a wykonywanych zgodnie z PZJ i SST,
10. Wykaz usterek i wad stwierdzonych w trakcie odbiorow czesciowych wraz z potwierdzeniami
ich usuniecia.
11. Geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robot i sieci uzbrojenia terenu,
12. Kopie mapy zasadniczej, powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej,
13. Korespondencje i inne dokumenty mogace miec istotny wptyw na przebieg odbioru.
14. Inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.
W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcag wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robdét.
Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.1.3 Odbioér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny przeprowadza sie przed zakonczeniem okreséw gwarancji okreslonych
W umowie, w celu:

- stwierdzenia usuniecia usterek zauwazonych w trakcie odbioru koncowego i wad ukrytych,
ujawnionych w okresie gwarancyjnym,

- ostatecznego przekazania do eksploatacji urzadzen lub elementéw objetych gwarancjg
producenta lub wykonawcy robot, za wyjatkiem materiatdw lub urzadzen, dla ktorych okres
gwaranciji jest dtuzszy od okresu gwarancyjnego okreslonego w umowie,

- catkowitego lub czesciowego zwolnienia kaucji gwarancyjnej.

Odbidér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem

zasad opisanych w punkcie “Odbidr ostateczny robot”.

8.2 Serwis — dotyczy nowych urzadzen srk.
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8.2.1 Woykonawca zapewni peitny serwis dla urzgdzen w okresie gwarancyjnym 36 miesiecy od
daty podpisania protokétu koncowego odbioru.
8.2.2 Usuniecie usterki podlegajace naprawie gwarancyjnej i w okresie pogwarancyjnym

powinno nastgpi¢ w ciggu 8 godzin od jej zgtoszenia.

8.3 Proby eksploatacyjne — dotyczy nowych urzadzen srk.

Nalezy przeprowadzi¢ préby eksploatacyjne w oparciu o DTR Producentéw oraz instrukcje

regulaminy techniczne PKP.

8.4 Szkolenia — dotyczy nowych urzadzen srk.

Wykonawca przeprowadzi szkolenia personelu Zamawiajgcego w zakresie utrzymania i obstugi

urzadzen przed ich przyjeciem do eksploatacji. Wykonawca okresli czas szkolenia.

8.5 Podstawa ptatnosci

Podstawg ptatnosci jest stawka jednostkowa, skalkulowana na jednostke obmiarowg ustalong dla
danej pozycji Rachunku llosciowego oraz warunki umowne

Stawka jednostkowa pozycji powinna uwzglednia¢ wszystkie wymagania oraz czynnosci i badania
sktadajace sie na jej wykonanie, okreslone w STW i ORB dla tej roboty i w Dokumentacji

Projektowe;.

8.6 Przepisy zwigzane

1) Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz.414 z pdzniejszymi
zmianami).

2)  Polskie Normy Panstwowe i Branzowe

3)  Przepisy i Instrukcje obowigzujace na PKP

4)  Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27.08.2002 r. W sprawie szczegétowego
zakresu i formy planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz szczegoétowego zakresu rodzaju
robét budowlanych, stwarzajacych zagrozenia bezpieczenstwa i zdrowia ludzi ( Dz. U. Nr 151,
poz. 1256)

5)  Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. W sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajacego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia

6) Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dn. 10.09.98 r. w sprawie
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budowle kolejowe i ich usytuowanie - Dz. U.
RP nr 151 z dn. 15.12.98. poz. 987

7)  Warunki umowy.
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