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1 WSTEP
1.1 Przedmiot STW I ORB

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STW i ORB) sg
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z nowoprojektowanym przejazdem
kolejowym dla zadania inwestycyjnego pn.” Budowa drogi fgczacej ulice Mata tgka z ulicg
Frysztacka w Cieszynie” w zakresie :

1.1.1 instalacji urzadzen rogatkowych typu UP-1 w sktad ktorych wchodzg :

. Cztery elektryczne napedy rogatkowe N1, N2 ,N3,N4 typu EEG1

a

b. Dwa sygnalizatory drogowe typy EHZ z ktérych jeden wyposazony jest w buczek

c. Szafa aparaturowa SA typu SZOR 1022 .

d. Manipulator sterowania rogatkami typu MRO012 umiejscowiony na nastawni ,Cn” stacji
kolejowej Cieszyn

e. Kabel zasilajacy typu YKY 5x4 utozony w ziemi pomiedzy szafg SA i szafg SOP

f. Kable sterujace typu YKSY utozone w ziemi pomiedzy szafg aparaturowg SA a napedami
rogatkowymi , sygnalizatorami

g. Kabel sterujgcy utozony w istniejgcej kanalizacji i czesciowo w ziemi pomiedzy szafg SA i
pulpitem sterujgcym.

h. Obiekty kablowe dla przej$¢ pod torami i projektowana drogq z rur ochronnych
RHDPEfi110x6,3

1.1.2 instalacji urzadzen telewizji przemystowej w skfad ktérych wchodzg :

Dwie kamery dla obserwacji przejazdu

o ®

Dwie kamery dla rejestracji numerow rejestracyjnych pojazdéw kotowych
Dwa maszty kamerowe
Nadajnik wizji ( Swiattowod )

Zasilacz nadajnikéw i kamer

~ o o o0

Akumulatory zasilaczy

Odbiornik wizji ( $wiattowdd )

Panel odbiornikdw RACK

Zasilacz odbiornikéw wizji ZS 12C-5A

j-  Panel zasilania RACK z wyposazeniem

k. UPSon-Line

l. Monitor kontrolny 77 LCD RACK 2U

Monitor kolor 19”

Szafa RACK

Rejestrator cyfrowy 16 kanatowy DR16NRT 2x750GB

Kabel swiattowodowy

=«

© o 5 3
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1.2 Zakres stosowania STW | ORB

1.2.1 STW | ORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu oraz

realizacji robét wymienionych w pkt 1.1.

1.3 Zakres robét objetych STW | ORB

1.3.1 Ustalenia zawarte w czesci A STW | ORB (URZADZENIA AUTOMATYKI KOLEJOWEJ)
dotyczg opracowania branzowego Automatyka Kolejowa, skfadajacego sie z nastepujacych
rozdziatow:

1.3.1.1 STW I ORB A.00 ,Urzadzenia Automatyki Kolejowej - Wymagania ogdlne dla urzgdzen srk”
(niniejsza STW | ORB ),

1.3.1.2 STW I ORB A.01 ,Urzadzenia Automatyki Kolejowej - Budowa urzadzen srk”,

1.3.2 Do STW | ORB A.01 ,Urzadzenia Automatyki Kolejowej - Budowa urzadzen srk” odnosi sie
»Rachunek ilosciowy nr 6”.

1.3.3 Powyzsze STW | ORB obejmujg swoim zakresem cato$¢ robot w branzy Automatyka

Kolejowa, realizowanych w ramach zadania

1.4 Podstawowe okreslenia

1.4.1 Znaczenia przyjetych w niniejszej STW | ORB podstawowych okresleh i skrotow
zwigzanych z urzadzeniami srk sg zgodne z okresleniami i skrétami zawartymi w:

1.4.1.1 Odpowiednich normach,

1.4.1.2 STWIORB G.00 ,Wymagania ogdlne”.

1.4.2 Pozostate okreslenia i skréty:

1.4.2.1 Sterowanie ruchem kolejowym

Urzadzenia srk — urzadzenia stuzgce do sterowania ruchem kolejowym.

1.4.2.2 Istniejace zewnetrzne urzadzenia srk

Czes¢ istniejgcych urzadzeh srk usytuowana przy lub na torach stacyjnych (sygnalizatory, napedy
zwrotnicowe, wskazniki, urzgdzenia kontroli niezajetosci toréw i rozjazdéw, obwody oddziatywania
tor — pojazd) wraz z siecig kablowa i niezbedng armaturg (szafy kablowe, skrzynki kablowe).
1.4.2.3 Istniejace wewnetrzne urzadzenia srk

Czesc¢ istniejacych urzadzen srk umieszczona w pomieszczeniach przekaznikowni, zabudowana
na stojakach, stuzgca do bezpiecznego prowadzenia ruchu pociagéw, pulpity nastawcze do
sterowania urzadzeniami srk, monitorowe odwzorowanie urzadzen srk i uktadu torowego,
interfejsy.

1.4.2.4 Nowobudowane zewnetrzne urzadzenia srk
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Nowobudowane urzadzenia srk usytuowane przy lub na torach stacyjnych (sygnalizatory, napedy
zwrotnicowe, wskazniki, urzgdzenia kontroli niezajetosci toréw i rozjazdéw, obwody oddziatywania
tor — pojazd , urzadzenia rogatkowe) wraz z siecig kablowg i niezbedng armaturg (szafy kablowe,
skrzynki kablowe).

1.4.2.5 Urzadzenia rogatkowe

Urzadzenia rogatkowe stuzg do zapewnienia bezpieczenstwa na skrzyzowaniu linii kolejowych z
drogami publicznymi poprzez informowanie uzytkownikéw drég o zblizajgcych sie do przejazdu
pojazdéw szynowych z jednoczesnym zamykaniem drogi zaporami drogowymi.

1.4.2.6 Sygnalizator drogowy

Sygnalizator drogowy jest to podstawowe urzadzenie ostrzegawcze dla uzytkownika drogi , ktére
sktada sie z dwoch komér swietlnych barwy czerwonej umieszczonych w jednej poziomej linii
1.4.2.7 Tarcza ostrzegawcza przejazdowa

Tarcza ostrzegawcza przejazdowa informuje maszyniste o stanie sygnalizacji przejazdowe;j
1.4.2.1 Pétsamoczynna blokada liniowa (pbl) dwukierunkowa

Zewnetrzne i wewnetrzne urzadzenia srk zainstalowane wzdiuz szlaku kolejowego, powigzane
z urzadzeniami na stacjach, umozliwiajace prowadzenie zorganizowanych jazd pociggowych po
danym torze szlakowym wobu kierunkach. Wewnetrzne urzadzenia blokady liniowej
zlokalizowane sg w pomieszczeniach przekaznikowni.

1.4.2.2 Samoczynna blokada liniowa (sbl) dwukierunkowa

Zewnetrzne i wewnetrzne urzadzenia srk zainstalowane wzdtuz szlaku kolejowego, powigzane
z urzadzeniami na stacjach, umozliwiajace prowadzenie zorganizowanych jazd pociggowych po
danym torze szlakowym wobu kierunkach. Wewnetrzne urzadzenia blokady liniowej
zlokalizowane sg w pomieszczeniach przekaznikowni.

1.4.2.3 Sygnalizacja swietlna

System urzadzen srk umozliwiajgcych wysSwietlanie obrazéw sygnatdéw zwigzanych
z prowadzeniem ruchu kolejowego za pomocg sygnatow swietlnych na sygnalizatorach, sag
zgodne z Instrukcjg ,le1 — Instrukcja sygnalizacji ”.

1.4.2.4 Urzadzenia zasilania

Urzadzenia zasilajace zewnetrzne i wewnetrzne urzadzenia srk w energie elektryczna.
Urzadzenia te stanowig czes¢ urzadzeh wewnetrznych systemu srk.

1.4.2.5 Kanalizacja kablowa

Zespot elementow budowlanych, ktore zabudowuje sie w ziemi, przeznaczony do ukfadania
w nich kabli do urzadzeh zewnetrznych srk.

1.4.2.6 Skrot TVU czyli telewizja uzytkowa dla potrzeb wizualizacji przejazdu.

1.4.2.7 Monitor to urzgdzenie pozwalajace na zamiane sygnatu elektrycznego, na sygnat

optyczny, odpowiedni dla zmystow cztowieka.
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1.4.2.8 Kamera sktada sie z: przetwornika CCD (Charged Coupled Device), ktory przetwarza
obraz obiektu na sygnat elektryczny, obiektywu oraz zestawu urzadzeh elektronicznych, ktére
dokonujg obrébki sygnatu elektrycznego.

1.4.2.9 DSP - (Digital Signal Processing) zamiana sygnatu swietlnego na elektryczny odbywa sie
w sposob tradycyjny, nastepnie jednak sygnat elektryczny zamieniany jest na posta¢ cyfrowa i
dalej poddawany obrobce w procesorze sygnatowym. Pojawiajg sie nowe mozliwosci takie jak:
detekcja ruchu, programowany backlight, zdalne sterowanie przez ztacze RS-232, datownik,
generator opisu, czy menu ekranowe. Generalnie takie kamery charakteryzujg sie lepszym
kontrastem, czesto posiadajg mozliwosé redukcji efektu rozmycia jasnych punktéw obrazu (efekt
taki wystepuje, kiedy obserwujemy obraz z punktami o bardzo duzej jasnosci, ktére sg widziane
wtedy jako smuga). W najbardziej rozbudowanych kamerach z DSP mozliwa jest detekcja zmiany
oswietlenia oraz elektroniczny zoom.

1.4.2.10 Automatyczna przestona (Auto IRIS) umozliwia dobranie statej ilosci Swiatta
padajacego na przetworniki, niezaleznie od warunkéw odwietlenia. Migawka elektroniczna ustawia
sie na 1/50s, natomiast obiektyw z Al jest przymykany i otwierany stosownie do natezenia
oswietlenia. Kamera i obiektyw z Al sg w stanie pracowaé poprawnie w warunkach bardzo duzych
zmian oswietleniem, gdzie zwykfa kamera jest bezuzyteczna.

1.4.2.11 Video - IRIS, stosujemy mechaniczng przestone w obiektywie, sterowang sygnatem
proporcjonalnym do oswietlenia. Kamera posiada wyjscie sygnatu o wartosci proporcjonalnej do
osSwietlenia. Ten sygnat steruje wzmacniacz silnika obiektywu, ktéry otwiera i zamyka przestone.

Obiektyw z Video - Al posiada dwa potencjometry:
e Level, stuzacy do ustalenia poziomu jasnosci ktory ma by¢ utrzymany,
e ALC, pozwalajacy ustawi¢ szybkosc¢ reakcji na zmiany o§wietlenia.

1.4.2.12 BACKLIGHT — automatyczna regulacja intensywnosci oswietlenia za obserwowanym
obiektem.

1.4.2.13 AGC (Automatic Gain Control) - automatyczna regulacja wzmocnienia, utrzymuje staty
poziom sygnatu wyjsciowego zwiekszajgc tym samym odstep sygnat-szum, obraz jest bardziej
wyrazny lecz traci na naturalnosci. Wytgczenie powoduje poprawe naturalnosci, ale zwiekszenie
zaszumienia.

1.4.2.14 MES (Manual Electronic Shutter) - reczna elektroniczna migawka, mozliwe ustawienia to:
1/50s, 1/120s, 1/250s, 1/500s, 1/1000s, 1/2000s, 1/5000s, 1/10000s oraz 1/12000s.

1.4.2.15 AES (Atomatic Electronic Shutter) - automatyczna elektroniczna migawka, czas otwarcia
jest ustawiany w zaleznosci od ilosci swiatta docierajgcego do przetwornika, zmiana nastepuje w
zakresie od 1,50s do 1/100000s.

1.4.2.16 GAIN - ustawienie szybkosc¢ reakcji przestony na zmiany oswietlenia.
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1.4.2.17 BLC (Back Light Compensation) - funkcja pozwalajgca poprawi¢ jakos¢ przeswietlonego
obrazu, wigcza sie w momencie kiedy powyzej 50% centralnej czesci przetwornika jest
przeswietlonych

1.4.2.18 WB (White Balance) funkcja pozwalajagca na korekte obrazu w zwigzku z réznym
rodzajem oswietlenia, w najprostszej postaci sprowadza sie ona do przetgcznika IN (Swiatto
sztuczne) - OUT (Swiatto naturalne).

1.4.2.19 DSP- Cyfrowa obrobka sygnatu pozwala na dalsze zwiekszenie mozliwosci
dopasowania sie kamery do warunkéw zewnetrznych.

1.4.2.20 Cyfrowy zapis obrazu na nosnikach magnetycznych. Systemy zapisu obrazu w
formie cyfrowej i skompresowanej.

1.4.2.21 Obudowy zewnetrzne kamer- moga posiada¢ informacje o zgodnosci z normag IP.
Norma IP méwi o odpornosci na przenikanie ciat statych (pierwsza liczba) oraz szczelnosci na
wode (druga liczba). Zazwyczaj obudowy posiadajg zgodnosé z norma IP 65 lub IP66, co oznacza
ze sg W petni odporne na zapylenie i czesciowo zabezpieczone przed wptywem wody.
Klasyfikacje oston ze wzgledu na ochrone przed dotknieciem i przed dostaniem sie ciat statych
oraz przed dostepem wody, wg PN-92/E-0810

1.4.2.22 DTR — Dokumentacja Techniczno - Ruchowa

Dokument wydany przez Producenta urzadzenia lub systemu, w ktérym sg okre$lone zasady
stosowania, montazu i utrzymania urzadzenia lub systemu.

1.4.2.23 Dokumentacja pomontazowa

Dokumentacja pomontazowa to zatwierdzony projekt wykonawczy, z naniesionymi w czasie
budowy zmianami, ktére zostaly zatwierdzone przez Projektanta i Inspektora Nadzoru.
Dokumentacja pomontazowa stanowi podstawe do wykonania dokumentacji powykonawcze;.
1.4.2.24 Dokumentacja powykonawcza

Dokumentacja powykonawcza jest wykonana na podstawie dokumentacji pomontazowej,
zawierajgca wszystkie zmiany, ktore powstaty podczas budowy urzadzen na stacji. Lokalizacja
urzadzen w terenie po zakonczeniu budowy bedzie ujeta na powykonawczej mapie sytuacyjno —
wysokosciowe;.

Dokumentacja powykonawcza wykonywana jest dla potrzeb stuzb eksploatacyjnych.

1.4.2.25 Stuzba eksploatacji

Jednostka upowazniona do utrzymania nadzoru z ramienia PKP PLK nad budowg urzadzen srk.

Po zakonczeniu budowy jednostka zajmujgca sie eksploatacjg i utrzymaniem urzadzen srk.

1.5 Ogoélne wymagania dotyczace robét srk

1.5.1 Ogodlne wymagania dotyczace robot sg zawarte w STW | ORB G.00 ,Wymagania ogdlne”.
1.5.2 Podczas wykonywania wszystkich prac zwigzanych z branzg Automatyki Kolejowej, nalezy

szczegolnie zwrdéci¢ uwage na:
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1.5.2.1 bezpieczenstwo ludzi i sprzetu przy pracy w poblizu czynnych toréw i w sgsiedztwie sieci
trakcyjnej pod napieciem,

1.5.2.2 niezakitdcanie pracy czynnych urzadzen srk oraz urzadzen innych branz.

1.5.2.3 Roboty montazowe urzadzen TVU muszg by¢ zgodne z DTR-05/0OPK-12/TETR firmy
TELETROM i innymi normami towarzyszacymi PN.

1.5.2.4 Roboty budowlano—montazowe budowy kabli do zasilania i transmisji wizji muszg by¢
zgodne z normg BN — 89/8984 — 17/03

1.5.2.5 Roboty budowlano — montazowe wykonania obiektéw z ostony rurowej kabli muszg byc¢
zgodne z normg BN — 76/8984 — 16

1.6 Obowiagzki Wykonawcy

1.6.1 Podstawowe obowigzki Wykonawcy sg zawarte w STW | ORB G.00 ,Wymagania ogoine”.
1.6.2 Ponadto:

1.6.2.1 W czasie wykonywania robét w czynnych urzadzeniach srk Wykonawca zobowigzany
jest do przestrzegania wymagan Instrukcji le5 ,Instrukcja o zasadach eksploatacji i prowadzenia
robét w urzadzeniach sterowania ruchem kolejowym” oraz do przestrzegania warunkéw
w ustalonych z Zamawiajacym (Inspektorem Nadzoru) i okreslonych w regulaminach prowadzenia
ruchu podczas wykonywania robot.

1.6.2.2 Roboty nalezy wykonywa¢ zgodnie z obowigzujgcymi na terenie Polski przepisami BHP.
1.6.2.3 Wykonawca odpowiedzialny jest za jakos¢ wykonania robdt, zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowa i poleceniami Inspektora Nadzoru, ktéry reprezentuje Zamawiajgcego.

1.6.2.4 Wykonawca zobowigzany jest do przedfozenia dokumentacji powykonawczej w czesci
operatu geodezyjnego.

1.6.2.5 Wykonawca zobowigzany jest do przedtozenia dokumentacji po montazowej niezbedne;j
do wykonania dokumentacji powykonawczej w czesci urzadzen sterowania ruchem kolejowym.
1.6.2.6 Wykonawca zobowigzany jest do wykonania demontazu istniejacych zewnetrznych
i wewnetrznych urzadzen srk, ktore nie bedg wykorzystywane w docelowych urzadzeniach, wraz
z przekazaniem i sktadowaniem ich wedtug dyspozycji Stuzby Eksploatacji. Wykonawca
zobowigzany jest do dokonania zatadunku i wywozu materiatéw oraz urzadzeh po ich demontazu.

Koszty transportu i roztadunku, we wskazanym miejscu w/w urzgadzen, obcigzajg Wykonawce.

2 MATERIALY
2.1 Wymagania ogélne

2.1.1 Ogodlne wymagania dot. materiatow sg zawarte w STW | ORB G.00 ,Wymagania ogdlne”.
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2.1.2 Materiaty i urzgdzenia zastosowane na budowie muszg odpowiadaé polskim normom lub

posiadaé aprobaty techniczne oraz by¢ dopuszczone do stosowania na PKP.

2.1.3 Ponadto wszystkie uzyte do wykonania materiaty powinny by¢ zgodne z wymaganiami

okreslonymi w:

2.1.3.1 STW I ORB A.01 ,Urzadzenia Automatyki Kolejowej - Przebudowa istniejgcych urzadzen

srk”

2.1.3.2 Dokumentacji projektowej.

2.1.3.3 Dla obserwacji przejazdéw kolejowych nalezy zastosowaé zestaw urzadzen CCTV typu
OPK-12 produkcji firmy TELETROM Katowice posiadajgce dopuszczenie GIK nr
U/2005/1098.

2.1.3.4 Jako maszty kamerowe nalezy zastosowaC maszty o Srednicy przy podstawie min 120
mm i konstrukcji wzmochionej, stalowe ocynkowane lub aluminiowe o wysokosci min. 5m .
Uziemienie masztéw wykonaé pretami uziemiajgcymi Galmar lub innymi do wartosci

ponizej 100 Ohm.

2.1.3.5 Kabel transmisyjny wizji

Kabel swiattowodowy Z-XOTKtd 8J - kabel zewnetrzny (Z), z powtoka polietylenowg (X),
optotelekomunikacyjny (OTK), tubowy (luzna tuba) z zelem hydrofobowym wypetniajgcym osrodek
(t), catkowicie dielektryczny (d), oSmiowtdkowy (8J). Norma: ZN-TF-11:2001; ZN-EK-103.

2.1.3.6 Kabel zasilajacy kamery
Kabel typu YKY 3x4 — Kabel zasilajacy z zytami miedzianymi o przekroju 4mm? w izolacji i
powtoce polwinitowej zgodnie z normg PN-93/E-90401 oraz PN-93/E-90400.

2.1.3.7 Materiaty stosowane przy robotach kablowych.
- Rury RHDPE o srednicy 40mm
- Folia ostrzegawcza PCW koloru zéttego
- Stupki oznaczeniowe trasy kabla betonowe

- Listwy instalacyjne PCW
2.2 Odbiér materiatéw i urzadzen na budowie

2.2.1 Materiaty i urzadzenia dostarczane na budowe powinny posiada¢ swiadectwa jakosci,
karty gwarancyjne, protokdty odbioru technicznego badz metryki. W przypadku zespotéw
zmontowanych u Producenta — protokéty préb technicznych.

2.2.2 Dostarczone na miejsce budowy materiaty i urzadzenia nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem
kompletnosci wraz z materiatami przeznaczonymi do montazu (Sruby itp.). Nalezy takze sprawdzi¢
ich zgodnos¢ z danymi Producenta oraz Dokumentacjg Techniczno — Ruchowg (DTR).

2.2.3 Nalezy przeprowadzi¢ ogledziny dostarczonych na miejsce budowy materiatow i urzadzen.
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2.2.4 Dostarczone i skladowane materiaty oraz urzadzenia, powinny zosta¢ zabezpieczone

przed wptywami atmosferycznymi i uszkodzeniami mechanicznymi.

3 SPRZET
3.1 0Ogdlne wymagania dot. sprzetu sg zawarte w STW | ORB G.00 ,Wymagania ogdlne”.

3.2 Ponadto:

3.2.1 Dobor sprzetu do wykonania robot powinien gwarantowacé jakos¢ robot okreslong wi:
- STW I ORB A.01 ,Urzadzenia Automatyki Kolejowej — Budowa urzadzenh srk

- Dokumentacji projektowej.

3.2.2 Dobdr sprzetu Wykonawca przedstawi do akceptacji Zamawiajgcego.

3.2.3 Szczegodlng uwage nalezy zwrdci¢ na dobor sprzetu do:

- ustawienia sygnalizatoréw

instalacji szaf torowych kablowych

- instalacji szaf aparaturowych

- montazu napeddw rogatkowych

- kopania rowoéw kablowych,

- wykonania przejs¢ pod torami

- instalacja urzgdzen TVU

3.2.4 W miejscach gdzie wystepuje uzbrojenie podziemne terenu nalezy wykonywac roboty
w sposob reczny. W razie watpliwosci, co do lokalizacji urzadzeh podziemnych nalezy wykonaé
prébne przekopy

3.2.5 Do budowy urzadzeh przewiduje sie stosowanie nastepujacego sprzetu:

- Samochdd skrzyniowy do 3,5 tony

- Samochdd skrzyniowy do 0,9 tony

- Podnosnik mont. Phm. na samochodzie
- Wodzek motorowy z zurawikiem

- Wibromiot

- Przyczepa do przewozu kabli 4 t

- Sprezarka pow. Spal. 4-5m3*min

- Wociagarka reczna 3-5 t

- Ubijak spalinowy 50 kg

- Inny sprzet wg uznania Wykonawcy

3.2.6 Aparatura pomiarowa:

- Generator paséw kontrolnych
- Oscyloskop przeno$ny
- Reflektometr do kabli $wiattowodowych
- Miernik izolacji
- Miernik rezystancji uziemienia
- Miernik uniwersalny
- Miernik skutecznosci zerowania
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- Monitor kontrolny LCD

- Przyrzad do pomiaru pojemnosci akumulatorow

- Miernik rezystancji uziemienia

- Specjalistyczny obiektyw do ustalenia lokalizacji masztéw
- Miernik natezenia oswietlenia

- Reflektometr

- Probnik wytrzymatosci izolacii

4 TRANSPORT

4.1  Ogdlne wymagania dot. transportu sg zawarte w STW | ORB G.00 ,Wymagania ogdlne”.
4.2 Ponadto:

4.2.1 Materiaty na budowe powinny by¢ przewozone odpowiednimi srodkami transportu,
w opakowaniu fabrycznym oraz w sposéb okreslony przez Producenta. W szczegdlnoéci dotyczy
to transportu urzadzen wewnetrznych oraz TVU , montowanych w zespoty u Producenta.

4.2.2 Materiaty na budowe powinny by¢ przewozone zgodnie z przepisami BHP oraz zasadami
ruchu drogowego obowigzujacymi w Polsce.

4.2.3 Transport wewnetrzny na budowie, z miejsca skladowania do miejsca montazu powinien
odbywac sie recznie lub przy uzyciu srodkéw transportowych i powinien by¢é zgodny z przepisami
BHP obowigzujgcymi w Polsce.

4.2.4 Sposoéb zatadowania i wytadowania materiatdw oraz urzadzen na srodki transportowe jak
rowniez warunki samego transportu powinny odpowiada¢ wymaganiom Producentéw tych
materiatow i urzadzen.

425 Materialy i urzadzenia powinny by¢ przechowywane zgodnie z wymaganiami
Producentow.

4.2.6 Koszty transportu materiatéw i urzadzen obcigzajg Wykonawce

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne wymagania dot. wykonania robé6t sg zawarte w STW | ORB G.00 ,Wymagania
ogolne”.

5.2 Ponadto:

5.2.1 Organizacja i harmonogram rob6t srk powinny obejmowac warunki oraz ograniczenia
wynikajagce z koordynacji robét z innymi Wykonawcami na budowie, szczegdlnie
w czasie robot ziemnych przy:

- budowie kanalizacji kablowej podziemnej,

- budowie sieci kablowej,

- zabudowie sygnalizatorow

- zabudowie napeddéw rogatkowych

- zabudowie szaf aparaturowych

- masztow kamerowych
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5.2.2 Organizacja robdét srk musi uwzglednia¢ czas przeznaczony na proby techniczne,

sprawdzanie urzadzen srk przez Producenta oraz odbior koncowy.

5.2.3 Wykonanie robét polegajacych na montazu aparatury oraz potaczen pomiedzy elementami

musi by¢ zgodne z:

- odpowiednimi instrukcjami montazu Producentéw (DTR),

- odpowiednimi normami obowigzujacymi w Polsce,

- przepisami obowigzujgcymi na PKP,

- dokumentacjg projektowa.

5.2.4 Instalowanie kabli Swiattowodowych

5.2.4.1 0gdlne zasady postepowania z kablami swiattowodowymi podczas ich instalacji opisano w
Aneksie C normy IEC 60794-1-1 Ed2,

5.2.4.2 Instrukcjach WPRT ZDB, oraz Normach Zaktadowych poszczegoéinych operatorow sieci.

5.2.4.3 Instalowanie kabli swiattowodowych w kanalizacji kablowe;.

5.2.4.4Na etapie planowania nalezy oszacowaé wielkosci dziatajgcych na kabel naprezeh
rozciagajacych podczas jego instalowania.

5.2.4.5W czasie instalowania kabli swiattowodowych nigdy nie nalezy przekraczaé podanej w
karcie katalogowej dopuszczalnej / maksymalnej sity rozciagajacej kabla. Jezeli
szacowana warto$¢ sity rozciggajacej podczas instalacji w ktérejkolwiek sekcji przekracza
wartos¢ dopuszczalng, to nalezy zmieni¢ metode zaciggania kabla (np. zastosowac
metode wdmuchiwania lub wykorzysta¢ tzw. 6semkowanie kabla). Podczas instalowania
kabli Swiattowodowych nalezy kontrolowaé wartos¢ sity ciagnacej, wskazane jest jej
rejestrowanie.

5.2.4.6 Po zainstalowaniu kabla naprezenie rozciggajace powinno zosta¢ zwolnione. Nie nalezy
pozostawia¢ kabla Swiattowodowego pod dziataniem dlugotrwatego naprezenia
rozciagajacego z wyjatkiem przystosowanych do takiej pracy kabli do podwieszania.

5.2.4.7 Postepowanie zgodnie z powyzej przedstawionymi wytycznymi gwarantuje nie

uszkodzenie widkien swiattowodowych oraz zachowanie ich diugotrwatej niezawodnosci.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 0Ogdlne wymagania dot. kontroli jakosci robét sg zawarte w STW | ORB G.00 ,Wymagania

ogoine”.

6.2 Dodatkowo sprawdzenie jako$ci wykonanych robét i dziatania urzadzeh nalezy ponadto
przeprowadzi¢ zgodnie z:

- odpowiednimi instrukcjami montazu Producentéw (DTR),

- wymogami instrukcji i przepisow stosowanych przy odbiorze urzgdzen srk na PKP.
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7 OBMIAR ROBOT

7.1 0Ogolne wymagania dot. obmiaru robét sg zawarte w STW | ORB G.00 ,Wymagania ogdine”.
7.2 Ponadto:

7.2.1 Obmiar robdét obejmuje ustalenie jednostek obmiarowych dla wszystkich czynnosci
koniecznych dla prawidlowego wykonania robot. Jednostki obmiarowe dla poszczegolnych
elementéw robot montazowych lub demontazowych sg podane w STW | ORB A.01 ,Urzadzenia
Automatyki Kolejowej - Budowa urzadzen srk” oraz w Rachunkach llosciowych nr 6

7.2.2 W przypadku uszkodzenia przez innych Wykonawcéw zamontowanych urzadzen lub
wykonanych roboét objetych niniejszymi STW | ORB, nalezy dokona¢ obmiaru uszkodzen
z udziatem Inspektora Nadzoru i przedstawienia kalkulacji kosztow, zwigzany z przywrdceniem
tych urzadzen do poprzedniego stanu.

7.2.3 W uzgodnieniu z Zamawiajgcym mozna przyjac inne jednostki obmiaru robot niz podane
w STW I ORB .

8 ODBIOR ROBOT

8.1 Ogdlne wymagania dot. odbioru robot sg zawarte w STW | ORB G.00 ,Wymagania ogdlne”.
8.2 Ponadto:

8.2.1 Odbidr i sprawdzenie dziatania urzgadzen srk nalezy dokona¢ zgodnie z warunkami odbioru
prac budowanych obiektow i urzadzen.

8.2.2 Przy odbiorach (prébach technicznych) dokonywanych przez Wykonawce bierze udziat

Inspektor Nadzoru i jezeli to konieczne Projektant.

9 PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogodlne wymagania dotyczace warunkow pfatnosci sg zawarte w kontrakcie oraz
w STW | ORB G.00 ,Wymagania ogolne”.

9.2 Ponadto:

9.2.1 Podstawg ptatnosci sg stawki jednostkowe skalkulowane na jednostke obmiarowg dla
poszczegolnych rodzajéw robot.

9.2.2 Ceny majg obejmowacé wszystkie czynnosci konieczne do prawidtowego wykonania robot
zwigzanych z:

- montazem urzadzen srk,

- zatadunkiem i wytadunkiem urzadzenh srk,

- uruchomieniem i regulacjg urzadzen srk.
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10 PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Ogolny wykaz norm, przepisow, instrukcji obowigzujacych przy projektowaniu,
wykonawstwie i odbiorze urzadzen srk oraz dotyczacych wykonanych robét wedtug niniejszej
STW | ORB sg zawarte w STW | ORB G.00 ,Wymagania ogolne”.

10.2 Ponizej przedstawiono wykaz pozostatych norm, wytycznych i instrukcji obowigzujgcych
przy wykonawstwie i odbiorze urzadzen srk:

10.2.1 Prawo Budowlane - obowigzujace od 1 stycznia 1995 z pézniejszymi zmianami.
10.2.2 Dziennik Ustaw Nr 151 z 15.12.1998 ,Warunki techniczne jakim powinny odpowiadaé
budowle kolejowe i ich usytuowanie”.

10.2.3 Norma PN-69/K-02057 — ,Koleje normalnotorowe. Skrajnia budowli na PKP” z dnia
17.12.1969.

10.2.4 Dziennik Ustaw Nr 34 z dnia 27.04.2000 Zasady prowadzenia ruchu na liniach
kolejowych.

10.2.5 Norma PN-IEC60364-4 — ,Ochrona przeciwporazeniowa”.

10.2.6 ,le1 — Instrukcja sygnalizacji ” zatwierdzona Zarzadzeniem Zarzgdu PKP nr 157 z dnia
20.07.1998 (z pozniejszymi zmianami — wedtug Zarzadzenia Zarzadu PKP nr 152 z dnia
7.11.2000).

10.2.7 Wytyczne Techniczne Budowy Urzadzen  Sterowania Ruchem  Kolejowym
w Przedsigbiorstwie PKP (WTB-E10) wprowadzone Zarzadzeniem zarzadu PKP nr 43 z dnia
09.09.1996.

10.2.8 Rozporzadzenie MTIGM z dnia 26.02.1996 - Dz.U.96.33.144 w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiadaé¢ skrzyzowania linii kolejowych z drogami publicznymi i
ich usytuowanie - z pézniejszymi zmianami.

10.2.9 ,EBH-la- Instrukcja bezpieczenstwa i higieny pracy przy urzadzeniach elektroenergetyki
kolejowej. Prace przy i w poblizu urzadzen sieci trakcyjnej oraz linii potrzeb nietrakcyjnych
zabudowanychna konstrukcjach sieci jezdnej”

10.2.10 le6 — Wytyczne odbioru technicznego oraz przekazania do eksploatacji urzadzen srk.
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