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1  WSTEP

1.1 Przedmiot stosowania STW | ORB

Przedmiotem niniejszej STW | ORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
pomiarowych wykonanych dla realizacji robét zwigzanych z budowg urzadzen rogatkowych ,
urzadzen TVU dla obserwaciji przejazdu do projektowanego nowego przejazdu kolejowego dla
zadania inwestycyjnego pn.” Budowa drogi taczacej ulice Mata tgka z ulicg Frysztackg w

Cieszynie”

Sato:

a) wyniesienie w teren bazy projektowo-realizacyjnej (dowigzanie do osnowy panstwowej), do
ktérej bedg odnoszone wspétrzedne X, y, z realizacji obiektéw

b) wytyczenie obiektow

c) inwentaryzacja obiektow

d) wykonanie dokumentacji powykonawczej

Do obiektow tych nalezg: uktad torowy, obiekty budowlane oraz wszystkie instalacje i urzadzenia

nad i podziemne.

1.2 Zakres stosowania STW | ORB

STW | ORB jest stosowana, jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robodt
wymienionych w poz. 1.1.

1.3 Zakres robét objetych STW | ORB

1.3.1 Roboty pomiarowe
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na
celu wykonanie rob6t pomiarowych.

W zakres tych robot wehodzg roboty pomiarowe dla realizacji budowy:

— wytyczenie i zastabilizowanie gtownych elementow obiektow w oparciu o osnowe geodezyjng
(baze projektowo-realizacyjng)

— wyznaczenie roboczych punktéw wysokosciowych w nawigzaniu do reperéow wskazanych przez
Zamawiajacego

— inwentaryzacja pomiarowa do odbioru robot: czesciowych, ulegajacych zakryciu i koncowych

Z zaznaczeniem ewentualnych zmian w stosunku do projektu.
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1.3.2 Dokumentacja powykonawcza

- mapa sytuacyjno-wysokosciowa nowego uktadu torowego z uzbrojeniem nad i podziemnym
w ukfadzie wspoétrzednych x, y, z w skali 1:500, poszerzona o obszar szerokosci 30 m
potozony poza granicami PKP oraz profil podtuzny toru stacji zgodnie z obowigzujgcymi
instrukcjami geodezyjnymi,

- utrwalenie w terenie na stupach trakcyjnych znakéw km i hm umieszczenie tablic

Z oznaczeniem kilometraciji linii (km, hm).

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STW | ORB sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami,
oraz okresleniami podanymi w G.00 Wymagania ogoine.

Ponadto w STW | ORB wystepujg nastepujace okreslenia:

X, ¥ - wspotrzedne prostokatne
z - rzedna wysokosciowa
km - kilometr

hm - hektometr

m - metr

cm - centymetr

mm - milimetr

m> - metr kwadratowy

ha - hektar 10 000 m?

= - rowna sie

punkt - miejsce o okreslonych wspdirzednych x,y,z dla wytyczenia sytuacyjnego

i wysokosciowego osi trasy obiektow liniowych oraz gtéwnych elementéw obiektow

kubaturowych.

1.5 Ogéine wymagania

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢é wykonania oraz zgodnos¢ z Dokumentacjg
Projektowg, STW | ORB i poleceniami Zamawiajacego (na pismie).

W czasie wykonywania i zakonczenia rob6t Wykonawca bedzie utrzymywat w sposob ciggly na
placu budowy uprawnionego geodete do wykonania i nadzorowania wytyczen i innych prac

geodezyjnych. Przyrzady uzywane przez Wykonawce bedg odpowiedniej marki i typu do zadan
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jakim majg stuzy¢ oraz w znakomitym stanie technicznym i doskonale wyregulowane. Kazdy btad

w pracach geodezyjnych i wynikajgce z niego konsekwencje bedg usuniete na koszt Wykonawcy.

2 MATERIALY

1) Stupki betonowe

2) Stupki z drewna iglastego o srednicy d = 20 mm oraz prety metalowe
3) Deski z drewna iglastego, obrzynane grub. 22 mm klasy Il

4) Farba chlorokauczukowa

5) Stupki do oznaczenia kilometraciji linii (km; hm)

6) Tablice na stupach trakcyjnych km i hm

3 SPRZET

Specjalistyczny sprzet geodezyjny zapewniajgcy precyzje pomiaru:

teodolity lub tachimetry,
- dalmierze,

- niwelatory,

- faty,

- tyczki,

- tasmy miernicze,

- szpilki.

Stosowany sprzet powinien posiadac stosowne legalizacje.

4 TRANSPORT

Samochdd dostawczy lub inny gwarantujacy przewozenie sprzetu i materiatbw w sposob

uniemozliwiajgcy ich uszkodzenie.

5 WYKONANIE ROBOT

Roboty pomiarowe winny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia, zgodnie z przepisami obowigzujacymi instrukcjami GUGIK.
W oparciu o Dokumentacje Projektowg Wykonawca przeprowadzi obliczenia i pomiary

geodezyjne, niezbedne do wytyczenia robot.
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Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy rzedne terenu okreslone w Dokumentacji Projektowej sg
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli wystgpig istotne réznice, Wykonawca powinien
powiadomi¢ Zamawiajgcego.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone i utrzymanie wszystkich punktow pomiarowych i ich

oznaczen w czasie trwania robot. Punkty zniszczone wskutek zaniedbania Wykonawcy beda

odtworzone na jego koszt.

Celem doktadnego odtworzenia geometrii poziomej i pionowej Wykonawca powinien opracowac

uproszczong dokumentacje geodezyjng, zawierajgca nastepujgce elementy:

- odtworzenie (wyznaczenie) osi trasy w oparciu o Dokumentacje Projektowg przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej lub innej osnowy geodezyjnej okreslonej w
Dokumentacji Projektowej,

- zatozenie reperow roboczych w nawigzaniu do panstwowego uktfadu wysokosciowego dla
odtworzenia projektowanej niwelety.

W ramach robdt pomiarowych nalezy wytyczy¢ w terenie i utrwali¢ przez ustawienie znakéw

miejsca charakterystyczne.

1. Na osiach projektowanych toréw:

— poczatki, konce i wierzchotki wszystkich tukoéw i krzywych przejSciowych oraz punkty
posrednie co 10 m

— poczatki, konce i punkty matematyczne wszystkich rozjazdow

— miejsca pionowych zataman trasy (w przypadku tukéw wyokraglajacych zatomy profilu)

— co 100 m na odcinkach prostych jesli nie utrwalono osi toru z innych wzgledow

2. dla robdét ziemnych w miejscach charakterystycznych przekrojow podanych w projekcie
nalezy wyznaczyC zarys projektowanych skarp i nasypow przez ustawienie znakow lub
szablonéw

3. dla obiektow budowlanych wyznaczenie osi i punktow kierunkowych, faw wysokosciowych
i reperéw pomocniczych

4. dla pozostatych urzadzen wyznaczenie osi trasy i jej zatomow oraz osi stupéw

Oprocz tego nalezy poza bezposrednim rejonem roboét, co okoto 200 m wyznaczy¢ robocze

punkty wysokosciowe.

Wyznaczone punkty musza by¢ zabezpieczone przed zniszczeniem w czasie robot i oznaczone

farba.

Dokfadnos¢ robot pomiarowych wynosi +1 cm w planie i profilu.
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6 KONTROLA ROBOT POMIAROWYCH

Sprawdzenie robot pomiarowych — wg D4:

Lp. Wyszczegdlnienie Odchytki dopuszczalne Uwagi

1 | Potozenie osi w planie £10cm
podtorza (osnowa w profilu £1cm
budowlano-
montazowa)

2 | Potozenie roboczych |+5cm repery zabezpieczone przed zniszczeniem
punktow w czasie robot i oznaczone trwalg farbg
wysokosciowych

3 | Wyznaczenie w planie £10cm
obiektow (w tym w profilu £1cm
réwniez odwodnien)

4 | Wyznaczenie +10cm krawedzie podstawy nasypéw i przypoér
nasypow i przekopow oraz zewnetrzne krawedzie przekopéw

oznaczone w sposob trwaty palikami w
odstepie max. 50m

Wykonanie kazdego etapu robdt geodezyjnych sprawdza i potwierdza Zamawiajgcy wpisem do
dziennika budowy. Wykonawcy robot nalezy przekazaC po 2 egz. szkicow geodezyjnych
umozliwiajgcych powtdrne skontrolowanie wyznaczonych punktéw. Jeden komplet szkicow
Wykonawca przekazuje w czasie odbioru koncowego. Zaleca sie objecie pomiarami

sprawdzajacymi rowniez innych punktow charakterystycznych (wg umowy).

7 OBMIAR ROBOT

Roboty pomiarowe dla realizacji budowy
Jednostkg obmiaru dla tyczenia i wyznaczenia punktéw wysokosciowych jest punkt geodezyjny.
Pomiary obiektéw punktowych ( stupy, tablice, tawki, szafki, semafory itp.) sg uwzglednione w

cenie obiektu.

Dokumentacja powykonawcza

Jednostkg obmiaru jest:

— dla wykonania mapy 1 ha
— dla wykonania profilu podtuznego 1 km
— dla utrwalenia znakéw regulacji osi torow i kilometracji 1 km
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8 ODBIOR ROBOT

Zasady poszczegolnych odbioréw robét podane sg w STW | ORB ,Wymagania ogdélne”. Roboty

pomiarowe odpowiadajg zasadom robét zanikajacych.

9 WARUNKI PLATNOSCI

9.1 Roboty pomiarowe dla realizacji budowy

Dla robét liniowych ptaci sie za punkt geodezyjny wyznaczony w terenie.
Cena catosci robét geodezyjnych zawiera wszystkie czynnosci wymienione w punkcie 5. i.6.
niniejszej specyfikacji, obejmujacym wykonanie robot oraz zakup materiatow, transport i

sktadowanie.
9.2 Dokumentacja powykonawcza

Dla dokumentacji powykonawczej ptaci sie za ha wykonania mapy oraz za km wykonania profilu

podtuznego linii oraz utrwalenie znakdw regulacji osi toréw i kilometraciji linii.

10 PRZEPISY ZWIAZANE

D PN-69/K-02057 Koleje normalnotorowe. Skrajnia budowli

2) Prawo Geodezyjne 19809r.

3) Instrukcje techniczne Gtéwnego Urzedu Geodezji i Kartografii

(4) Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych

(5) Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia
21.02.1995 r. w sprawie rodzaju i zakresu opracowan geodezyjno-

kartograficznych oraz czynnosci geodezyjnych obowigzujacych w budownictwie

(6) D-4 Instrukcja o utrzymaniu podtorza kolejowego, Warszawa 1996r.
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