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1 CzeES€ OGOLNA — WYTYCZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1.1 NAIWA NADANA ZAMOWIENIU PRZEZ ZAMAWIAJACEGO.
““BUDOWA KANALIZACJI SANITARNEJ W REJONIE ULIC SIENNEJ | KARGERA W CIESZYNIE"”

1.2 NAIWA OPRACOWANIA WRAZ Z NAZWA SPECYFIKACJI.

“Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych (STWIORB), Szczegdtowe
Specyfikacje Techniczne (SST) ,,“BUDOWA KANALIZACJI SANITARNEJ W REJONIE ULIC SIENNEJ |
KARGERA W CIESZYNIE”

1.3 ZAKRES STOSOWANIA SST.

Szczegodtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy i
Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w podpunkcie 1.4.

1.4 PRIEDMIOT | ZAKRES ROBOT OBJETYCH SST.

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowe] Specyfikacji Technicznej (SST) sg wymagania
dotyczgce wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wytyczeniem trasy kanalizacji sanitarnej,
wodociggu oraz pozostatych elementdéw systemu kanalizacyjnego i wodociggowego
(studnie, pompownie, obiekty inzynierskie) wraz z punktami wysoko$ciowymi. Ustalenia
zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wszystkimi
czynnosciami umozliwigjgcymi i majgcymi na celu wytyczenie w terenie przebiegu trasy
kanalizacji sanitarnej i obiektdw systemu kanalizacyjnego

W  zakres robdt pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw
wysoko$ciowych wchodzg:

1. wytyczenie trasy oraz obiektdw zgodnie z Dokumentacjq Projektowq,

2. sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gtéwnych osi
trasy punktéw wysokosciowych,
uzupetnienie osi frasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),
wyznaczenie przekrojdw poprzecznych,
ustabilizowanie punktéw w sposdb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposdéb utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

oA W

1.5 OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ prowadzonych robdét i za ich zgodnos¢ z
Dokumentacjg Projektowqg oraz instrukcjami Inspektora Nadzoru. Ogdlne wymagania
dotyczgce robdét podano w Specyfikaciji Technicznej - cze$¢ ogdina $-00.00.00.

2 WYMAGANIA SZCZIEGOLOWE DOTYCZACE WLASCIWOSCI WYROBOW
BUDOWLANYCH.

2.1 OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW.

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w
STWIRB - czeé¢ ogdlna. $-00.00.00
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2.2 RODZAJE MATERIALOW.

Do stabilizacji punktéw nalezy uzywac palikdw drewnianych lub rurek stalowych. Wszystkie
materiaty uzywane do stabilizacji punktéw powinny mie¢ dtugos¢ dostosowang do aktualnie
panujgcych warunkédw atmosferycznych i powinny pozwoli¢ na stabilizacje punktéw. Do
stabilizacji punktéw wysokosciowych - reperédw roboczych, w przypadku gdy zajdzie
potrzeba ich odtworzenia lub zageszczenia nalezy uzywad stupkdw betonowych. Do
wykonania opisdw i oznaczen mozna uzywac farby chloro-kauczukowej w dowolnym kolorze,
précz biatego.

Pale drewniane umieszczone poza granicq robdt ziemnych, w sgsiedztwie punktdw
zatamania trasy, powinny mie¢ Srednice od 0,15 do 0,20 m i dtugos¢ od 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane Srednicy od 0,05 do
0.08 m i dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w nawierzchni bolce stalowe
srednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m. ,,Swiadki' powinny mie¢ dtugos¢ okoto 0,50 m
przekrdj prostokgtny.

2.3 WYMAGANIA SICZEGOLOWE DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN DO WYKONANIA ROBOT
BUDOWLANYCH.

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu i maszyn podano w STWIOR - cze$¢ ogdina S-
00.00.00,
Roboty pomiarowe nalezy wykona¢ nastepujgcym sprzetem geodezyjnym gwarantujgcym
wymagang doktadnos¢:
- teodolity lub tachimetry,
niwelatory,
dalmierze,
- tyczki, taty, tasmy stalowe i ruletki,
- sprzet GPS.
Wszystkie uzywane do robdt instrumenty geodezyjne powinny by zrektyfikowane oraz
posiada¢ wymagane przepisami  szczegdlnymi  Swiadectwa legalizacji. Doktadnos$c¢
instrumentéw powinna zapewniac wykonanie roboét z zatozong w niniejszej SST doktadnosciq.

2.4 WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU.
Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w STWIRB - cze$¢ ogdina $-00.00.00.

3 WYMAGANIA SICZEGOLOWE DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYKONANIA ROBOT
BUDOWLANYCH.

3.1 OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT.

Ogdlne wymagania dotyczgce robdt podano w Specyfikaciji Technicznej - cze$¢ ogdina S-
00.00.00., pkt 5.

3.2 ZASADY WYKONANIA PRAC POMIAROWYCH.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK
[2-8] oraz prowadzone przez osoby posiadajgce odpowiednie kwadlifikacje i uprawnienia.
Przed przystgpieniem do robdt, Wykonawca powinien przejgé od Zamawiajgcego dane
zawierajgce lokalizacje i wspdtrzedne punktdw gtéwnych trasy oraz reperdw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia
obiektéw dla zakresdw robdt.

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca ma obowigzek wyznaczy¢ i zastabilizowadé
osnowe pomiarowq. Rozmieszczenie punkidw osnowy oraz punktdw wysokosciowych
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powinno by¢ takie, by kazdy punkt zlokalizowany w obrebie robdt byt namierzalny co
najmniej z dwdch punktéw osnowy poziomej oraz co najmniej jednego punktu osnowy
pionowej, z zatozonqg doktadnosciq. Przy kazdym realizowanym obiekcie inzynierskim powinny
by¢ zastabilizowane co najmniej dwa dodatkowe punkty osnowy poziomej i co najmniej
jeden punkt osnowy pionowe;j, niezaleznie od punktdw wymienionych powyze;.

Osnowa redalizacyjna powinna by¢ dowigzana co najmniej do dwdch punktdw osnowy
panstwowej (poziomej i pionowej) klasy nie nizszej niz ll-giej. Przed dowigzaniem osnowy
readlizacyjnej do osnowy panstwowej Wykonawca dokona aktualizacji wspotrzednych
punktéw osnowy panstwowej, do ktdérej osnowa realizacyjina ma by¢é dowigzana
(aktualizacja za pomocqg GPS).

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inspektora Nadzoru o wszelkich
btedach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperdw roboczych. Btedy
te powinny by¢ usuniete na koszt Zamawiajgcego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreSlone w Dokumentacii
Projektowe] sg zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze
rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznig sie od rzednych okresSlonych w Dokumentacii
Projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru. Uksztattowanie terenu w
takim rejonie nie powinno by<¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez
Inspektora Nadzoru i Zamawiajgcego.

Wszystkie roboty, ktdére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogq by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikdw pomiardw przez Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg byé
zaopatrzone w oznaczenia okreslajgce w sposdb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke
potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznaczeh powinny by¢ zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich
oznaczeh w czasie trwania robdt. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego
zostanq zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostang one odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robdt nalezg do
obowigzkdéw Wykonawcy.

3.3 SPRAWDZENIE WYZNACZENIA PUNKTOW GLOWNYCH OSI TRASY | PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ ustabilizowane w sposéb
tfrwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkédw betonowych, a takze dowigzane do
punktdw pomocniczych potozonych poza granicq robdét ziemnych. Wykonawca powinien
zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy, takze przy kazdym
obiekcie inzynierskim.

Repery robocze nalezy zatozyé poza granicami robdt zwigzanych z wykonaniem trasy
kanalizacji oraz obiektdw. Jako repery robocze mozna wykorzystaé punkty state na
stabilnych istniejgcych budowlach wzdtuz trasy kanalizacji. O ile brak takich punktéw, repery
robocze nalezy zatozy¢é w postaci stupkdw betonowych lub grubych ksztattownikéw
stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wykluczajgcy osiadanie, zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru. Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia,
zawierajgce wyrazne jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okreslac z takg doktadnosciq, aby Sredni btgd niwelacii
przy wyrdbwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujgc niwelacje podwdjing w nawigzaniu do
reperow panstwowych. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku
do Dokumentaciji Projektowej nie moze by¢ wieksze niz 50 mm. Rzedne niwelety punktdw osi
trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 10 mm w stosunku do rzednych niwelety
okresSlonych w Dokumentacii Projektowej. Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzycé
materiatdw wymienionych w pkt 2.2.
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3.3.1 WYTYCZENIE OSI TRASY.

Tyczenie osi trasy nalezy wykonac¢ w oparciu o Dokumentacje Projektowq oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiagjgcego sytuacyjnie, przy wykorzystaniu @ sieci
poligonizacji panstwowej albo inne osnowy geodezyjnej, okreSlonej w Dokumentacii
Projektowej. Lokalizacja projektowanych kolektorow powinna by¢ wyznaczona w punktach
gtébwnych i w punktach posrednich w odlegto$ci zaleznej od charakterystyki terenu i
uksztattowania trasy.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do Dokumentaciji
Projektowej nie moze by¢ wieksze niz 50 mm. Rzedne niwelety punktdw osi trasy nalezy
wyznaczy¢ z doktadnoscig do 10 mm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w
Dokumentacji Projektowej. Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢é materiatdw
wymienionych w pkt 2.2.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robdét zastgpi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

4 KONTROLA, BADANIA | ODBIOR WYROBOW | ROBOT BUDOWLANYCH.

4.1 OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT.

Ogdlne wymagania dotyczgce konftroli i jakosci robdt podano w STWIORB czes¢ ogdlna S-
00.00.00.

4.2 KONTROLA JAKOSCI PRAC POMIAROWYCH.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokos$ciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okre$lonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK [2-8] zgodnie z wymaganiami podanymi w STWIORB - cze$¢ ogdlna S-
00.00.00.

5 WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT.

Ogdlne wymagania dotyczgce przedmiaru i obmiaru podano w STWIORB -cze$¢ ogdina S-
00.00.00.
Jednostkg obmiaru odtworzenia trasy i wyznaczenia punktdw wysokosciowych jest kilometr
(km) wyznaczonej sytuacyjnie i wysoko$ciowo oraz zastabilizowanej trasy, tqcznie z
wykonaniem wszystkich niezbednych czynnos$ci majgcych na celu wykonanie i odbidr robdt.

6 ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH.

6.1 OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT.

Ogdline wymagania dotyczgce odbioru robdt podano w STWIORB - cze$¢ ogdlna S-
00.00.00.
6.2 SPOSOB ODBIORU ROBOT.

Odbidr robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow
dziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada Inspektorowi Nadzoru oraz Zamawiajgcemu.

7 ROIZLICZENIE ROBOT.

Ogdline wymagania dotyczqgce rozliczenia robdt podano w STWIORB - czes¢ ogdlna S-
00.00.00.
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8 DOKUMENTY ODNIESIENIA.

Ustawa z dnia 17.05.1989 — Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. nr 30, poz. 163 z pdzn.

zmianami),

- Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

- Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestyciji, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

- Instrukcja techniczna G-I. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

- Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

- Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

- Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

- Wytyczne fechniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

Uwaga: Wszelkie Roboty ujete w specyfikacji nalezy wykonaé w oparciu o aktualnie
obowigzujgce normy i przepisy. Niewyszczegdlnienie w w/w zestawieniu norm i przepisdw nie
zwalnia Wykonawce od ich stosowania.
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