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1. WSTEP

1.1.PrzepmioT SPECYFIKACI TECHNICZNEJ

Przedmiot niniejszej Specyfikacji Techniczne] stanowig wymagania dotyczace
wykonania i odbioru instalacji aparatury kontrolno — pomiarowej i automatyki realizowane

w ramach zadania ,Modernizacja Oczyszczalni Sciekéw w Cieszynie”.

1.2.ZAkRES sTosowanNiA ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako czes¢ dokumentédw przetargowych i
kontraktowych przy zleceniu i realizacji robot elektrycznych dla nastepujacych obiektéw:
- pompownia gtdbwna,
- komory denitryfikacji,
- komory reaeracji,

- stacja dmuchaw.

1.3.ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg prac przy realizacji instalaciji
aparatury kontrolno-pomiarowej oraz urzadzen automatyki i obejmuja:
a) roboty przygotowawcze,
b) roboty montazowe: urzadzen | zestawOw automatyki, aparatury kontrolno-
pomiarowej, aparatury sygnalizacyjnej,
c) kontrole jakosci.
Roboty ziemne zwigzane z uktadaniem kabli ujeto w ST 1.0
Wymagania dotyczace uktadanie kabli sygnalizacyjnych i pomiarowych opisano w ST 7.1
oraz 7.2

1.4 . Kiasyrikacia RoBOT WG WsPOLNEGO StownNika Zamowien (CPV)

Opis
45232000 Roboty pomocnicze w zakresie rurocigagéw i kabli
45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
45315100-9 Instalacyjne roboty elektryczne
45317000-2 Inne instalacje elektryczne
i Roboty w zakresie przewodéw instalacji elektrycznych oraz opraw
453110000 elektrycznych,

BIOSYSTEM Wroctaw, grudziers 2009
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1.5.OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi  Normami
Technicznymi (PN i EN-PN), Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét (WTWOR) i
postanowieniami Kontraktu. Ponadto:
a) pomiar ciggly - pomiar z zastosowaniem urzadzenia, ktére mierzy kontrolowany parametr w
sposab ciagly i przekazuje mierzong warto$¢ na swoje wyjscie pomiarowe,
b) sygnalizacja wartosci granicznych - pomiar z zastosowaniem urzadzenia, ktore mierzy
kontrolowany parametr w sposob ciggly i przekazuje sygnat o przekroczeniu zadanego progu,
c) wizualizacja- przedstawianie na ekranie panelu operatorskiego, stacji dyspozytorskiej i tablicy
synoptycznej przebiegu procesu, wartosci mierzonych parametrow, stany pracy urzadzen oraz
stany awaryjne.

1.6.0OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Ogodlne wymagania dotyczace robét okreslono w ST 0.0 ,Wymagania ogolne”.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z
postanowieniami Umowy (Kontraktu) oraz obowigzujgcymi normami oraz zaleceniami
zapisanymi w Dzienniku Budowy.

BIOSYSTEM Wroctaw, grudziers 2009
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2. MATERIALY | URZ ADZENIA

Materialami stosowanymi przy wykonaniu robot bedacych przedmiotem niniejszej
Specyfikacji Technicznej sa;
1) Mierniki zawartosci tlenu rozpuszczonego w Sciekach z sondg i armaturg do
mocowania
2) Mierniki potencjalu REDOX z sondg i armaturg do mocowania
3) Mierniki poziomu cieczy z sondg i armaturg do mocowania
4) Przeptywomierze elektromagnetyczne do pomiaru przeptywu i ilosci $ciekow
5) Szafy zasilajgco-sterownicze wraz z wyposazeniem
6) Sterowniki
7) Panele dotykowe sterownikdw
8) Falowniki
9) Moduty soft-start
10)Szafki przytaczeniowo-sterownicze lokalne wraz z wyposazeniem
11)Kable
12)Elementy wyposazenia tablicy synoptycznej
13)Oprogramowanie protokotéw transmisyjnych i sterowniczych
14)Oprogramowanie sterujgce wraz z licencjami

15)Oprogramowanie narzedziowe i wizualizacyjne wraz z licencjami

UWAGA:

llosci gtébwnych elementow wyposazenia i uzbrojenia sieci elektrycznych podane w
powyzszym zestawieniu traktowane sa, jako elementy skiadowe robét zasadniczych, tj.
wykonania instalacji elektrycznych, wewnetrznych. R6znice pomiedzy iloSciami elementéw
podanymi w zestawieniach w stosunku do rzeczywistego obmiaru lub koniecznosci
zachowania wymaganej przez Inwestora jakosci rob6t nie moga by¢ podstawg zmian cen
jednostkowych podanych w Przedmiarze robét dla robét zasadniczych ani innych
roszczen Wykonawcy.

Materialy i urzadzenia przewidywane do wbudowania bedg zgodne =z
postanowieniami Umowy(Kontraktu), poleceniami Inwestora i Dokumentacjg Projektowa.

W oznaczonym czasie przed wbudowaniem wykonawca przedstawi informacje dotyczace
zrodta wytwarzania oraz odpowiednie swiadectwa badan.

BIOSYSTEM Wroctaw, grudziers 2009
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Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materiatow i urzgdzen dostarczanych na plac budowy oraz za ich wlasciwe skladowanie i
wbudowanie zgodnie z zatozeniami Programu Zapewnienia Jakosci.

Odpowiednie certyfikaty pochodzenia bedg wymagane przez Inwestora przy
dokonywaniu odbioru wykonanych robdét. Aparatura i urzadzenia powinny posiadac
Dokumentacje Techniczno Ruchowg i Swiadectwo producenta.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty i urzgdzenia, do czasu,
gdy bedg one potrzebne do robét, byly sktadowane zgodnie z instrukcjg producenta,
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swojg jakos¢ i wtasciwosci i byty
dostepne do kontroli przez Inwestora. Wszystkie materialy i urzadzenia w miare
mozliwosci powinny by¢ sktadowane w opakowaniach fabrycznych.

BIOSYSTEM Wroctaw, grudziers 2009
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3. SPRZET

Do wykonania robét bedacych przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technologicznej
stosowac nastepujacy, sprawny technicznie i zaakceptowany przez Inwestora, sprzet:
» Spawarka elektryczna 300A,
* Rusztowanie systemowe h=4m,
» Elektronarzedzia.
» Cyfrowe mierniki uniwersalne typu ,Multimetr”

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wplywu, na jakos$¢ i srodowisko wykonywanych robot.

Sprzet uzywany do realizacji robot powinien by¢é zgodny z ustaleniami Specyfikacii
Technicznej, Programu Zapewnienia Jakosci oraz projektu organizacji robot, ktory uzyskat
akceptacje Inwestora.

Wykonawca dostarczy Inwestorowi kopie dokumentdéw potwierdzajgcych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

BIOSYSTEM Wroctaw, grudziers 2009
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4. TRANSPORT

Materialy i urzgdzenia przewidziane do wykonania robét mogg by¢ przewozone
dowolnymi srodkami transportu z zachowaniem zasad kodeksu drogowego. Materiaty i
urzadzenia wysokie nalezy zabezpieczy¢ w czasie transportu przed przewrdceniem i
przesuwaniem. Bebny z kablami nalezy przetacza¢ zgodnie z kierunkiem strzatki na
tabliczce bebna. Unika¢ transportu kabli w temperaturze nizszej od -15C. W czasie
transportu i przechowywania materiatow i urzadzen nalezy zachowa¢ wymagania
wynikajgce z ich specjalnych whasciwosci zastrzezonych przez producenta. W czasie
transportu, zatadunku i wyladunku oraz sktadowania aparatury i urzadzen nalezy
przestrzega¢ zaleceh wytwoércy, a w szczegolnosci urzadzenia zabezpieczy¢ przed
nadmiernymi drganiami i wstrzgsami oraz przesuwaniem sie. Przy zatadunki i roziadunku
materialdw i urzadzen zabezpieczyé przed uderzeniem nie dopuszczajgc do ubytkow i
zadrapan.

Do transportu materiatdw i urzgdzen stosowac¢ nastepujgce, sprawne technicznie i
zaakceptowane przez Inwestora $rodki transportu:

«  Samochdd skrzyniowy do 3,5 Mg,
- Samochdd dostawczy do 0, 9 Mg,

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie, na jako$é rob6t i wiasciwosci przewozonych towardéw. Srodki transportu
winny by¢ zgodne z ustaleniami Specyfikacji Technicznej, Programu Zapewnienia Jakosci oraz
projektu organizacji rob6t, ktéry uzyskat akceptacje Inwestora.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spetlniac wymagania przepisow
ruchu drogowego tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.

BIOSYSTEM Wroctaw, grudziers 2009
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0OGOLNE WYMAGANIA

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z wymaganiami
obowigzujgcych norm PN, PN-IEC i EN-PN, warunkami technicznymi wykonania i odbioru robot
(WTWIOR) i postanowieniami Umowy (Kontraktu).

5.2.ZAKRES ROBOT PRZYGOTOWAWCZYCH

1) Dostarczenie na teren budowy niezbednych materiatow, urzgdzen i sprzetu.
2) Wytyczenia, drobne prace budowlane

3) Roboty ziemne zwigzane z uktadaniem kabli,

4) Oznakowanie trasy kabli ukladanych w ziemi

5.3.ZAKRES ROBOT ZASADNICZYCH

1) Montaz i oprogramowanie urzgdzen automatyki.

2) Montaz urzadzen i aparatury pomiarowej.

3) Ulozenie kabli sterowniczych.

4) Montaz urzadzen komunikacji sygnalizacji alarmowej.

5) Montaz szaf sterowniczych i szafek sterowniczo — przytgczeniowych

5.4 \WARUNKI TECHNICZNE WYKONANIA ROBOT NA TERENIE OCZYSZCZALNI

Wszystkie prace zwigzane z wigczeniem nowych i modernizowanych obiektéw do
istniejgcego systemu sterowania muszg by¢ przeprowadzone bez istotnych przerw w
eksploatacji oczyszczalni (dopuszczalne tylko krotkotrwale zatrzymania systemu
sterowania dla wprowadzenia modyfikacji oprogramowania lub danych konfiguracyjnych).

W dokumentacji powykonawczej zadania nalezy umiesci¢ m.in. :

e kod zrédtowy nowych programow oraz wszelkich zmian w oprogramowaniu
istniejgcym (dot. komputerow PC i sterownikéw obiektowych PLC)
e listy konfiguracyjne nowych elementow synoptyki
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e listy konfiguracyjne nowych urzadzen wykonawczych i pomiarowych z

wyszczegoOlnieniem komend wykonawczych i formatéw danych pobieranych z
magistrali komunikacyjnej

5.4.1.SzAFY zASILAJ ACO — STEROWNICZE

Szafy zasilajgco — sterownicze prefabrykowane zamontowa¢ na cokotach. W
szafach sterowniczych powinna by¢é zainstalowana aparatura zabezpieczajgca i
sterownicza poszczegollnych urzadzen zainstalowanych na obiekcie. W szafach
zainstalowac sterowniki wraz z panelami dotykowymi, falowniki oraz moduty soft-start

We wszystkich szafkach zasilajgco sterujgcych jako system  ochrony

przeciwporazeniowej zastosowano szybkie wylgczenie zasilania.

5.4.2.UKtADY DO POMIARU CIAGLEGO ZAWARTOSCI TLENU W SCIEKACH

Sondy z czujnikami do pomiaru tlenu nalezy zamontowac¢ w komorach denitryfikaciji.

Zakres pomiarowy czujnikbw do pomiaru tlenu musi wynosi¢ 0+10mg/l, sygnat
wyjsciowy 4+20mA ma by¢ izolowany galwanicznie. Elektroda pomiarowa tego czujnika
musi pracowa¢ bez zakiécen w okresie, co najmniej jednego roku i by¢ fatwa do
ewentualnej wymiany. Miernik pomiaru tlenu musi posiada¢ obudowe do montazu na
wolnym powietrzu i by¢ prosty w kalibraciji.

Do montazu nalezy stosowac¢ armature instalacyjng z materialu odpornego na
korozje i mocowac¢ w sposdb umozliwiajgcy zmiane miejsca pomiaru w zakresie tej samej
komory bloku., zmiane poziomu zanurzenia i tatwe wyjecie sondy do przemycia i kalibracji.

Konstrukcje mocujgce przykreca¢ do barierek pomostu obstugowego.

Mierniki musi posiada¢ obudowe do montazu na wolnym powietrzu lub byé
zainstalowany w szafie pomiarowej SP ogrzewanej grzatkg wyposazong w termostat.

Sygnaty pomiarowe z nalezy miernikdw nalezy wprowadzi¢ do sterownika.

5.4.3.UktADY DO POMIARU CIAGLEGO POTENcIALU REDOX w $CIEKACH

Sondy z czujnikami do pomiaru REDOX nalezy zamontowaé w komorach
denitryfikaciji.

Zakres pomiarowy czujnikow do pomiaru REDOX musi wynosi¢ -1000++1000mV,
sygnat wyjsciowy 4+20mA ma byc¢ izolowany galwanicznie. Elektroda pomiarowa tego

czujnika musi pracowac bez zakiocen w okresie, co najmniej jednego roku i by¢ tatwa do
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ewentualnej wymiany. Miernik pomiaru tlenu musi posiada¢ obudowe do montazu na

wolnym powietrzu i by¢ prosty w kalibraciji.

Do montazu nalezy stosowa¢ armature instalacyjng z materialu odpornego na
korozje i mocowac¢ w sposob umozliwiajgcy zmiane miejsca pomiaru w zakresie tej samej
komory bloku. Zmiane poziomu zanurzenia i tatwe wyjecie sondy do przemycia i kalibracji.
Konstrukcje mocujgce przykreca¢ do barierek pomostu obstugowego (ze wzgledu na
pokrycia antykorozyjne nie wolno spawac¢ do pomostu).

Mierniki musi posiada¢ obudowe do montazu na wolnym powietrzu lub byé
zainstalowany w szafie pomiarowej SP ogrzewanej grzatkg wyposazong w termostat.

Sygnaty pomiarowe z miernikdw nalezy wprowadzi¢ do sterownika.

5.4.4.UktADY DO POMIARU CIAGLEGO PRZEPLYWU SCIEKOW

Do pomiaru przeptywu i ilosci sciekow na rurach DN150 i DN600 nalezy zastosowac
miernik z czujnikiem elektromagnetycznym. Powinnny one posiada¢ wtasny niekasowalny
licznik, nadajnik sygnatu do zdalnego zliczania, powinien on generowac¢ sygnat wyjsciowy
wartosci chwilowej w zakresie 4+20mA izolowany galwanicznie.

Czujniki elektromagnetyczne nalezy zamontowa¢ w pompowni gtéwnej. Sposoéb i
miejsce montazu musi byé zgodne z instrukcjg producenta i dokumentacja techniczng. Do
montazu nalezy stosowaé armature instalacyjng z materialu odpornego na korozje i

mocowacé w sposob umozliwiajgcy prawidtowe ustawienie czujnika.

5.4.5.KOMUNIKACJA | TRANSMISIA DANYCH

Dla zachowania jednolitego modelu komunikacji wigczenie nowych obiektow do gtéwnej
magistrali komunikacyjnej wykona¢ za posrednictwem sterownikow PLC serii S7-200 (CPU222) z
modutem rozszerzenia EM 277 (PROFIBUS DP slave).

5.4.6.TABLICA SYNOPTYCZNA

Wiaczenie nowych i modernizowanych obiektdéw do istniejgcego systemu sterowania
wymaga modyfikacji tablicy synoptycznej funkcjonujgcej w centralnej dyspozytorni. Zmiany
dotyczg samego schematu synoptycznego, nowych elementéw aktywnych synoptyki (moduty
diodowe, wyswietlacze, sterowniki synoptyki) oraz rekonfiguracji obstugi synoptyki z poziomu
gtbwnego komputera sterujgcego.
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Nie przewiduje sie zmiany gabarytéw tablicy synoptycznej. Nowe i modernizowane obiekty

powinny by¢ umieszczone na schemacie z zachowaniem istniejgcych konwencji graficznych.
Dopuszcza sie wykorzystanie tych elementow synoptyki, ktore w zwigzku z modernizacjg bedg

wycofane z tablicy synoptycznej.

5.4.7.0procrRavowaniE SCADA

Modyfikacja oprogramowania SCADA obejmuije :

a) dla gtbwnego komputera sterujgcego PC-DSPO01

e skonfigurowanie przyjecia nowych komponentéw na gtéwnej magistrali komunikacyjnej

e skonfigurowanie parametrow dla generowania danych synoptycznych

e ustalenie i skonfigurowanie zasad archiwizacji danych dla nowych urzadzen

® wygenerowanie ekranOw obstugi i wizualizacji oraz parametréw konfiguracyjnych dla
nowych i modernizowanych urzadzeh wykonawczych i pomiarowych

® opracowanie i oprogramowanie algorytmOw sterowania realizowanych z poziomu
gtbwnego komputera sterujgcego

b) dla komputera ewidencji pracy oczyszczalni PC-LABO1l: modyfikacja baz danych

okreslajgca zasady pobierania, wizualizacji i archiwizacji nowych danych pomiarowych
pozyskiwanych z systemu centralnego.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKO $CI ROBOT

* 0go6lne wymagania dotyczace wykonania robot, dostawy materiatow, sprzetu i
srodkow transportu podano w ST 0.0 ,Wymagania ogolne”,

 Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole jakosci rob6t, materialdw i
urzadzen,

* Wpykonawca zapewni odpowiedni system i srodki techniczne do kontroli jakosci
robot (zgodnie z Programem Zapewnienia Jakosci) na terenie i poza placem budowy,

» wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm
lub Aprobat Technicznych przez jednostki posiadajgce odpowiednie uprawnienia
budowlane.

6.2.BADANIA JAKO $CI ROBOT W CZASIE BUDOWY

Badania jakosci rob6t w czasie ich realizacji nalezy wykonywa¢ zgodnie z wytycznymi
wlasciwych warunkéw technicznych wykonania i odbioru robot (WTWIOR) dla robot
elektromontazowych oraz instrukcjami zawartymi w Normach i Aprobatach Technicznych dla
materialow i systemow technologicznych.

6.3.BADANIA | POMIARY POMONTAZOWE

Po wykonaniu roboét nalezy sprawdzic:
® zgodnosci wykonania z projektem, normami oraz kontrole poprawnosci montazu,
® jakosc¢ potgczen i ciggtosc zyt,
e prawidlowos¢ opiséw poszczegolnych elementéw i urzgdzen wchodzacych w skiad
instalacij,

e oznakowanie kabli i przewodéw wprowadzone do rozdzielni , szaf, skrzynek i kaset,
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7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady i wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano w ST 0.0 “Wymagania
ogllne".
Obmiar robot okresla ilos¢ wykonanych robo6t zgodnie z postanowieniami Umowy
(Kontraktu).
Jednostki obmiarowe:
1) W metrach [m] mierzy sie roboty:
- Ulozenie kabli, przewodow w wykopach, korytkach, kanatach i rurach
instalacyjnych,
2) W kompletach mierzy sie montaz lub instalacje:
— szaf zasilajgco-sterujgcych
— sterownikow, falownikow, soft-staréw
— szafek przytgczeniowo-sterowniczych
— uktadow do pomiaru ciggtego zawartosci tlenu w sciekach z przekazaniem do
sterownika,
— uktadow do pomiaru ciggtego potencjatu REDOX w Sciekach z przekazaniem do
sterownika,
— uktadow do pomiaru ciggtego przeptywu sciekdw z przekazaniem do sterownika,
— sygnalizacji poziomu czujnikami z przekazaniem do komputera,
— tablicy synoptycznej

— oprogramowania
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8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robaét i ich przejecia podano w ST 0.0 “Wymagania ogolne”.

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.

Gotowos¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy przedkiadajac

Inwestorowi do oceny i zatwierdzenia dokumentacje powykonawczg robot.

8.1.0ODBIOR CZESCIOWY

Odbior czesciowy odnosi sie do poszczegolnych etapow robét przed zakonczeniem
catosci robot.

Odbior czesciowy polega na sprawdzeniu:

— Poprawnosci zainstalowania urzgdzen i aparatury,

— Kompletnosci i jakosci zainstalowanych urzadzen,

— Aktualnosci dokumentacji powykonawczej, uwzgledniajgcej wszystkie zmiany i
uzupetnienia,

— Kompletnosci Dokumentacji Techniczno Ruchowej i $wiadectw producenta
(badania).

Odbior powinien by¢é dokonany komisyjnie przy udziale przedstawicieli Wykonawcy,
Inwestora i uzytkownika oraz potwierdzone wiasciwymi protokotami. Jezeli w trakcie
odbioru okaze sie, ze jakies wymagania nie zostaty spetnione lub tez ujawnity sie jakies
usterki, nalezy uwzglednic¢ je w protokole, podajac jednocze$nie termin ich usuniecia lub

uzupetnienia.

8.2.0ODBIOR KONCOWY

Przed przekazaniem do eksploatacji nalezy dokona¢ odbioru koncowego, ktéry
polega na sprawdzeniu:
- Poprawnosci zainstalowania urzadzen i aparatury,
- Kompletnosci i jakosci zainstalowanych urzadzen,
- Poprawnosci dziatania urzadzen,
- Aktualnosci dokumentacji powykonawczej, uwzgledniajace] wszystkie zmiany i
uzupetnienia

- Kompletnosci Dokumentacji Techniczno Ruchowej i Swiadectw producenta,
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- Kompletnosci protokotow z pomiardéw.

Odbiér powinien by¢ dokonany komisyjnie przy udziale przedstawicieli Wykonawcy,
Inwestora i uzytkownika oraz potwierdzone wiasciwymi protokotami. Jezeli w trakcie
odbioru okaze sie, ze jakies wymagania nie zostaty spetnione lub tez ujawnity sie jakies
usterki, nalezy uwzglednic¢ je w protokole, podajac jednocze$nie termin ich usuniecia lub
uzupetnienia.

Odbior jest potwierdzeniem wykonania robét zgodnie z postanowieniami Umowy
(Kontraktu) oraz obowigzujacymi Normami Technicznymi (PN, EN-PN).
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9. PRZEPISY ZWIAZANE | DOKUMENTACJA ODNIESIENIA

9.1.Przerisy REGULUJACE PROCES BUDOWLANY (WRAZ Z POZNIEJSZYMI ZMIANAMI):

1. Ustawa z dnia 07 lipca 1994 r. — Prawo budowlane.
Obwieszczenie Marszatka Sejmu RP z dnia 17 sierpnia 2006 r. w sprawie ogtoszenia
jednolitego tekstu ustawy.Jednolity tekst Dz.U.06.156.1118

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002 r. w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiadac¢ budynki i ich usytuowanie. Dz.U.02.75.690

3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajgcego dane
dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia. Dz.U.02.108.953

4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19.11.2001 r. w sprawie rodzajow
obiektow budowlanych przy ktérych realizacji jest wymagane ustanowienie inspektora
nadzoru inwestorskiego. Dz.U.01.138.1554

5. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Budownictwa z dnia 28.04.2006 r. w sprawie
samodzielnych funkcji technicznych w budownictwie.Dz.U.06.83.578

6. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23.06.2003 r. w sprawie informacji
dotyczace] bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia. Dz.U.03.120.1126

7. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23.06.2003 r. w sprawie wzoru protokotu
obowigzkowej kontroli. Dz.U.03.132.1231

8. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych. Dz.U.04.92.881

9. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11.08.2004 r. w sprawie sposobow
deklarowania zgodnosci wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem
budowlanym. Dz.U.04.198.2041

10.Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 14.10.2004 r. w sprawie europejskich
aprobat technicznych oraz polskich jednostek organizacyjnych upowaznionych do ich
wydawania. Dz.U.04.237.2375

11.Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 8.11.2004 r.
w sprawie aprobat technicznych oraz jednostek organizacyjnych upowaznionych do ich
wydawania. Dz.U.04.249.2497
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12.Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 21 sierpnia

2007 r. w sprawie zasadniczych wymagan dla sprzetu elektrycznego.
Dz.U.07.155.1089
13.Ustawa z dnia 26 czerwca 1974 r. — Kodeks pracy. Jednolity tekst: Dz.U.98.21.94
14.Rozporzadzenie Rady Ministrow z dnia 24.08.2004 r. w sprawie wykazu prac
wzbronionych miodocianym i warunkéw ich zatrudniania przy niektorych z tych
prac.Dz.U.04.200.2047
15.Rozporzadzenie MGPIB z dnia 1.10.1993 r. w sprawie bhp w oczyszczalniach
Sciekéw. Dz.U.93.96.438
16.Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997 r. w sprawie
ogolnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy. Jednolity tekst Dz.U.03.169.1650
17.Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 14 marca 2000 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy recznych pracach transportowych. Dz.U.00.26.313
18.Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 27.04.2000 r.
w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy pracach spawalniczych. Dz.U.00.40.470
19.Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 30.10.2002 r.
w sprawie minimalnych wymagan dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy w
zakresie uzytkowania maszyn przez pracownikOw podczas pracy. Dz.U.02.191.1596
20.Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych. Dz.U.03.47.401

21.Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrony $rodowiska. Obwieszczenie
Marszatka Sejmu RP z dnia 23.01.2008 r.Jednolity tekst Dz.U.08.25.150

22.Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach. Obwieszczenie Marszatka Sejmu RP z
dnia 1.02.2007 r. Jednolity tekst Dz.U.07.39.251

23.Ustawa z dnia 21.12.2000 r. o dozorze technicznym. Dz.U.00.122.1321

24.Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 18.07.2001 r. w sprawie trybu
sprawdzania kwalifikacji wymaganych przy obstudze i konserwacji urzadzen
technicznych. Dz.U.01.79.849

25.Rozporzadzenie Rady Ministrow z dnia 16.07.2002 r. w sprawie rodzajow urzadzen
technicznych podlegajgcych dozorowi technicznemu. Dz.U.02.120.1021

26.Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 29.10.2003 r. w
sprawie warunkéw technicznych dozoru technicznego w zakresie eksploatacji
niektérych urzgdzen transportu bliskiego. Dz.U.03.193.1890
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27.Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. Prawo zamowieh publicznych. Obwieszczenie

Marszatka Sejmu RP z dnia 20.11.2007 r. Dz.U.07.223.1655

28.Rozporzadzenie Prezesa Rady Ministrow z dnia 19.5.2006 r. w sprawie rodzajow
dokumentow, jakich moze zgda¢ zamawiajacy od wykonawcy, oraz form, w jakich te
dokumenty mogag by¢ sktadane. Dz.U.06.87.605

9.2.Norwmy

Numer normy polskiej

i odpowiadaj acej jej normy Tytut normy
europejskiej

i mi edzynarodowej

PN-EN 61293:2000 Znakowanie urzadzen elektrycznych danymi znamionowymi dotyczacymi
IDTEN61293:1994 zasilania elektrycznego. Wymagania bezpieczenstwa.

IDTIEC1293:1994
PN-IEC 60364-5-56:1999 IDT | Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i wybor
IEC 364-56:1980+AMD1:1998 wyposazenia elektrycznego. Instalacje bezpieczehstwa.

PN-IEC 60364-6-61:2000 IDT : . .
IEC 60364-6- Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie.
61:1986+AMD1:1993+AMD2:1 SPrawdzanie odbiorcze.

997

PN-IEC 60364-7-704:1999 IDT
IEC 60364-7-
704:1989+AMD1:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania dotyczace
specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instalacje na terenie budowy i rozbiérki.

PN-E-04700:1998 Zmiany PN- |Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach elektroenergetycznych.

E-04700:1998/AzI:2000 Wytyczne przeprowadzania pomontazowych badan odbiorczych
PN-91/E-0510 Zakresy napieciowe instalacji elektrycznych w obiektach budowlanych
EDTIEC449:1973

PN-90/E-05029 Kod do oznaczania barw

IDTIEC757:1983

PN-92/E-05031 Klasyfikacja urzadzen elektrycznych i elektronicznych z punktu widzenia
IDTIEC536:1976 ochrony przed porazeniem pragdem elektrycznym

PN-E-05032:1994 1DT1EC Ochrona przed porazeniem pradem elektrycznym. Wspélne aspekty
1140:1992 instalacji i urzadzen.

E'\Jflglz\]/g(;ggé%%gl Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (Kod EP)

IDTIEC529:1989

PN-88/E-08501 P ki BI . o . : .
2/90 p6z. 9. oprawk Urzadzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpieczenstwa.

Zmiany Bl 5/92 poz. 22.

(PlN91S;3{ g‘é%mgl EQVIECS0 Stownik terminologiczny elektryki. Niezawodnosé, jakosé ustugi.

PN-E-05033:1994 Wytyczne do instalacji elektrycznych. Dobér i montaz wyposazenia
IDTIEC1200-52:1993 elektrycznego. Oprzewodowanie
PN-E-01002:1997 Stownik terminologiczny elektryki. Kable i przewody.

PN-92/E-01200.03 IDTIEC617- | Symbole graficzne stosowane w schematach. Przewody i osprzet
3:1983 taczeniowy.
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Przewody elektryczne. Metody badan. Postanowienia ogolne.

PN-90/E-05023
IDTIEC446:1989

Oznaczenia identyfikacyjne przewodoéw elektrycznych barwami lub cyframi.

PN-70/E-79100 Zmiany Bl 9/71
poz. 113 Bl 6/75, Bl 5/76, BI
11-12/77

Przewody elektryczne. Pakowanie, przechowywanie i transport.

PN-87/E-90050 Zmiany Bl 1/90
poz. |, Bl 9/91 poz. 59.

Przewody elektroenergetyczne ogélnego przeznaczenia do uktadania na
state. Ogélne wymagania i badania.

PN-87/E-90070 Zmiany Bl 7/93
poz. 48

Elektroenergetyczne przewody wyprowadzeniowe do maszyn i aparatow
elektrycznych. Wymagania i badania.

PN-91/E-90100 Poprawki Bl
4/92 poz. 19, Zmiany PN-E-
90100/A1:1996

Przewody elektroenergetyczne ogolnego przeznaczenia do odbiornikéw
ruchomych i przeno$nych. Ogélne wymagania i badania.

PN-IEC309-1+AC:1996 IDT
IEC 309-1:1998+AC:1992

Gniazda wtyczkowe i wtyczki do instalacji przemystowych. Wymagania
ogolne.

PN-83/E-93152
Poprawki Bl 3/84 poz. 12, Bl
6/84 poz.38

taczniki instalacyjne powszechnego uzytku. taczniki podtynkowe do 16 A,
250 V

PN-IEC 60364-1:2000 IDT IEC
60364-1:1992

PN-IEC 60364-3:2000 IDT IEC
60364-3:1993 +
AMD1:1996+AMD2:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot i
wymagania podstawowe. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ustalanie ogélnych charakterystyk

PN-IEC 60364-4-41:2000 IDT
IEC 364-4-41:1992 +
AMD1:1996 + AMD2:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa.

PN-IEC 60364-4-42:1999 IDT
IEC 364-4-42:1980

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przed skutkami oddziatywania cieplnego.

PN-IEC 60364-4-43:1999 IDT
IEC 364-4-43:1977 +
AMDL1997

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przed pradem przetezeniowym.

PN-IEC 60364-4-45:1999 IDT
IEC 364-4-45:1984

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przed obnizeniem napiecia.

PN-IEC 60364-4-46:1999 IDT
IEC 364-4-46:1981

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Odtgczanie izolacyjne i taczenie.

PN-IEC 60364-4-47:1999 IDT
IEC 364-4-473:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Stosowanie srodkéw ochrony

zapewniajacej bezpieczenstwo. Postanowienia ogéine. Srodki ochrony
przed porazeniem pragdem elektrycznym.

PN-IEC 60364-4-473:1999 IDT
IEC 364-4-473:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. ~ Stosowanie srodkéw ochrony zapewniajacej
bezpieczenstwo. Srodki ochrony przed pradem przetezeniowym

PN-IEC 60364-4-442:1999 IDT
IEC 3 64-4-442:1993 +
AMD1:1995+AMD2:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przed przepieciami. Ochrona instalacji niskiego
napiecia przed przejsciowymi przepieciami i uszkodzeniami przy
doziemieniach w sieciach wysokiego napiecia.

PN-IEC 603 64-4-443:1999
IDT mC 364-4-443:1995 +
AMD1:1998

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przed przepieciami. Ochrona przed przepieciami
atmosferycznymi lub taczeniowymi.
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Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia

IEC 364-5-53:1994 + AC:1996

IEC 364-4-482:1982 bezpieczenstwa. Dob6r s$rodkéw ochrony w zaleznosci od wplywow
zewnetrznych. Ochrona przeciwpozarowa.

PN-IEC 60364-5-51:2000 IDT Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdér i montaz

IEC 364-5-51:1997 wyposazenia elektrycznego. Postanowienia ogdine.

PN-IEC 60364-5-53:2000 IDT Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz

wyposazenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza.

IEC 364-5-56:1980
AMD1:1998

+

PN-IEC 60364-5-537:1999 IDT Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdér i montaz
IEC 364-5-537:1981 + wyposazenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza.
AMD1:1989:1996 Urzadzenia do odigczania izolacyjnego i faczenia.

PN-IEC 60364-5-54:1998 IDT |Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
IEC 364-5-54:1980+ | wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

AMD1:1982 Errata N 1/2001

PN-IEC 60364-5-56:1999 IDT Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz

wyposazenia elektrycznego. Instalacje bezpieczenstwa.

PN-IEC 60364-6-61:2000 IDT
IEC 364-6-61:1986 + AMD 1:!
993+AMD2:1997

Instalacje elektryczne obiektach

Sprawdzanie odbiorcze.

w budowlanych.  Sprawdzanie.

PN-76/E-05125 Zmiana Bl 1-
2/79 poz. 2, Bl4/81 poz.29.

Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.

PN-IEC674-L1998 IDT IEC
674-1:1980

Folie z tworzyw sztucznych do celoéw elektrycznych. Terminologia i
wymagania ogolne.

PN-IEC 364-703:1993 IDT IEC
364-4-481:1993

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca
bezpieczenstwo. Dobdr srodkéw ochrony w zaleznosci od wplywow
zewnetrznych. Wybér srodkéw ochrony przeciwporazeniowej w zaleznosci
od wplywow zewnetrznych.

PN-88/B-01039

Wymiary obrzezy wnek dla elektroenergetycznych urzadzen rozdzielczych.

PN-91/E-05010 IDT IEC
449:1973

Zakresy napieciowe instalacji elektrycznych w obiektach budowlanych.

PN-E-50033:1994 IDT IEC
1200-52:1993

Wytyczne do instalacji elektrycznych. Dob6r i montaz wyposazenia
elektrycznego. Oprzewodowanie.

PN-84/E-02035

Urzadzenia elektroenergetyczne. Oswietlenie elektryczne obiektéw
energetycznych

PN-IEC 61024-1-1:2001
IDTIEC 61024-1-1:1993

Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Zasady ogdlne. Wybér
poziomow ochrony dla urzadzen piorunochronnych.

PN-TEC61312-1:2001 IDTIEC
61312-1:1995

Ochrona przed piorunowym impulsem elektromagnetycznym. Zasady
ogolne.

PN-E-79100:2001

Kable i przewody elektryczne. Pakowanie, przechowywanie i transport.

PN-E-90500-1:2001
IDTHD21.1 S3:1997

Przewody o izolacji poliwinylowej na napiecie znamionowe nie
przekraczajace 450/750 V. Wymagania ogolne.

PN-EN ISO 10807:2001
IDTENISO 10807:1996 IDTEN
ISO 10807:1994

Przewody rurowe. Faliscie gietkie przewody metalowe do ochrony
przewodéw elektrycznych w atmosferach zagrozonych wybuchem.

PN-IEC 60364-5-523:2001 IDT
IEC60364-5-523:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Obcigzalnos¢ pradowa diugotrwata
przewodow.

PN-EN 60076-1:2001

Transformatory. Wymagania ogélne.
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PN-86/E-05003.01 Poprawki Bl
2/91 poz. 9.

22

Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Wymagania ogoéine.

PN-86/E-05003.02

Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Ochrona podstawowa.

PN-89/E-05003.03

Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Ochrona obostrzona.

PN-92/E-05003.04

Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Ochrona specjalna.

PN-86/E-08120

Elektryczne przyrzady pomiarowe. Wymagania i badania dotyczace
bezpieczenstwa.

PN-80/C-89205 Zmiany Bl
1/90 poz. I.

Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu

PN-80/M-49060 Cze$ciowo
zastgpione przez PN-EN 547-
1:2000 w zakresie p.1.3.1,
1.3.2,133,2.1.2,2.2,23,
2.6.3, 2.9.2; Zmiany Bl 8/86
poz. 65.

Maszyny i urzadzenia. Wejscia i dojscia. Wymagania

PN-EN 61010-1:1999 IDTEN
61010-1:1993 Zmiany: PN-EN
61010-1:1999/A2:1999

Wymagania bezpieczenstwa elektrycznych przyrzadéw pomiarowych,
automatyki i urzadzen laboratoryjnych. Wymagania ogéine.

PN-86/E-08120

Elektryczne przyrzady pomiarowe. Wymagania i badania dotyczace
bezpieczenstwa

PN-69/E-88000

Elektryczne przyrzady pomiarowe tablicowe. Gléwne wymiary gabarytowe.

PN-69/E-88200

Elektryczne przyrzady pomiarowe tablicowe. Elementy przytaczeniowe.
Wymagania.

PN-EN 954-1:2001 IDTEN954-
1-.1996

Maszyny. Bezpieczenstwo. Elementy systeméw sterowania zwigzane z
bezpieczenstwem. Czes¢ I: Ogdlne zasady projektowania.

PN-EN 61496-1:2001
IDTEN61496-1:1997
IDTIEC61496-1:1997

Bezpieczenstwo maszyn. Elektro czute wyposazenie ochronne. Wymagania
ogolne i badania.

PN-EN 61032:2001-12-05
IDTEN61032-1:1998
IDTIEC610-1:1997

Ochrona oso6b i urzgdzen za pomocg obudow. Prébniki do sprawdzania

PN-91/M-42029 Cze$ciowo
zastgpiona przez PN-EN
60654-2:1999 w zakresie p.
1.5.

Automatyka i pomiary przemystowe. Urzadzenia elektryczne. Ogéine
wymagania i badania

PN-M-71070:1998

Zbiorniki i aparaty. Uchwyty transportowe. Wymagania.

PN-81/M-42009

Automatyka i pomiary przemystowe. Pakowanie, przechowywanie i
transport urzadzen. Ogolne wymagania

PN-88/M-42010

Automatyka i pomiary przemystowe. Sitowniki elektryczne. Wymiary
elementéw przytaczeniowych.

PN-92/M-42011

Automatyka i pomiary przemystowe. Sitowniki elektryczne. Ogélne
wymagania i badania

PN-91/M-42029 Zastgpiona
czesciowo przez PN-EN
60654-2:1999 w zakresie p.
1.5.

Automatyka i pomiary przemystowe Urzadzenia elektryczne. Ogdéine
wymagania i badania.
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PN-85/M-42057
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Automatyka i pomiary przemystowe. Przetworniki pomiarowe wielkosci
nieelektrycznych. Badania.

PN-93/M-42071.01 EQVIEC
1003-1:1991

Automatyka i pomiary przemystowe. Urzadzenia z analogowymi wejsciami i
dwu lub wielostanowymi wyjsciami. Wytyczne dotyczace badan petnych,

PN-89/M-42085

Roboty przemystowe. Interfejsy. Wymagania techniczne.

PN-83/M-42325

Automatyka i pomiary przemystowe. Przyrzady do pomiaru i przetwarzania
réznicy cisnien. Nominalne zakresy rdznicy cisnien oraz cisnienia robocze i
probne.

PN-84/M-42332

Automatyka i pomiary przemystowe. Przemystowe ci$nieniomierze
réznicowe wskazujace i rejestrujgce. Wymagania i badania.

PN-74/M-54303

Przemystowe przyrzady pomiarowe. Podziatki kreskowe. Ogolne
wymagania.

PN-76/T-06533

Interfejs elektronicznej aparatur/pomiarowej. ROwnolegte przesytanie
informacji dyskretne;j.

PN-83/T-06536

System interfejsu dla programowanej aparatury pomiarowej. Przesyt
informacji bajty-szeregowo, bity-rownolegle.

PN-EN 60654-1:1996
IEC654-1

IDT EN 60654-1:1993
IDT IEC 654-1:1993

Urzadzenia do pomiar6w i sterowania procesami przemystowymi. Warunki
pracy. Warunki klimatyczne.

PN-EN 60654-2:1999
IDT EN 60654-2:1997
IDT IEC 654-
2:1979+AMD1:1992

Warunki pracy urzagdzen do pomiaréw i sterowania procesami
przemystowymi. Zasilanie.

PN-EN 60654-3:2000
IDT EN 60654-3:1997
IDT IEC 60654-3:1983

Warunki pracy urzadzen do pomiaréw i sterowania procesami
przemystowymi. Czynniki mechaniczne

PN-EN 60654-4:2000
IDT EN 60654-4:1997
IDT IEC 60654-4:1987

Warunki pracy urzadzen do pomiaréw i sterowania procesami
przemystowymi. Czynniki korozyjne i erozyjne.

PN-EN 60546-1:2000 IDT EN
60546-1:1993 IDT IEC 60546-
1:1987

Regulatory z sygnatami analogowymi stosowane w ukfadach sterowania
procesami przemystowymi. Metody wyznaczania wtasciwosci.

PN-EN 60546-2:2000
IDT EN 60546-2:1993
IDT IEC 60546-2:1987

Regulatory z sygnatami analogowymi stosowane w ukfadach sterowania
procesami przemystowymi. Wytyczne do badan kontrolnych i rutynowych.

PN-EN 60751 +A2:1997
IEC751+A1+A2
IDTEN60751:1995+A2:1995
IDT IEC
751:1983+AMD1:1986+
AMD2:1995

Czujniki platynowe przemystowych termometrow rezystancyjnych.

PN-EN 61131-3:1998
IDTEN61131-3:1993 IDT IEC
1131-3:1993

Sterowniki programowalne. Jezyki programowania

PN-EN 61297:1999 IDT EN
61297:1995 IDT IEC
1297:1995

Systemy sterowania procesami przemystowymi. Klasyfikacja regulatoréw
adaptacyjnych.

PN-EN 61298-1:1999
IDT EN 61298-1:1995
IDT IEC 1298-1:1995

Urzadzenia do pomiarow i sterowania procesami przemystowymi. Ogolne
metody i procedury wyznaczania wtasciwosci. Postanowienia ogélne.
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PN-EN 61298-2:1999
IDT EN 61298-2:1995
IDT IEC 1298-2:1995
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Urzadzenia do pomiardw i sterowania procesami przemystowymi. Ogélne
metody i procedury wyznaczania wtasciwosci. Badania w warunkach
odniesienia.

PN-EN 61298-4:1999
IDT EN 61298-4:1995
IDT IEC 1298-4:1995

Urzadzenia do pomiardw i sterowania procesami przemystowymi. Ogélne
metody i procedury wyznaczania wtasciwosci. Zawartos¢ sprawozdania z
badan

PN-IEC 770-2:1996
IDT IEC 770-2:1989

Przetwomiki pomiarowe stosowane w systemach sterowania procesami
przemystowymi. Wytyczne do kontroli i badan wyrobu

PN-IDT 1131-1:1996
Poprawki PN-IEC 1131-
1:1996/Apl:1999 IDTEN
61131-1:1994 IDT IEC 1131-
1:1992

Sterowniki programowalne. Postanowienia og6ine

PN-IEC1131-2:1996 Poprawki
PN-IEC 1131-2:1996/Apl:1999
IDTEN 61131-2:1994 IDT IEC
1131-1:1992

Sterowniki programowalne. Wymagania i badania dotyczace sprzetu.

PN-ISO/IEC 9506-1:1994
Zmiany PN-ISO/IEC 9506-
1/A1:1996 IDT ISO/IEC 9506-
1:1990

Systemy automatyki przemystowej. Specyfika Komunikatéw w Procesie
Wytwarzania. Definicja ustugi.

PN-ISO/IEC 9506-2:1994
Zmiany PN-ISO/IEC  9506-
2/A1-.1996 Errata KNN 5/96 Ip.
2 IDT ISO /IEC 9506-2:1990

Systemy automatyki przemystowej. Specyfika Komunikatow w Procesie
Wytwarzania. Specyfikacja protokotu.

PN-87/E-90070 Zmiany BI 7/93
poz. 48

Elektroenergetyczne przewody wyprowadzeniowe do maszyn i aparatéw
elektrycznych. Wymagania i badania.

PN-91/E-90100 Poprawki BI
4/92 p6z. 19, Zmiany PN-E-
90100/A1:1996

Przewody elektroenergetyczne ogoélnego przeznaczenia do odbiornikéw
ruchomych i przeno$nych. Ogélne wymagania i badania.

PN-89/E-05027
IDTIEC447:1974

Kierunki ruchu elementéw sterowniczych urzadzen elektrycznych.

PN-86/E-08120

Elektryczne przyrzady pomiarowe.
bezpieczenstwa.

Wymagania i badania dotyczace

PN-ETS300115:1997
IDTETS300 115:1991

Urzadzenia przylaczane do publicznej komutowanej sieci telefonicznej
(PSTN). Wymagania dotyczace dupleksowych modemoéw 300 bit/s kategorii
Il przeznaczonych do stosowania w PSTN.

PN-EN 50173:1999
IDTEN50173:1995

Technika informatyczna. Systemy okablowania strukturalnego.

PN-86/E-06600 Zastgpiona
czesciowo przez PN-IEC 801-
2:1994 w zakresie zat. 8. przez
PN-IEC 801-4:1994 w zakresie
zat. |.

Automatyka i pomiary przemystowe. Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna
urzgdzen. Og6ine wymagania i badania.

PN-EN 50173:1999
IDTEN50173:1995

Technika informatyczna. Systemy okablowania strukturalnego
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PN-91/M-42029 Czesciowo
zastgpiona przez PN-EN
60654-2:1999 w zakresie p.
15.

Automatyka i
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pomiary przemystowe. Urzadzenia elektryczne. Ogdlne

wymagania i badania

PN-81/M-42009

Automatyka i

pomiary przemystowe. Pakowanie, przechowywanie i

transport urzadzen. Ogolne wymagania

PN-88/M-42010

Automatyka i

pomiary przemystowe. Siowniki elektryczne. Wymiary

elementow przytgczeniowych.

PN-92/M-42011

Automatyka i

pomiary przemystowe. Sitowniki elektryczne. Ogélne

wymagania i badania

PN-91/M-42029 Zastgpiona
czesciowo przez PN-EN
60654-2:1999 w zakresie p.
1.5.

Automatyka i

pomiary przemystowe Urzadzenia elektryczne. Ogblne

wymagania i badania.

9.3.INNA DOKUMENTACJA ODNIESIENIA

- WTWIOR - Warunki

elektryczne.

Techniczne Wykonania i Odbioru Robét - instalacje

— Katalogi wyrobow i osprzetu aparatury taczeniowej, sterowniczej i zabezpieczajacej
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