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1.WSTEP

1.1. PrzepmioT SpecYFIKACI TECHNICZNEJ

Przedmiot niniejszej Specyfikacji Techniczne] stanowig wymagania dotyczace

wykonania i odbioru instalacji technologicznych w ramach zadania ,Modernizacja

Oczyszczalni Sciekéw w Cieszynie”.

1.2.ZAKRES sTosowaNiA ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako czes¢ dokumentoéw przetargowych

i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot dla nastepujacych obiektow:

stacja dmuchaw,
komory denitryfikacji ,
komory reaeracii,
pompownia gtéwna,

hala mechanicznego odwadniania osadu.

1.3.ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotyczg prowadzenia prac

przy realizacji instalacji technologicznych i obejmuja:

roboty przygotowawcze

roboty montazowe instalacji technologicznej w stacji dmuchaw

roboty montazowe instalacji technologicznej rozprowadzajgcej sprezone powietrze
ze stacji dmuchaw

roboty montazowe instalacji technologicznej w komorach denitryfikacji

roboty montazowe instalacji technologicznej w komorach reaeracji

roboty montazowe instalacji technologicznej w pompowni gtéwnej

roboty montazowe instalacji technologicznej w hali mechanicznego odwadniania osadu

rozruch instalacji technologicznych
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1.4 . Kiasyrikacia RoBOT WG WsPOLNEGO StownNika Zamowien (CPV)

Grupy

Klasy

KATEGORIE

Opis

452

Roboty budowlane w zakresie wznoszenia
kompletnych obiektéw budowlanych lub ich czesci
oraz roboty w zakresie inzynierii lgdowej i wodnej

4523

Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggow, linii
komunikacyjnych i elektroenergetycznych, autostrad,
drog, lotnisk i kolei; wyréwnywanie terenu

45231

Roboty budowlane w zakresie budowy rurociagéw,
ciggdéw komunikacyjnych i linii energetycznych

45232

Roboty pomocnicze w zakresie rurociggow i kabli

4525

Roboty w zakresie instalowania, wydobycia produkcji
oraz budowy obiektéw budowlanych przemystu
naftowego i gazowniczego

45252

Roboty budowlane w zakresie budowy zaktadoéw
uzdatniania, oczyszczania oraz spalania odpadow

1.5.0GOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Ogodblne wymagania dotyczace robét okreslono w ST 0.0 ,Wymagania ogolne”.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$c

z postanowieniami Umowy (Kontraktu).

2. MATERIALY

Armatura i pozostate elementy instalacji z dostaw zewnetrznych powinny by¢ zgodne

z Dokumentacjq Projektowa i warunkami zamdéwienia i wymaganiami okreslonymi z ST 0.0

~Wymagania ogolne”. Kontrola techniczna wykonawcy powinna stwierdzi¢ przydatnos¢

dostaw na podstawie otrzymanych atestow wzglednie dokumentow magazynowych

lub wiasnych badan.

Instalowana armatura winna posiada¢ certyfikaty bezpieczenstwa badz deklaracje

zgodnosci z obowigzujgcymi przepisami i normami.

Wykonawca zobowigzany jest do kompletowania dokumentacji dostaw w postaci

deklaracji zgodnosci/aprobat technicznych, atestow, $wiadectw jakosci, specyfikacji,

paszportow, instrukcji obstugi i Dokumentacji Techniczno Ruchowej, kart gwarancyjnych,

rysunkow montazowych itp. oraz do jej przekazania Inwestorowi.
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ZESTAWIENIE MATERIAt OW

Stacja dmuchaw i instalacja rozprowadzenia spr ~ ezonego powietrza

ZESTAWIENIE ARMATURY | ELEMENTOW WYPOSAZENIA INSTALACJI DLA STACJI DMUCHAW

L.p. Wyszczegolnienie llosé
STACJA DMUCHAW
1 Przepustnica miedzykotnierzowa DN 100, 6 szt.
Wykonanie: PN10, 120 C, EPDM, nap ed reczny
2 Przepustnica miedzykotnierzowa DN 250, 3 szt.
Wykonanie: PN10, 120 C, EPDM, nap ed reczny
3 Kompensator gumowy DN 250 z kotnierzem obrotowym; 3 szt.
Wykonanie: mieszek: EPDM (110 <), ci$n. robocze: 0,1 MPa, kotnierze: stal nierdzew.
4 Podpora podwdjna rury z dwiema obejmami ze stali nierdzewnej dla rur $355,6 mm 6 kpl.
wraz z wktadkami ttumigcymi EPDM (-40 do +110 )
5 Izolacja dzwiekochtonna punktowa typu PHONOLYT Knopf 24 szt.
(kotwiczona w podtozu z mozliwoscig regulacji wysokosci)
6 Podwieszenie systemowe , w sktad ktérego wchodza;: 4 kpl.
- szyna systemowa 40x60 mm o dtugosci 105 cm - 1 szt.
- zawieszenie systemowe M10 wraz z pretami gwintowanym o diugosci 1 m - 2 szt.
- uchwyt rurowy srubowy (obejma) @250 z wkladkg dzwiekochtonng EPDM - 1 szt.
7 Uchwyt rurowy srubowy (obejma) $250 z wktadkg dzwiekochtonng EPDM (110 ) 3 szt.
INSTALACJA ROZPROWADZENIA SPREZONEGO POWIETRZA
(rurociagi miedzy stacjg dmuchaw a komorami denitryfikacji i reaeraciji)
8 Zlacze rurowe bez utwierdzenia osiowego typu STRAUB-FLEX 2L, $273,0 mm; 3 szt.
Wykonanie: PN8, obudowa: AlISI 304, wyktadzina: EPDM (-20 € do 80 )
9 Obejma rurowa ze stali nierdzewnej dla rur $273,0 mm z wkiadka ttumigcg EPDM 14 kpl.
ZESTAWIENIE ELEMENTOW RUROCIAGOW DLA STACJI DMUCHAW
L.p. Wyszczegolnienie Materiat llo $é
STACJA DMUCHAW
1 Rura spawana matowa $355,6 x 3,0 mm OH18N9 ~7 mb
2 Rura spawana matowa $273,0 x 2,0 mm OH18N9 ~11 mb
3 Rura spawana matowa $168,3 x 2,0 mm OH18N9 ~1,5mb
4 Rura spawana matowa $114,3 x 2,0 mm OH18N9 ~1mb
5 | Tréjnik spawany réwnoramienny (DIN 2615) $355,6 x 3,0 mm OH18N9 3 szt.
6 Tréjnik spawany réwnoramienny (DIN 2615) $273,0 x 2,0 mm OH18N9 1 szt.
7 Redukcja symetryczna stozkowa @355,6/273,0 x 3,0 mm OH18N9 3 szt.
8 Redukcja symetryczna stozkowa ©168,3/114,3 x 2,0 mm OH18N9 6 szt.
9 Kolano spawane (fuk hamburski) 90°1,5D (DIN 2605) $273,0 x 2,0 mm OH18N9 2 szt.
10 |Kolano spawane (luk hamburski) 90°1,5D (DIN 2605) ®168,3 x 2,0 mm OH18N9 3 szt.
11 Wywijka (kotnierz wywijany) PN10 (DIN 2642) $273,0 x 3,0 mm OH18N9 3 szt.
12 | Wywijka (kotnierz wywijany) PN10 (DIN 2642) $273,0 x 2,0 mm OH18N9 6 szt.
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L.p. Wyszczegolnienie Materiat llo $é
13 | Wywijka (kotnierz wywijany) PN10 (DIN 2642) $114,3 x 2,0 mm OH18N9 6 szt.
14 | Kotnierz luzny DN250 (rura ©273,0) PN10 (DIN 2642) OH18N9 9 szt.
15 | Kotnierz luzny DN100 (rura $114,3) PN10 (DIN 2642) OH18N9 6 szt.
16 |Dennica (kapsel zaslepiajacy) ©355,6 x 3,0 mm (DIN 2617) OH18N9 6 szt.
17 | Dennica (kapsel zaslepiajacy) ®273,0 x 2,0 mm (DIN 2617) OH18N9 1 szt.

INSTALACJA ROZPROWADZENIA SPREZONEGO POWIETRZA
(rurociagi miedzy stacjg dmuchaw a komorami denitryfikacji i reaeraciji)
1 Rura spawana matowa $273,0 x 2,0 mm OH18N9 ~27 mb
2 Kolano spawane (tuk hamburski) 90°1,5D (DIN 2605) ¢273,0 x 2,0 mm OH18N9 8 szt.
3 Wywijka (kotnierz wywijany) PN10 (DIN 2642) $273,0 x 2,0 mm OH18N9 7 szt.
4 Kotnierz luzny DN250 (rura $273,0) PN10 (DIN 2642) OH18N9 7 szt.
Komory denitryfikacji
ZESTAWIENIE ARMATURY | ELEMENTOW WYPOSAZENIA INSTALACJI DLA KOMOR DENITRYFIKACJI
L.p. Wyszczegolnienie llosé
1 Przepustnica miedzykotnierzowa DN 100, 2 kpl.
Wykonanie: PN10, 120 C, EPDM, nap ed elektromechaniczny
Deflektor ze stali nierdzewnej; wymiary: db. x szer.: 60 x 80 cm 2 kpl.
Ztacze strazackie Storz z kotnierzem 100-DN100 ze stali nierdzewnej 4 kpl.
Ztacze rurowe bez utwierdzenia osiowego typu STRAUB-FLEX 2L, ©219,1 mm; 24 kpl.
Wykonanie: PN10, obudowa: AlSI 304, wyktadzina: EPDM (-20 € do 80 )
5 Wspornik scienny ze stali szlachetnej z szyn 52, z podpora, o dtugosci ramienia 50 cm, | 136 kpl.
wraz z obejmag rurowa do rur @219,1 (w komplecie z wkladka ttumigca i podktadka)
Obejma rurowa ze stali szlachetnej dla rur ©219,1 mm z wkiadka ttumiacg EPDM 16 kpl.
Obejma rurowa ze stali szlachetnej dla rur $114,3 mm z wktadka ttumigcg EPDM 2 kpl.
Wspornik $cienny ze stali szlachetnej z szyn 36, z podporg, o diugo$¢ ramienia 30 cm 6 szt.
(dla instalacji oprézniania komory)
9 Obejma rurowa ze stali szlachetnej dla rur ©114,3 mm (dla instalacji oprozniania 16 szt.
komory)
ZESTAWIENIE ELEMENTOW RUROCIAGOW DLA KOMOR DENITRYFIKACJI
L.p. Wyszczegolnienie Materiat llo $é
INSTALACJA SPREZONEGO POWIETRZA
1 Rura spawana matowa $219,1 x 2,0 mm OH18N9 ~240 mb
2 Rura spawana matowa $114,3 x 2,0 mm OH18N9 ~5mb
3 Tréjnik spawany réwnoramienny (DIN 2615) $273,0 x 3,0 mm OH18N9 2 szt.
4 Redukcja niesymetryczna stozkowa $273,0/219,1 x 2,0 mm OH18N9 4 szt.
5 Kolano spawane (fuk hamburski) 90°1,5D (DIN 2605) $219,1 x 2,0 mm OH18N9 16 szt.
6 Kolano spawane (tuk hamburski) 90°1,5D (DIN 2605) ©114,3 x 2,0 mm OH18N9 6 szt.
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L.p. Wyszczegolnienie Materiat llo $é
Wywijka (kotnierz wywijany) PN10 (DIN 2642) $273,0 x 2,0 mm OH18N9 4 szt.
Wywijka (kotnierz wywijany) PN10 (DIN 2642) $219,1 x 2,0 mm OH18N9 76 szt.
Wywijka (kotnierz wywijany) PN10 (DIN 2642) $114,3 x 2,0 mm OH18N9 4 szt.

10 | Kotnierz luzny DN250 (rura ©273,0) PN10 (DIN 2642) OH18N9 4 szt.

11 Kotnierz luzny DN200 (rura $219,1) PN10 (DIN 2642) OH18N9 76 szt.

12 Kotnierz luzny DN100 (rura $114,3) PN10 (DIN 2642) OH18N9 4 szt.

INSTALACJA OPROZNIANIA KOMORY

1 Rura bezszwowa matowa $114.3 x 3,2 mm OH18N9 ~44 mb

2 Kolano bezszwowe (tuk hamburski) 90°1,5D (DIN 260 5) OH18N9 10 szt.
®114,3x 3,2 mm

3 Redukcja symetryczna stozkowa $114,3/88,9 x 3,0 mm OH18N9 2 szt.
Kotnierz ptaski do przyspawania DN100 (rura ¢114,3) PN10 (DIN 2576) OH18N9 20 szt.
Kotnierz ptaski do przyspawania DN8O (rura ©88,9) PN10 (DIN 2576) OH18N9 2 szt.

Komory reaeracji

ZESTAWIENIE ARMATURY | ELEMENTOW WYPOSAZENIA INSTALACJI DLA KOMOR REAERACJI

L.p. Wyszczegolnienie llosé

1 Zastawka kanatowa szerokos¢ 1200 mm z mechanicznym napedem recznym; 2 szt.
zawieradto ze stali nierdzewnej o wysokosci 1650 mm

2 Zastawka kanatowa szerokos¢ 1200 mm z mechanicznym napedem recznym; 2 szt.
zawieradto ze stali nierdzewnej o wysokosci 700 mm

3 Zastawka kanatowa szerokos¢ 800 mm z mechanicznym napedem recznym; 1 szt.
zawieradio ze stali nierdzewnej o wysoko$ci 700 mm

4 Przepustnica miedzykotnierzowa DN 200, 2 szt.
Wykonanie: PN10, 120 C, EPDM, nap ed reczny

5 Przepustnica miedzykotnierzowa DN 100, 2 szt.
Wykonanie: PN10, 120 C, EPDM, nap ed elektromechaniczny
Deflektor ze stali nierdzewnej; wymiary: dl. x szer.: 100 x 40 cm 2 szt.
Ztacze rurowe bez utwierdzenia osiowego typu STRAUB-FLEX 2L, $219,1 mm; 2 szt.
Wykonanie: PN10, obudowa: AlSI 304, wyktadzina: EPDM (-20 € do 80 )

8 Wspornik scienny ze stali szlachetnej z szyn 52, z podpora, o diugos¢ ramienia 50 cm, 18 kpl.
wraz z obejmag rurowa do rur @219,1 (w komplecie z wkladka ttumigca i podktadka)

9 Obejma rurowa ze stali szlachetnej dla rur $219,1 mm z wktadka ttumigcg EPDM 16 kpl.

10 Obejma rurowa ze stali szlachetnej dla rur $114,3 mm z wktadka ttumiacg EPDM 2 kpl.
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ZESTAWIENIE ELEMENTOW RUROCIAGOW DLA KOMOR REAERACJI

L.p. Wyszczegolnienie Materiat llo $é
1 Rura spawana matowa $219,1 x 2,0 mm OH18N9 ~50 mb
2 Rura spawana matowa $114,3 x 2,0 mm OH18N9 ~5mb
3 Tréjnik spawany réwnoramienny (DIN 2615) $273,0 x 3,0 mm OH18N9 1 szt.
4 Redukcja niesymetryczna stozkowa $273,0/219,1 x 2,0 mm OH18N9 2 szt.
5 Kolano spawane (fuk hamburski) 90°1,5D (DIN 2605) $219,1 x 2,0 mm OH18N9 6 szt.
6 Kolano spawane (fuk hamburski) 90°1,5D (DIN 2605) $114,3 x 2,0 mm OH18N9 6 szt.
7 Wywijka (kotnierz wywijany) PN10 (DIN 2642) $219,1 x 2,0 mm OH18N9 12 szt.
8 Wywijka (kotnierz wywijany) PN10 (DIN 2642) $114,3 x 2,0 mm OH18N9 4 szt.
9 Kotnierz luzny DN200 (rura $219,1) PN10 (DIN 2642) OH18N9 12 szt.
10 | Kotnierz luzny DN100 (rura $114,3) PN10 (DIN 2642) OH18N9 4 szt.
11 | Dennica (kapsel zaslepiajacy) ©114,3 x 2,0 mm (DIN 2617) OH18N9 2 szt.
Pompownia gtdwna
ZESTAWIENIE ARMATURY
Lp Nazwa elementu, typ, materiat llo s¢
1 Waz elastyczny DN50, dt. 1,0m wraz z kohcowkami kotnierz DN50 i szybkoztgczkg DN50 2+1
2 | Zawor kulowy zwrotny, DN50 1
3 | Zasuwa odcinajgca klinowa miekkouszczelniajagca, DN5O, krétka, z kétkiem recznym 1
4 | Zasuwa odcinajgca klinowa miekkouszczelniajgca, DN200, krétka, z kétkiem recznym 8
5 | Zawoér kulowy zwrotny, DN150 2
6 | Zasuwa odcinajgca klinowa miekkouszczelniajaca, DN150, krétka, z kétkiem recznym 2
7 | Zasuwa odcinajgca klinowa miekkouszczelniajgca, DN150,krétka, z napedem 2
8 | Zasuwa odcinajgca klinowa miekkouszczelniajaca, DN100,krétka, z kotkiem recznym 7
9 | Zasuwa odcinajgca klinowa miekkouszczelniajaca, DN200, krétka, z napedem 6
10 | Kompensator gumowy NR, DN200, PN10 6
11 | Zawor kulowy zwrotny, DN350 6
12 | Zasuwa odcinajgca klinowa miekkouszczelniajgca, DN350, krétka, z napedem 6
13 | Zasuwa odcinajgca klinowa miekkouszczelniajgca, DN600, krétka, z przedtuzeniem wrzeciona i 4
kolumienka z kétkiem recznym
14 | Przeptywomierz elektromagnetyczny DN600 2
15 | Przeptywomierz elektromagnetyczny DN150 1
16 Przejscie szczelne pod rure @168,3 - tancuch uszczelniajacy £U-7,12 ogniw, otwor lub rura 1
ostonowa @273,0x4,0
17 Przejscie szczelne pod rure @139,7 - fancuch uszczelniajacy £U-5,10 ogniw, otwér lub rura 6
ostonowa ©@219,1x4,0
18 | Drabina aluminiowa pionowa, szerokosé: 0,52m, dtugos¢ taczna 11,0m 7
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Lp Wyszczegolnienie Materiat Diugo $é
NNlosé

1 Rura @812,8x5,0 OH18N9 14,0m
2 |Kotnierz spawany DN80O0 (2812,8) PN10 OH18N9 4

3 | Kotnierz luzny DN800 (2812,8) PN10 OH18N9 4

4 'Wywijka PN10 @812,8x5,0 OH18N9 4

5 | Trojnik rownoramienny @812,8x5,0 OH18N9 4

6 |Redukcja symetryczna @812,8 /@609,6 x5,0 OH18N9 6

7 | Rura @609,6x6,0 OH18N9  44,0m
8 | Kotnierz luzny DN600 (2609,6) PN10 OH18N9 16
9 | Kotnierz zaslepiajacy - DN600 OH18N9 4
10 Wywijka PN10 @609,6x6,0 OH18N9 16
11 Kolano 90°@609,6x6,0 OH18N9

12 Redukcja niesymetryczna @609,6 /@406,4 x5,0 OH18N9

13 Redukcja niesymetryczna @609,6 /@355,6 x5,0 OH18N9

14 Kotnierz luzny DN40O (406,4) PN10 OH18N9 12
15 Wywijka PN10 @406,4x5,0 OH18N9 12
16 Rura @355,6x4,0 OH18N9 26,0m
17 Kolano 90°@355,6x4,0 OH18N9 14
18 Kotnierz luzny DN350 (@355,6) PN10 OH18N9 66
19 Wywijka PN10 @355,6x4,0 OH18N9 66
20 |Redukcja symetryczna @355,6 /@3219,1 x4,0 OH18N9 6
21 |Redukcja niesymetryczna @406,4 /3273,0 x4,0 OH18N9 6
22 |Rura ©@219,1x3,76 OH18N9 75,0m
23 | Kotnierz luzny DN200 (2219,1) PN10 OH18N9 148
24 ' Wywijka PN10 @219,1x4,0 OH18N9 148
25 Kolano 90°@219,1x4,0 OH18N9 10
26 | Trdjnik rownoramienny &219,1x4,0 OH18N9 4
27 Kotnierz zadlepiajacy - DN200 (2219,1) OH18N9 2
28 Redukcja niesymetryczna @219,1 /&114,3 x3,0 OH18N9 2
29 Rura @168,3x3,4 OH18N9 24,0m
30 | Kotnierz luzny DN150 (2168,3) PN10 OH18N9 42
31 | Wywijka PN10 ©168,3x3,4 OH18N9 42
32 | Kolano 90°@168,3x3,4 OH18N9 13
33 | Trojnik rbwnoramienny @168,3x3,4 OH18N9 1
34 |Rura @139,7x3,0 OH18N9 42,0m
35 | Kotnierz luzny DN125 (2139,7) PN10 OH18N9 24
36 | Wywijka PN10 ©139,7x3,0 OH18N9 24
37 | Kolano 90°@139,7x3,0 OH18N9

38 | Tréjnik réwnoramienny @139,7x3,0 OH18N9
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Lp Wyszczegolnienie Materiat Ditugo $é

/llo $é
39 |Redukcja symetryczna ©@139,7 /@114,3 x3,0 OH18N9 12
40 Rura @114,3x3,0 OH18N9 @ 56,0m
41 Kotnierz luzny DN100 (2114,3) PN10 OH18N9 38
42 | Wywijka PN10 @114,3x3,0 OH18N9 38
43 Kolano 90°@114,3x3,2 OH18N9 12
44  Kotnierz spawany DN50 (260,3) PN10 OH18N9
45 Rura 860,3x2,9 OH18N9  8,0m
46 Kotnierz luzny DN50 (260,3) PN10 OH18N9 8
47 'Wywijka PN10 @60,3x2,9 OH18N9
48 Kolano 90°@60,3x3,0 OH18N9
49 Rura @48,3x2,6 OH18N9  7,5m

ZESTAWIENIE SYSTEMOWYCH PODPOR | MOCOWAN RUROCIAGOW TECHNOLOGICZNYCH

Lp Nazwa elementu, typ, materiat $§¢

1 Wspornik konstrukcji ramowej z szyn 72/48, wysoko$¢ 143cm, szerokos¢ 50cm z obejmg 4
rurowa do rur @355,6 (w komplecie z wkiadka ttumiaca i podkiadka ) - stal ocynkowana

2 | Wspornik konstrukcji ramowej z szyn 72/48, wysoko$¢ 104cm, szeroko$é 50cm z obejmg 4
rurowg do rur @355,6 (w komplecie z wkiadkg ttumigca i podkiadky ) - stal ocynkowana

3 | Wspornik konstrukcji ramowej z szyn 72/48, wysoko$é 104cm, szeroko$é 50cm z obejmg 4
rurowg do rur @355,6 (w komplecie z wkiadkg ttumiaca i podkiadky ) - stal ocynkowana

4 |Wspornik konstrukcji ramowej z szyn 52/34, wysokosé 150cm, szerokos$¢ 35cm z obejmag 4
rurowg @219,1 (w komplecie z wkiladka ttumiaca i podkiadka ) - stal ocynkowana

5 |Wspornik konstrukcji ramowej z szyn 52/34, wysoko$¢ 111cm, szerokos¢ 35cm z obejmg 4
rurowg @219,1 (w komplecie z wkiladka ttumiaca i podkiadka ) - stal ocynkowana

6 |Wspornik konstrukcji ramowej z szyn 52/34, wysoko$¢ 111cm, szerokos¢ 35cm z obejmg 4
rurowg @219,1 (w komplecie z wkiladka ttumiaca i podkiadka ) - stal ocynkowana

7 | Wspornik konstrukcji ramowej z szyn 52/34, wysokos$¢ 62cm, szerokos¢ 30cm z obejmag 1
rurowg do rur @168,3 (w komplecie z wkiadkg tlumiaca i podkiadka ) - stal ocynkowana

8 | Wspornik konstrukcji ramowej z szyn 52/34, wysokos$¢ 56cm, szerokos¢ 30cm z obejmag 1
rurowg do rur @168,3 (w komplecie z wkiadkg tlumiaca i podkiadka ) - stal ocynkowana

9 Wspornik $cienny z szyn 52 z podpora, dlugosc ramienia 50cm z obejma rurowg do rur @219,1 36
(w komplecie z wktadkg ttumigca i podktadka) - stal ocynkowana

10 |Wspornik scienny z szyn 52 z podpora, dtugosé ramienia 45cm z obejma rurowg do rur 8
?#168,3(w komplecie z wkiadkg tlumiaca i podkiadka) - stal ocynkowana

11 'Wspornik $cienny z szyn 36 z podporg, diugos¢ ramienia 22cm z obejma rurowg do rur @60,3 = 2
(w komplecie z wkladkg ttumiaca i podktadka) - stal ocynkowana

12 ' Szyna 52/34, diugos¢ 20cm, z obejma rurowg do rur &219,1 (w komplecie z wkiadka ttumiaca) 18
z pretem gwintowanym diugosci 18cm - stal ocynkowana

13 Szyna 52/34, diugos¢ 20cm, z obejma rurowg do rur &168,3 (w komplecie z wkiadka ttumigcq) 6
z pretem gwintowanym diugosci 10-18cm - stal ocynkowana

14 ' Szyna 40/22, diugos¢ 20cm, z obejma rurowg do rur @60,3 (w komplecie z wkiladkg ttumiacg) z | 5

pretem gwintowanym dtugosci 10cm - stal ocynkowana

BIOSYSTEM Wroctaw, grudziers 2009
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Lp Nazwa elementu, typ, materiat

o
(7N
O

15 Szyna 40/22, diugos¢ 20cm, z obejma rurowg do rur @139,7 (w komplecie z wkiadka ttumigcg) 36

z pretem gwintowanym dtugosci 22cm - stal szlachetna

16 Szyna 40/22, diugos¢ 20cm, z obejma rurowg do rur @114,3 (w komplecie z wkladka ttumigca) 46

z pretem gwintowanym dtugosci 23cm - stal szlachetna

17 |Wspornik konstrukcji ramowej z szyn 72/48 ze stali szlachetnej o podstawie 94x94cm, 4
wysokos$ci 140cm, mocowany 4 srubami do kotnierza rury spadowej @&812,8
18 | Wspornik konstrukcji ramowej z szyn 72/48 ze stali szlachetnej o podstawie 74x74cm, 2
wysokos$ci 69cm, mocowany 4 Srubami do kotnierza rury ssawnej @609,6
19 | Wspornik konstrukcji ramowej z szyn 72/48 ze stali szlachetnej o podstawie 74x74cm, 4
wysokosci 30cm, mocowany 4 $srubami do kotnierza rury ssawnej @609,6
20 Wieszak z 2 szynami 72/48 ze stali ocynkowanej, dt.60cm, z 2 pretami gwintowanymi M20 3
dt.90-100cm, z obejmag rurowg do rur @355,6 (w komplecie z wktadka ttumigca i podktadka)
Hala mechanicznego odwadniania osadu
ZESTAWIENIE ARMATURY
Ozn. Wyszczegolnienie llosé
zz1l  Zawor kulowy zwrotny kotnierzowy DN50 1 szt.
ci$nienie robocze PN16
z1 Zasuwa miekkouszczelniona kotnierzowa 2111 nbr DN50 1 szt
cisnienie robocze PN16, klasa szczelnosci A
z2 Zasuwa miekkouszczelniona kotnierzowa 2111 nbr DN80 1 szt.
cisnienie robocze PN16, klasa szczelnosci A
z3 Zasuwa miekkouszczelniona kotnierzowa 2111 nbr DN100 1 szt.
cisnienie robocze PN16, klasa szczelnosci A
ZESTAWIENIE ELEMENTOW RUROCIAGOW
Lp. Wyszczegolnienie Materiat llo $é
INSTALACJA OSADU
Rura spawana @114,3 x 3,0 mm OH18N9 1,0 mb
2 Rura @90 mm PE100, SDR 13,6 | 16,7 mb
3 | Tréjnik spawany réwnoramienny @168,3 x 3,0 mm OH18N9 1 szt.
4 | Redukcja symetryczna £168,3/114,3x 3,0 mm OH18N9 1 szt.
5 | Kolano spawane (tuk hamburski) 90°1,5 D, @114,3 x 3,0 mm OH18N9 1 szt.
6 Wywijka (kotnierz wywijany) PN10 (DIN 2642) @168,3 x 3,0 mm OH18N9 1 szt.
7  Kotnierz luzny DN150 (rura ©168,3) PN10 (DIN 2642) OH18N9 2 szt.
8 | Wywijka (kotnierz wywijany) PN10 (DIN 2642) @114,3 x 3,0 mm OH18N9 4 szt.
9 | Kotierz luzny DN150 (rura @114,3) PN10 (DIN 2642) OH18N9 5 szt.
10 |Kolano 90°@90 mm PE100, SDR 13,6 6 szt.
11 | Mufa redukcyjna PE PN16, @75/90 mm, PE100, SDR 13,6 2 szt.
12 Kotnierz do rur PE PN16, @75 mm, PE100, SDR 13,6 2 szt.
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Lp. Wyszczegolnienie Materiat llo $é
INSTALACJA DOPROWADZAJACA WODE PLUCZACA
1 |Rura@ 63 mm PE100, SDR 13,6 | 14,8 mb
2 | Kolano @ 63 mm, 90° PE100, SDR 13,6 8 szt.
3 Kotnierz do rur PE PN16, @63 mm PE100, SDR 13,6 5 szt.
ODPROWADZENIE POPLUCZYN
1 'Rura @160 mm PE100, SDR 13,6 1,5mb
2 | Kolano 90°@160 mm PE100, SDR 13,6 2 szt.
INSTALACJA POLIELEKTROLITU
1 |Rura @50 mm PVC, 10 bar 2,5mb
2 Rura @40 mm PVC, 10 bar 23,0 mb
3 Kolano 90°@50 mm PVC, 10 bar 4 szt.
4 | Kolano 90°@40 mm PVC, 10 bar 4 szt.
5 | Kotnierz do rur PVC PN16, @32 mm PVC, 10 bar 14 szt.
6 | Kotnierz do rur PVC PN16, @40 mm PVC, 10 bar 1 szt.
7 | Kotnierz do rur PVC PN16, @50 mm PVC, 10 bar 1 szt.
8 | Mufa redukcyjna PVC, @40/32 mm PVC, 10 bar 2 szt.
PRZYLACZE WODY
Rura @40 mm PVC, 10 bar 50mb
2 | Trojnik 90°Z40 mm PVC, 10 bar 1 szt.
3 | Kolano 90°@40 mm PVC, 10 bar 3 szt.
4 | Srubunek @32 mm PVC, 10 bar 2 szt.
5  Srubunek @40 mm PVC, 10 bar 1 szt.
6 Mufaredukcyjna PVC, @40/32 mm PVC, 10 bar 2 szt.

osadu wchodzg réwniez systemowe elementy mocujgce i podporowe.
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3. SPRZET

Do wykonania robot bedacych przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej
stosowac nastepujacy, sprawny technicznie i zaakceptowany przez Inwestora, sprzet:
elektronarzedzia reczne: wiertarki, szlifierki, lutownice, pity tarczowe, wkretarki itd.
zestaw narzedzi montersko-slusarskich
zestaw do spawania acetylenowo -tlenowego
agregat spawalniczy elektryczny
potautomat spawalniczy 400 amper
agregat pompy do malowania
klucze dynamometryczne
dzwig samojezdny
sprezarka

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry
nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakosc¢ i sSrodowisko wykonywanych robét.

Sprzet uzywany do realizacji rob6t powinien by¢ zgodny z ustaleniami Specyfikaciji
Technicznej, Programu Zapewnienia Jakosci oraz projektu organizacji robot, ktéry uzyskat
akceptacje Inwestora.

Wykonawca dostarczy Inwestorowi kopie dokumentow potwierdzajgcych

dopuszczenie sprzetu do uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

4. TRANSPORT

Do transportu materiatow, i urzgdzeh stosowac¢ nastepujgce, sprawne technicznie
i zaakceptowane przez Inwestora srodki transportu:
samochdd ciezarowy samowytadowczy 3-5 Mg
samochoéd dostawczy 3-5 Mg
ciggnik siodtowy z naczepami o dtugosci 12,0 m i tonazu 20 Mg
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu,
ktére nie wptyng niekorzystnie na jakos¢ robdt i wkasciwosci przewozonych towardw.
Srodki transportu winny byé zgodne z ustaleniami Specyfikacji Technicznej,
Programu Zapewnienia Jakosci oraz projektu organizacji robét, ktéry uzyskat akceptacije

Inwestora.
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Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spetniaé wymagania przepisow ruchu

drogowego (kotowego, szynowego, wodnego) tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.OGOLNE ZASADY WYKONYWANIA ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z wymaganiami
obowigzujgcych norm PN i EN-PN, warunkami technicznymi wykonania i odbioru robot
(WTWIOR) oraz postanowieniami Umowy (kontraktu).

Montazu zespotow i podzespotdéw osprzetu technologicznego nalezy dokonywac w oparciu
0 rysunki zestawieniowe, opisy techniczne i instrukcje obstugi poszczegolnych elementéw
instalacji. Montaz mozna rozpocza¢ po rozpakowaniu, rozkonserwowaniu i zlikwidowaniu
zabezpieczeh transportowych. Przed przystgpieniem do montazu nalezy przygotowa¢ miejsce
zabudowy (fundamenty, kanaty technologiczne itp.) oraz zgtosi¢ gotowos¢ pracy. Bez zgody

Inwestora nie wolno rozpocza¢ prac montazowych.

5.2.ZAKRES ROBOT PRZYGOTOWAWCZYCH

- wykonanie niezbednych drog tymczasowych zasilania w energie elektryczng i wode
oraz odprowadzenia sciekow

- dostarczenie na teren budowy niezbednych materialdw, urzadzen i sprzetu
budowlanego

5.3.ZAKRES ROBOT ZASADNICZYCH DLA MONTAZU INSTALACJI TECHNOLOGICZNYCH

Stacja dmuchaw i rozprowadzenie spr  ezonego powietrza
« montaz instalacji technologicznej stacji dmuchaw
« montaz instalacji rozprowadzenia sprezonego powietrza miedzy obiektami

< montaz armatury, podpdr i mocowan rurociggow
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Komory denitryfikacji

montaz zurawi stupowych
montaz instalacji rozprowadzenia sprezonego powietrza w komorach denitryfikacji
montaz instalacji do oprézniania komor denitryfikacji

montaz armatury, podpor i mocowan rurociggow

Komory reaeracji

montaz zastawek kanatowych
montaz zurawi stupowych
montaz instalacji rozprowadzenia sprezonego powietrza w komorach reaeracji

montaz armatury, podpdr i mocowan rurociggow

Pompownia gtéwna

montaz instalacji do transportu sciekow z komaor czerpalnych
montaz instalacji do transportu sciekow wiasnych

montaz instalacji do wzruszania piasku

montaz instalacji odwodnieniowej

montaz armatury, podpdr i mocowan rurociggow

Hala mechanicznego odwadniania osadu

montaz instalacji osadu podawanego na prase
montaz instalacji doprowadzajgcej wode ptuczacg
montaz instalacji odprowadzajgcej poptuczyny
montaz instalacji dozowania polielektrolitu
montaz przytacza wody

montaz armatury, podpdr i mocowan rurociggow
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5.4 .\WARUNKI TECHNICZNE WYKONANIA ROBOT

Stacja dmuchaw

Thumiki pulsacji (kolektory) mocowa¢ na podwdjnych podporach z obejmami
wyposazonymi we wkiadki (opaski) ttumigce z EPDM (do 110<C). Podpory posadowi ¢
na ptycie stacji dmuchaw na wibroizolatorach.

Rurociggi podpiera¢ na wspornikach montowanych do stupdw nosnych
przedstawionych w projekcie wykonawczym oraz podwiesza¢ do ptatwi dachowych
za pomocg mocowan systemowych wyposazonych w zawiesia dzwiekochtonne
i obejmy z wktadkami ttumiacymi EPDM (do 110C).

Na pionowych odcinkach przewodow wyprowadzonych z kolektorbw montowac
kompensatory gumowe z mieszkiem wykonanym z EPDM (temp. max. 110 )
w wykonaniu na ci$n. robocze 0,1 MPa, z kotnierzami ze stali nierdzewnej.

Potaczenia kotnierzowe wykonac z kotnierzy wywijanych (wywijek) i kotnierzy luznych.
Do potaczen kotnierzowych stosowac¢ uszczelki z EPDM odporne na temperatury
do 130 T z otworowaniem dla kotnierzy DN10.

Instalacje montowac na placu budowy z fragmentéw wykonanych warsztatowo.

Rozprowadzenie spr ezonego powietrza

Przewody tloczne rozprowadzajgce sprezone powietrze utozyé ze spadkiem 0,5%o
w kierunku zgodnym z kierunkiem przeptywu powietrza.
Potaczenia kotnierzowe wykonac z kotnierzy wywijanych (wywijek) i kotnierzy luznych.
Do potaczen kotnierzowych stosowaé uszczelki z EPDM odporne na temperatury
do 90 €T z otworowaniem dla kotnierzy DN10.
Instalacje montowac na placu budowy z fragmentéw wykonanych warsztatowo.
Podczas montazu rurowych ztgczy kompensacyjnych zapewni¢ odstep 10 mm miedzy
bosymi koncami tgczonych rur (gwarantujgcy mozliwos¢ kompensacji wydluzen
liniowych).
Rurociggi podpiera¢ na konstrukcjach wsporczych i koronie komory K5 za pomocq
systemowych uchwytéw rurowych (obejm) wyposazonych w elastyczne wktadki
dzwiekochtonne odporne na temp. do 80<C.
W punkcie podparcia rurociggu na stupach podporowych S-4.1 i S-4.2 oraz na koronie
komory K5 montowaé uchwyty rurowe na obu tgczone konce rurociggéw. Przy rurowych
zlgczach kompensacyjnych zapewni¢ rozstaw uchwytow umozliwiajgcy swobodne
Zsuniecie zigcza.
Mocowania zapewniajgce ruch poosiowy rurociggu montowac:

- na koncach odcinkéw prostych rurociggu,

- przy zlaczach kompensacyjnych - od strony stacji dmuchaw (z jednej strony).
Podpory z punktem statym montowac

- przy zlaczach kompensacyjnych - od strony zbiornikdw (z jednej strony),

- przy trojniku rozdzielajgcym instalacje na dwie strony komory reaeracji.

Komory denitryfikacji

Pierscien rozprowadzajacy sprezone powietrze montowaé na budowie poprzez
skrecanie (potgczenia kotnierzowe i kompensacyjne zigcza rurowe) z elementow
powtarzalnych (modutéw) wykonanych warsztatowo.
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Podczas montazu pierscieni, w przypadku wystgpienia niedoktadnosci montazowych
zaleca sie stosowanie kompensatorow. Stosowa¢ kompensatory mieszkowe
Z przytaczami kotnierzowymi ze stali nierdzewnej w wykonaniu na cisnienie nominalne
0,6 MPa.

Potaczenia kotnierzowe wykonac z kotnierzy wywijanych (wywijek) i kotnierzy luznych.

Do potaczen kotnierzowych stosowac¢ uszczelki z EPDM odporne na temperatury

90 C z otworowaniem dla kotnierzy DN10.

Podczas montazu rurowych ztgczy kompensacyjnych zapewni¢ odstep 10 mm miedzy

bosymi koncami tgczonych odcinkéw rur (gwarantujgcy mozliwos¢é kompensaciji

wydtuzen liniowych).

Elementy pierscienia montowaé za pomocag uchwytéw rurowych (obejm) wyposazonych

w elastyczng wktadke dzwiekochtonng odporng na temp. do 60T na wspornikach

systemowych mocowanych do s$ciany zbiornika. Dopuszcza sie zastosowanie

wspornikéw wykonanych warsztatowo ze stali nierdzewnej.

W miejscach tgczenia modutéw pierécienia rozprowadzajgcego sprezone powietrze

(potaczenia kotnierzowe oraz zitgcza rurowe) montowac¢ wsporniki na obu koncach

laczonych modutéw (rozstaw powinien zapewnia¢ swobodne zsuniecie ztgcza).

W miejscach przejs¢ przewoddw sprezonego powietrza nad pomostami rurociggi

podpiera¢ na uprzednio zmontowanych konstrukcjach wsporczych.

Mocowania zapewniajgce ruch poosiowy rurociggu montowac:

- na koncach odcinkéw prostych rurociggu (odcinki przy pomoscie),

- po wewnetrznej stronie zigczy kompensacyjnych - rozpoczynajgc od punktu
doprowadzenia sprezone powietrze rurociggiem gtdwnym ze stacji dmuchaw (tréjnik
gtéwny pierscienia).

Podpory z punktem statym montowac¢ po zewnetrznej stronie ztgczy kompensacyjnych.

W miejscach wystepowania obcigzen dziatajgcych wzdluz rurociggéw stosowaé

wsporniki ze wzmocnieniem zastrzatowym.

Instalacje okresowego oprozniania komory montowa¢ na budowie z odcinkéw

przygotowanych na warsztacie. Przewdd tloczny prowadzi¢ na catej dlugosci

ze spadkiem min. 0,5 % w kierunku pompy. Zakonhczenie rurociggu wyprowadzi¢
min. 10 cm ponad poziom pomostu i wyposazy¢ w kotnierzowe zigcze strazackie
ze stali nierdzewnej typu Storz umozliwiajgce podtgczenie weza elastycznego DN100
do oprOzniania komory. Przewdd ttoczny zakonczy¢ krotkim odcinkiem kierujgcym
strumien $ciekdbw z powrotem do komory dla okresowego uruchamiania pompy

I wyposazyC w identyczne zigcze typu Storz zapewniajgce potaczenie rozigczne.

Odcinek zabezpieczy¢ przed zgubieniem za pomocg tancucha ze stali nierdzewnej

zamocowanego do pomostu.

Komory reaeracji

Instalacje rozprowadzajgcg sprezone powietrze montowa¢ na budowie z elementéw
wykonanych warsztatowo.

Potaczenia kotnierzowe wykonac z kotnierzy wywijanych (wywijek) i kotnierzy luznych.
Do potaczen kotnierzowych stosowaé uszczelki z EPDM odporne na temperatury
do 90 €T z otworowaniem dla kotnierzy PN10.

W miejscach potgczen rurociggu za pomocg rurowych zigczy kompensacyjnych
zapewni¢ odstep 10 mm miedzy bosymi koncami rur (umozliwiajgcy kompensacije
wydtuzen liniowych).

Elementy instalacji mocowac¢ za pomocg uchwytoéw rurowych (obejm) wyposazonych
w elastyczng wkladke dzwiekochtonng odporng na temp. do 60<C.
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Rurociggi prowadzone nad pomostem (od strony komory K5) podpiera¢ na uprzednio

zmontowanych konstrukcjach wsporczych.

Rurociggi prowadzone na odcinkach bezposredniej dystrybucji powietrza do rusztéw

napowietrzajgcych montowaé¢ na wspornikach systemowych mocowanych do $ciany

zbiornika. Dopuszcza sie zastosowanie wspornikow wykonanych warsztatowo ze stali

nierdzewnej.

W miejscach potgczen rurociggow (potaczenia kotnierzowe oraz zigcza rurowe)

montowa¢ wsporniki na obu koncach laczonych elementéw (rozstaw powinien

zapewniac¢ swobodne zsuniecie zigcza).

Mocowania zapewniajgce ruch poosiowy rurociggu montowac:

- na koncach odcinkéw prostych rurociggu,

- przy zigczach kompensacyjnych - od strony naptywu strumienia sprezonego
powietrza (z jednej strony).

Podpory z punktem statym montowac¢ w potowie odcinkow prostych.

W miejscach zmian kierunku przebiegu rurociggéw prowadzonych po pomoscie (o 909

- na kohAcach obu ramion zastosowa¢ mocowania zapewniajgce ruch poosiowy oraz

poprzeczny rurociggu.

Dla przeniesienia obcigzen dziatajacych wzdluz rur stosowa¢ wsporniki

ze wzmochnieniem zastrzatowym.

Pompownia gtéwna

Przewody instalacji technologicznej wykonane z rur stalowych nierdzewnych OH18N9
laczone na kotnierze oraz spawane. W miare mozliwosci prace spawalnicze elementéw
stalowych ograniczy¢ do minimum. Elementy przewoddéw wykona¢ poza obiektem
pompowni, w miejscu usytuowania instalacji dokonac¢ skrecenia gotowych elementow.
Kotnierze skrecaé przy uzyciu klucza dynamometrycznego w celu ograniczenia mozliwosci
wystgpienia nieszczelnosci instalacji. Armatura tgczona kotnierzowo. Przewody i armatura
montowana na podporach wykonanych warsztatowo, mocowanych do podioza oraz

uchwytach i podporach systemowych mocowanych do $cian i podtoza.

Hala mechanicznego odwadniania osadu

INSTALACJA OSADU PODAWANEGO NA PRASE

Rurocigg ssawny pompy osadu wykonany z nierdzewnych rur stalowych OH18N9
o $rednicy @150 mm tgczonych kotnierzowo. Rurocigg ttoczny wykonany z rur PE100 SDR
13,6 o Srednicy @90mm tgczonych przez zgrzewanie. Armatura montowana w Sposob
roztgczny — poprzez kotnierze. Rurocigg prowadzony czesciowo po Scianie a nastepnie
w kanale technologicznym. Odprowadzenie poptuczyn rurg PE100 SDR 13,6 o $rednicy

@160mm do istniejgcej kanalizacji w budynku.
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INSTALACJA DOPROWADZAJACA WODE PtUCZACA

Wykonana z rur PE 100 SDR 13,6 o $rednicy @63 mm tgczonych przez zgrzewanie.
Armatura tgczona w sposob rozigczny — poprzez kotnierze. Przewdd ssawny prowadzony
po Scianie zbiornika czerpalnego a przewod ssawny w kanale technologicznym.

INSTALACJA DOZOWANIA POLIELEKTROLITU
Wykonana z rur i ksztattek PVC PN10, o srednicach @40 do @50 mm, tgczonych

poprzez zgrzewanie. Instalacjia mocowana do $ciany i prowadzona w kanale

technologicznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKO $CI ROBOT

0g6lne wymagania dotyczace wykonania robét, dostawy materiatéw, sprzetu i sSrodkow
transportu podano w ST 0.0 ,Wymagania ogoélne",

wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robot, materiatow i urzadzen,
wykonawca zapewni odpowiedni system i srodki techniczne do kontroli jakosci robot
(zgodnie z Programem Zapewnienia Jakosci) na terenie i poza placem budowy,

wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub Aprobat

Technicznych przez jednostki posiadajgce odpowiednie uprawnienia budowlane.

6.2.KONTROLE | BADANIA LABORATORYJNE

a) na uzasadnione zgdanie Inwestora nalezy wykonaé badania laboratoryjne
zastosowanych materiatow, ktére obejmowacé powinny sprawdzenie podstawowych
cech materialébw podanych w niniejszej Specyfikacji Technicznej oraz wyspecyfikowanych
we wiasciwych normach PN (EN-PN) a czestotliwos¢ ich wykonania musi pozwoli¢
na uzyskanie wiarygodnych i reprezentatywnych wynikow dla calosci wybudowanych
lub zgromadzonych materialtdbw. Wyniki badan Wykonawca przekazuje Inwestorowi
do akceptadji,
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b) wykonawca bedzie przekazywac Inwestorowi lub jego przedstawicielom kopie raportow

z wynikami badan nie pozniej niz w terminie i w formie okreslonej w Programie Zapewnienia
Jakosci
c) badania kontrolne obejmujg caty proces budowy

d) nalezy wykona¢ badania szczelnosci instalacji i sporzadzi¢ protokot badan

6.3.BADANIA JAKO $CI ROBOT W CZASIE BUDOWY

Badania jakosci rob6t w czasie ich realizacji nalezy wykonywaé zgodnie z wytycznymi
wiasciwych Warunkach Technicznych Wykonania i Odbioru Robét oraz instrukcjami zawartymi
w Normach i Aprobatach Technicznych dla materiatow i systemow technologicznych.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady i wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano w ST 0.0 ,Wymagania
0golne". Obmiar robot okresla ilos¢ wykonanych rob6t zgodnie z postanowieniami Umowy.

llos¢ robot oblicza sie wedtug specyfikacji dostawy urzadzen oraz ich montazu,
z uwzglednieniem wymagan technicznych zawartych w niniejszej Specyfikacji Technicznej
i uymuje w ksiedze obmiaru.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowane do obmiaru robét podlegajg akceptacii

Inwestora i muszg posiadac¢ wazne certyfikaty legalizacii.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét i ich przejecia podano w ST 0.0 ,Wymagania ogolne".

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci oraz uzyskanie wiasciwego efektu
ekologicznego.

Gotowos¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy przedkiadajgc
Inwestorowi do oceny i zatwierdzenia dokumentacje powykonawczg robot.

Odbidr jest potwierdzeniem wykonania robét zgodnie z postanowieniami Kontraktu oraz
obowigzujacymi Normami Technicznymi (PN, EN-PN).
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9. PRZEPISY ZWIAZANE | DOKUMENTACJA ODNIESIENIA

Dokumentacje odniesienia stanowig;

Specyfikacja Istotnych Warunkéw Zamoéwienia dla zadania: ,Modernizacja

Oczyszczalni Sciekéw w Cieszynie”

Umowa zawarta pomiedzy Wykonawcg a Zamawiajacym wraz z harmonogramem

robot, zatwierdzona przez Zamawiajacego dokumentacja budowlana i wykonawcza ww

zadania

Aprobaty techniczne

Inne dokumenty i ustalenia techniczne prowadzone w trakcie trwania inwestyciji

Przepisy regulujace proces budowlany (wraz z pézniejszymi zmianami):

1. Ustawa z dnia 07 lipca 1994 r. — Prawo budowlane.
Obwieszczenie Marszatka Sejmu RP z dnia 17 sierpnia 2006 r. w sprawie ogtoszenia
jednolitego tekstu ustawy. Jednolity tekst Dz.U.06.156.1118

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002 r. w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiadac¢ budynki i ich usytuowanie. Dz.U.02.75.690

3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego
dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia. Dz.U.02.108.953

4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19.11.2001 r. w sprawie rodzajow
obiektow budowlanych przy ktorych realizacji jest wymagane ustanowienie
inspektora nadzoru inwestorskiego. Dz.U.01.138.1554

5. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Budownictwa z dnia 28.04.2006 r. w sprawie
samodzielnych funkcji technicznych w budownictwie. Dz.U.06.83.578

6. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23.06.2003 r. w sprawie informacji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia. Dz.U.03.120.1126

7. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23.06.2003 r. w sprawie wzoru
protokotu obowigzkowej kontroli. Dz.U.03.132.1231

8. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych. Dz.U.04.92.881

9. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11.08.2004 r. w sprawie sposobow
deklarowania zgodnosci wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania
ich znakiem budowlanym. Dz.U.04.198.2041

10.Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 14.10.2004 r. w sprawie europejskich
aprobat technicznych oraz polskich jednostek organizacyjnych upowaznionych
do ich wydawania. Dz.U.04.237.2375

11.Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 8.11.2004 r. w sprawie aprobat
technicznych oraz jednostek organizacyjnych upowaznionych do ich wydawania.
Dz.U.04.249.2497

12.Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 21 sierpnia 2007 r. w sprawie
zasadniczych wymagan dla sprzetu elektrycznego. Dz.U.07.155.1089

13.Ustawa z dnia 26 czerwca 1974 r. — Kodeks pracy. Jednolity tekst: Dz.U.98.21.94

14.Rozporzadzenie Rady Ministrow z dnia 24.08.2004 r. w sprawie wykazu prac
wzbronionych mtodocianym i warunkéw ich zatrudniania przy niektorych z tych prac.
Dz.U.04.200.2047

15.Rozporzadzenie MGPIB z dnia 1.10.1993 r. w sprawie bhp w oczyszczalniach
$ciekow. Dz.U.93.96.438
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16.Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997 r. w sprawie
ogolnych  przepisbw bezpieczenstwa 1 higieny pracy. Jednolity tekst
Dz.U.03.169.1650

17.Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 14 marca 2000 r.
w sprawie bezpieczehstwa i higieny pracy przy recznych pracach transportowych.
Dz.U.00.26.313

18.Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 27.04.2000 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy pracach spawalniczych. Dz.U.00.40.470

19.Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 30.10.2002 r. w sprawie minimalnych
wymagan dotyczacych bezpieczehstwa i higieny pracy w zakresie uzytkowania
maszyn przez pracownikow podczas pracy. Dz.U.02.191.1596

20.Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych.
Dz.U.03.47.401

21.Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrony srodowiska. Obwieszczenie
Marszatka Sejmu RP z dnia 23.01.2008 r. Jednolity tekst Dz.U.08.25.150

22.Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach. Obwieszczenie Marszatka Sejmu
RP z dnia 1.02.2007 r. Jednolity tekst Dz.U.07.39.251

23.Ustawa z dnia 21.12.2000 r. o dozorze technicznym. Dz.U.00.122.1321

24.Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 18.07.2001 r. w sprawie trybu
sprawdzania kwalifikacji wymaganych przy obstudze i konserwacji urzadzen
technicznych. Dz.U.01.79.849

25.Rozporzadzenie Rady Ministrow z dnia 16.07.2002 r. w sprawie rodzajéw urzadzen
technicznych podlegajacych dozorowi technicznemu. Dz.U.02.120.1021

26.Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 29.10.2003
r. w sprawie warunkow technicznych dozoru technicznego w zakresie eksploatacii
niektorych urzadzen transportu bliskiego. Dz.U.03.193.1890

27.Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. Prawo zaméwien publicznych. Obwieszczenie
Marszatka Sejmu RP z dnia 20.11.2007 r. Dz.U.07.223.1655

28.Rozporzadzenie Prezesa Rady Ministrow z dnia 19.5.2006 r. w sprawie rodzajow
dokumentow, jakich moze zgdaé zamawiajgcy od wykonawcy, oraz form, w jakich
te dokumenty mogg by¢ sktadane. Dz.U.06.87.605

Normy:

a. WTWIOR - Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot — ITB

b. PN-92/B-01706 - Instalacje wodociggowe.

c. PN-92/B-01707 - Instalacje kanalizacyjne. Wymagania w projektowaniu

d. PN-92/E-08106 - Stopnie ochrony zapewnianie przez obudowy (kod IP)

e. PN-92/N-01255 - Barwy bezpieczenstwa i znaki bezpieczenstwa.

f. PN-92/N-01256.02 - Znaki bezpieczehstwa. Ewakuacja

g. PN-87/M - 69008 - Spawalnictwo. Klasyfikacja konstrukcji spawanych.

h. PN-75/M — 69703 - Spawalnictwo. Wady ztaczy spawanych. Nazwy i okreslenia.
I

PN-85/M — 69775 - Spawalnictwo. Wadliwo$¢ zigczy spawanych. Oznaczenie klasy
wadliwosci na postawie ogledzin zewnetrznych.

J. PN-ISO 3545-1:1996 - Rury stalowe i ksztaltki. Symbole stosowane
w specyfikacjach technicznych. Rury stalowe i ksztattki rurowe o przekroju
okragtym.

k. PN-1SO 5252:1996 - Rury stalowe. Systemy toleranciji.
l.  PN-79/H-74244 - Rury stalowe ze szwem przewodowe.
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m. PN-84/H-74220 - Rury stalowa bez szwu ciggnione i walcowane o0golnego

n.

o

» ~oD

N<xs<co

przeznaczenia.

PN-ISO 1127:1999 - Rury ze stali nierdzewnych. Wymiary, tolerancje i teoretyczne
masy na jednostke dtugosci.

PN-1S04200:1998 - Rury stalowe bez szwu i ze szwem o gtadkich koncach.
Wymiary, i masy na jednostke dtugosci

PN-64/H-74204 - Rurociagi - Rury stalowe przewodowe - Srednice zewnetrzne
PN-92/M-74001 - Armatura przemystowa. Ogolne wymagania i badania

PN-ISO 7005-1:1996 - Kotnierze metalowe - Kotnierze stalowe

PN-86/H-74374.01 - Armatura i rurociggi - Potgczenia kotnierzowe — Uszczelki.
Wymagania ogolne.

PN-89/H-02650 - Armatura i rurociggi - Cisnienia i temperatury

PN-M-44015:1997 - Pompy. Ogdlne wymagania i badania

PN-EN20225:1994 - Czesci ztaczne - Sruby, wkrety i nakretki — Wymiarowanie

. PN-92/B-01706 - Instalacje wodociggowe - Wymagania w projektowaniu

PN-92/B-01707 - Instalacje kanalizacyjne - Wymagania w projektowaniu
PN-B-02424:1999 - Rurociggi - Ksztattki - Wymagania i metody badan
DIN 1945 - Pomiar wydajnosci dmuchawy i pomiar cisnienia dmuchaw.

oraz inne obowigzujgce normy PN (EN-PN) lub odpowiednie normy krajéw UE
w zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo.
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