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1. WsTtEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ]

Niniejszy tom specyfikacji obejmuje wymagania dla zadania: p.n. ,Modernizacja
Oczyszezalni Sciekéw w Cieszynie” polegajacego na remoncie i rozbudowie istniejacej
oczyszczalni sciekéw .

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg dostawy i montazu urzadzen
technologicznych oczyszczalni sciekow.

1.2.ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Specyfikacje Techniczng jako czes¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych,
nalezy odczytywac¢ i rozumie¢ w odniesieniu do zlecenia wykonania Robot opisanych w
pkt. 1.1.

1.3.ZAKRES ROBOT OBJETYCH SPECYFIKACJA

Zakres rob6t obejmuje:

- dostawe urzadzen

« montaz urzadzen

« uruchomienie

« przeszkolenie personelu

- wszelkie czynnosci i elementy nie wymienione w specyfikacji, a konieczne do

prawidtowego wykonania przedmiotu specyfikaciji

1.4.OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace zasad prowadzenia robot podano w ,Wymaganiach
ogolnych” ST 0.0. Niniejsza specyfikacja obejmuje catos¢ robot zwigzanych z dostawg
nowych urzadzen technologicznych oraz ich montazem. Wykonawca jest odpowiedzialny
za jakos$¢ wykonania tych robot oraz ich zgodnos$¢ z umowsg i poleceniami zarzadzajgcego
realizacjg umowy. Wprowadzanie jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentéw wymaga

akceptacji zarzadzajgcego realizacjg umowy.

BIOSYSTEM Wroctaw, grudziers 2009



Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdt budowlanych

ST 5.2

4

2. MATERIALY | URZADZENIA

Urzadzenia, maszyny, podzespoty i zespoly pochodzace z dostaw zewnetrznych

powinny by¢ zgodne z Dokumentacjg Projektowg, warunkami zaméwienia i wymaganiami

okreslonymi z ST 0.0 ,Wymagania ogdllne”. Kontrola techniczna wykonawcy powinna

stwierdzi¢ przydatnos$¢ dostaw na podstawie otrzymanych atestéw wzglednie dokumentéw

magazynowych lub wkasnych badan.

Wszystkie urzadzenia, maszyny i aparaty winny posiadac¢ certyfikaty bezpieczenstwa

badz deklaracje zgodnosci z obowigzujgcymi przepisami i normami.

Wykonawcza zobowigzany jest do zbierania dokumentacji dostaw w postaci atestow,

Swiadectw jakosci, specyfikacji, paszportéw, instrukcji obstugi, dokumentacji techniczno-

ruchowej, kart gwarancyjnych, rysunkbw montazowych itp.

Kréciec ttoczny: DN 50.

Pompa wraz z podstawg do montazu przenosnego
na mokro.

Pompa z wytgcznikiem ptywakowym.

Lp Rodza Charakterystyka llo ¢ __ Mieisce Przeznaczenie
urz gdzenia zainstalowania i funkcja
1 2 3 4 5 6
POMPOWNIA GEOWNA
Wydajnos¢: 600 m%h.
Wysokos¢ podnoszenia: 14,00 mHO.
) Moc pobierana: 30,3 kW.
zg@g‘zx;\?wg Moc silnika : 37,0 kW. Pompy gtéwne
' Korpus: zeliwo . podajace Scieki z
1 I;oirr;;Lll: er?]] Wirnik promieniowy wielokanatowy: zeliwo 6 PoTé%r\:?'a komor czerpalnych do
sugh o st())/' c a wysokochromowe 9 komory rozdziatu przed
12 Kréciec ssawny: DN 200. piaskownikiem
Kréciec ttoczny: DN 200.
Pompa o budowie blokowej i zabudowie pionowej, z
konstrukcja z szyn fundamentowych.
Wydajnosé: 153 m¥h.
) Wysokos$¢ podnoszenia: 7,3 mH,0.
zg@g‘zxg;\? W‘;‘ Moc pobierana: 4,6 kW.
Kor usem’ Moc silnika: 7,5 kW. Pompownia Pompy podajace Scieki
2 s irEaIn m Korpus: zeliwo 2 k’RNna whasne do komor
sughost())/' éa Wirnik promieniowy wielokanatowy: zeliwo 9 czerpalnych
14 Krociec ttoczny i ssawny: DNZ100.
Pompa o budowie blokowej i zabudowie poziome, z
2 szynami fundamentowymi.
Wydajnos¢: 20 méh.
Wysokos$¢ podnoszenia: 9,0 mHO.
. Moc pobierana z sieci P1: 1,88 kW. .
3 Pogpée::izealt(tgvr\lllazlna &Agi%jglnika P2: stgyl5lk4vf\5/(')1 2 Pompownia écT(—*?kTE ?)gv?/ggjrlafgﬁia
ptaszczem AT ; O . gtéwna pompowni do komory
chiodzacym Wirnik otwarty wielotopatkowy : Polamid (PA) czerpalnej

SYSTEM NAPOWIETRZANIA
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Lp

Rodzaj
urz gdzenia

Charakterystyka

[
O

llo

Miejsce
zainstalowania

Przeznaczenie
i funkcja

Dmuchawa
wyporowa systemu
Root's

Dmuchawa wyporowa systemu Root's wraz z:
- zaworem rozruchowym (zintegrowanym

z zaworem bezpieczenstwa )
- manometrem
- kompensatorem przytgczeniowym,
Wydajnos¢: Q =666 m¥h
Sprez: DP = 60kPa
Cisnienie robocze:  RP =50 kPa
Cisnienie otwarcia zaworu bezpieczenstwa:
BP =70 kPa
Pm =18,5kW
Pe = 15,3 kW
Obroty silnika: nm = 1465 obr/min
Obroty dmuchawy:  n = 1635 obr/min
Temp. na przylaczu stopnia sprezajgcego:
T3=84°
kotnierzowe DN100/PN10

Moc silnika:
Moc na wale:

Przylacze:

Wiata stacji
dmuchaw

Napowietrzanie
komor denitryfikacji
oraz komor reaeracji

Obudowa
dzwigekochtonna
dmuchawy

Obudowa dzwiekochtonna przystosowana

do pracy na zewnatrz, z 2 wentylatorami
chtodzacymi oraz czujnikami ci$nienia i tempe-ratur
do kontroli i ochrony pracy agregatu.

Poziom cisnienia akustycznego: 66 dB

Wiata stacji
dmuchaw

Thumienie hatasu
emitowanego przez
dmuchawy
oraz ochrona przed
wplywem czynnikéw
atmosferycznych

Ruszt
napowietrzajacy
drobnopecherzykow
y

Filtrosy rurowe z membranami elastomerowymi.

Wersja montazowa wynoszona ponad zwierciadto

$ciekéw bez koniecznosci oprézniania zbiornika.

Ruszt instalowany na rurach no$nych @90PVC

wyposazony w:

- podpory montazowe przystosowane do montazu
na skosnym dnie zbiornika

- doprowadzenie powietrza z pierscienia
rozprowadzajgcego do rur nosnych za pomoca
wezy elastycznych DN32 z kulowym zaworem
odcinajagcym ze stali nierdzewnej

- odwodnienie rur nosnych wezem elastycznym
DN10, zakonczonym kréécem ze stali nierdzewnej

- rury nosne przytrzymywane za pomoca linek
zaczepionych do uchwytéw mocowanych przy
koronie zbiornika, prowadzonych przez rolki
zakotwione do dna

Nominalna wydajno$¢ robocza: 666 m*h
maksymalna wydajnos$¢ robocza: 1332 m*h

Dlugos¢ rury nosnej: 6215 mm

Liczba rur nosnych: 30 szt.

Liczba wezy DN32 i zaworéw kulowych:
30 szt.

Liczba wezy DN10 i kr6¢céw odwadniajacych:
30 szt.

Liczba linek wraz z kompletem uchwytow i rolek:
30 szt.

Minimalna liczba dyfuzoréw: 270 szt.

Obcigzenie nominalne jednego dyfuzora:

Qd r/nom = 2,47 mé/h
Obcigzenie maksymalne jednego dyfuzora:

Qd r/max = 4,94 m¥h
Dopuszczalne obcigzenie jednego dyfuzora:

Qd dop =1,5 do 10,0 m%h
Wymagana gestosé upakowania nie mniejsza niz
1 dyfuzor na 0,7 m*

Wymagana sprawnosc¢ transfuzji nie mniejsza niz
4% na metr glebokosci zbiornika, przy gtebokosci
zbiornika do 4 m

2 kpl.

Komory
denitryfikacji
KD1iKD2

Napowietrzanie
zawartosci
komor denitryfikacji
KD1 i KD2

BIOSYSTEM Wroctaw, grudziers 2009
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Lp

Rodzaj
urz gdzenia

Charakterystyka

[
O

llo

Miejsce
zainstalowania

Przeznaczenie
i funkcja

Ruszt
napowietrzajacy
drobnopecherzykow
y

Filtrosy rurowe z membranami elastomerowymi.

Wersja montazowa wynoszona ponad zwierciadto

$ciekéw bez koniecznosci oprézniania zbiornika.

Ruszt instalowany na rurach no$nych @90PVC

wyposazony w:

- podpory montazowe przystosowane do montazu
na skosnym dnie zbiornika

- doprowadzenie powietrza z pierscienia
rozprowadzajgcego do rur nosnych za pomoca
wezy elastycznych DN32 z kulowym zaworem
odcinajagcym ze stali nierdzewnej

- odwodnienie rur nosnych wezem elastycznym
DN10, zakonczonym kréécem ze stali nierdzewnej

- rury nosne przytrzymywane za pomoca linek
zaczepionych do uchwytéw mocowanych przy
koronie zbiornika, prowadzonych przez rolki
zakotwione do dna

Nominalna wydajnos¢ robocza: 333 m*h
maksymalna wydajnosé robocza: 666 m%h

Dlugos¢ rury nosnej: 6215 mm

Liczba rur nosnych: 15 szt.

Liczba wezy DN32 i zaworéw kulowych:
15 szt.

Liczba wezy DN10 i kr6¢céw odwadniajacych:
15 szt.

Liczba linek wraz z kompletem uchwytow i rolek:
15 szt.

Minimalna liczba dyfuzoréw: 135 szt.

Obcigzenie nominalne jednego dyfuzora:

Qd r/nom = 2,47 m¥h
Obcigzenie maksymalne jednego dyfuzora:

Qd r/max = 4,94 m?h
Dopuszczalne obcigzenie jednego dyfuzora:

Qd dop =1,5 do 10,0 m¥h
Wymagana gestosé upakowania nie mniejsza niz
1 dyfuzor na 0,7 m*

Wymagana sprawnosc¢ transfuzji nie mniejsza niz
4% na metr glebokosci zbiornika, przy gtebokosci
zbiornika do 4 m

2 kpl.

Komory reaeraciji
KRa i KRb

Napowietrzanie
zawartosci
komor reaerac;ji
KRa i KRb

Mieszadto
zanurzalne
wolnooobrotowe
(z przektadniag,
redukcyjna),
wraz z zurawiem
stupowym
wyposazonym
w urzadzenie
wciggajaco-
montazowe

@ 2000 mm
40 obr/min
9,0 m¥/s

Srednica wirnika:
Obroty wirnika:
Wydajnos¢:

Moc silnika P1: 4,58 kW

Moc silnika P2 4,0 kW

Mieszadto wraz z konstrukcjg nosng mieszadta
dwustupowg ze stali nierdzewnej wyposazong

w dodatkowe wsporniki skierowujgce 0$ mieszadta
ku srodkowi zbiornika pod katem 30°do kierunku
obwodowego.

Podstawy montazowe konstrukcji nosnej w wersji
przystosowanej do montazu na skosnym dnie.

Zuraw stupowy stacjonarny z urzadzeniem
wyciggajaco-montazowym w wersji ocynkowanej
montowany na stopie

Kat obrotu: 360°

Zakres wysokosci: 2250 - 2750 mm
Zakres dtugosci ramienia: 900 - 1400 mm

Max. masa zurawia: 105 kg

Udzwig: 400 kg

4 kpl.

Komora
denitryfikacji
KD1 oraz KD2

Mieszanie zawartosci
komor denitryfikacji
KD1 oraz KD2

BIOSYSTEM Wroctaw, grudziers 2009
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Rodzaj <z Miejsce Przeznaczenie
Lp urz gdzenia Charakterystyka llo s¢ zainstalowania i funkcja
Srednica wirnika: @ 1250 mm
Obroty silnika: 73 obr/min
Mieszadio Wydajnos¢: 4,2 m¥s
zanurzalne Moc s!ln!ka P1: 2,25 kw
wolnooobrotowe M.OC silnika P2 2,2 kW .
- Mieszadto wraz z konstrukcjg nosng dwustupowg
(z przekiadnia ze stali nierdzewnej
reduk.cyjna_), ' Komory reaeracji Mieszar]ie zawart(_)_éci
1 Wraz}z zurawiem 5 aw stupowy stacjonarny z urzadzeniem 2 kpl. KRa oraz KRb k}gr?nor reaeKr;?
stupowym wyciggajacg-montazowym w wersji ocynkowanej aoraz
V\Yvyﬁ(r)zsadzzogrﬁ? montowany w kieszeni
e agajqc o Kat obrotu: 360°
montazowe Zakres wysokog(:l: o 1945 - 2440 mm
Zakres dtugosci ramienia: 600 - 1100 mm
Max. masa zurawia: 75 kg
Udzwig: 250 kg
Pompa zatapialna z wirnikiem o swobodnym
przeptywie wraz ze stopg podstawy z kolanem
sprzegajacym DN 80, uchwytem sprzegajacym
i prowadnicg dwururowg 2" ze stali nierdzewnej
(pompa do montazu w zbiorniku o gteb. do 7 m)
Pompa zatapialna | Wydajnosc: 60 m3h.
do sciekow Wysokos¢ podnoszenia: 10,0 mH,0.
wraz z zurawikiem | Moc wejsciowa P1: 3,23 kW
stacjonarnym Moc nominalna silnika P2: 3,70 kW. Komory
12 stupowym Predkos¢ obrotowa silnika: 1378 obr./min 2 kpl denitryfikacji Okresowe opréznianie
wyposazonym Korpus: zeliwny. ' KD1 oraz KD2 komor
W urzadzenie Wirnik: zeliwny.
wyciggowe Krociec ttoczny: DN 80.
0 napedzie recznym
Zurawik stacjonarny stupowy ze stali ocynkowanej
wyposazony w urzadzenie wyciggowe o0 napedzie
recznym;
Kat obrotu: 360°
Zakres dtugosci ramienia: 1000 - 1400 mm
Udzwig: 150 kg
LINIA MECHANICZNEGO ODWADNIANIA
Zespot urzadzen prasy
Tasmowa prasa filtracyjna
Dane techniczne:
- wydajnos¢: 20 - 28 m¥/h, 840 - 930 kg SM/h
- stezenie osadu na wyjsciu z prasy: > 18 %
- szerokos$c¢ tasmy: = 2000 mm
- liczba tasm: 2 szt. Hala
Tasmowa prasa | - moc: 2,2 kW ) -
13 filtracyjna - napiecie: 200V 1 szt. me(«j:har&m;nggo Odwadnianie osadu
- predkosé¢: 1,5 - 6,4 m/min odwadniania
- prasa wraz z wanng odciekowg zbierajaca wode
ptuczaca z prasy
- wszystkie czesci urzadzenia majace kontakt z
osadem oraz pokrywy wykonane z nierdzewnej stali
OH18N9
Dane techniczne:
- pojemnos¢ zbiornika: 500 litréw
_Cyl_indryczny__ - érednicg ;bio_rnik_a: 630 mm Hala
14 zblormk flokulacji z | - wyso|.<osc zbiornika: 2850 mm 1 st mechanicznego Flokulacja osadu
mieszadtem - waga: 145 kg odwadniania
pionowym - wloty: 3 x DN65
- moc znamionowa mieszadta: 0,55 kW
- napiecie: 380V
. Hala
15 Spezarka -ScF:)iréQrﬁZLki: 10 bar 1 szt. | mechanicznego
) odwadniania

BIOSYSTEM

Wroctaw, grudzier 2009
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Rodzaj <z Miejsce Przeznaczenie
Lp urz gdzenia Charakterystyka llo s¢ zainstalowania i funkcja
Zasilanie i sterowanie
Szafa zasilajgco - sterownicza instalacji prasy wszystkimi
- z wszystkimi elementami do automatycznej pracy, elementami do
regulacji i sterowania calq instalacjg: zespotem automatveznei prac
Szafa zasilaiaco - urzadzen prasy, pompa wody ptuczacej, zespotem Hala Y ] pracy,
16 sterowni (:qua roztwarzania i dozowania polieletrolitu, pompg 1szt. mechanicznego | regulacji i sterowania
osadu, przeptywomierzem i transporterem odwadniania 1B laci
glimakowym cafg instalacja
- wyposazona w wytacznik giowny oraz dodatkowej linii
zabezpieczenia silnikéw. .
mechanicznego
odwadniania
Zespot roztwarzania i dozowania polielektrolitu
Tréjkomorowa Dane techniczne:
automatyczna stacja | - zdolnos¢ produkcyjna: 1000 | objetosé uzytkowa Hala Przygotowywanie i
17 przygotowaniai |- masa: 0k.400 1szt. mechanicznego roztwarzanie
dozowania kg odwadniania polielektrolitu
polielektrolitu - stacja przeznaczona do pracy ciagtej, do
polielektrolitu ciektego i sproszkowanego
Pompa srubowa typu Seepex BN 1-6L
Dane techniczne:
- wydajnosc: 1100 - 2220 I/h
- wys. podnoszenia: 1-2mHO Hala
. - kréciec ssawny PN16: 11/2" ) Dozowanie
18 Pompa $rubowa  _ kréciec ttoczny PN16: 11/4" Iszt. mgg&zgﬁéﬁgo polielektrolitu
- moc znamionowa: 0,75 kw
- liczba obrotéw wirnika: ok. 41 - 628 obr/min
- naped silnikowy z przektadnig
- regulacja obrotéw za pomoca falownika
) . Dane techniczne:
Instalacja wtérnego Hala . . .
o h - tyw: ok. 150 - 1500 I/h ; Wtdrne rozcienczanie
19 rozcienczania przeptyw . . . 1szt. mechanicznego ) -
polielektrolitu - komp_let'na zabudqwa wszystkich czesci na tabhcy odwadniania polielektrolitu
ze stali nierdzewnej, przygotowanej do powieszenia
na $cianie.
Elektromagnetyczny przeptywomierz roztworu
Elektromagnetyczny | polielektrolitu typu Promag 10W Hala
przeptywomierz Dane techniczne: ) Pomiar przeptywu
20 roztworu - potaczenie kotnierzowe do zabudowy na lszt mechamc;nggo roztworu elektrolitu
) . ; odwadniania
polielektrolitu przewodzie
- przewod pomiarowy: DN 25
Pozostate elementy linii mechanicznego odwadniania
Dane techniczne:
Pionowa - wydajnos¢: 16 m%h Hala
) . - wysokos$¢ podnoszenia 80 mH,O . Pompowanie wody
21 omegitggrrggx\l/va - moc znamionowa:: 5,5 kW Iszt. mgg&igﬁéﬁgo ptuczacej
pomp - wykonanie wirnika: stal nierdzewna OH18N9
- kréciec ssawny PN16: kotnierzowy DN50
- kréciec ttoczny PN16: kotnierzowy DN50
Dane techniczne:
- wydajnos¢: 10 - 30 m¥/h
- wys. podnoszenia: 10 - 30 m H:O Hala Pompowanie osadu
20 Pompa srubowa |- naped pompy z przektadnig bezstopniowg 1szt. mechanicznego| uwodnionego na
pracujaca w kapieli olejowej odwadniania prase filtracyjng
- kréciec ssawny PN16: DN 100
- kréciec ttoczny PN16: DN 80
- moc znamionowa: 4 kW

BIOSYSTEM Wroctaw, grudziers 2009
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Rodzaj <z Miejsce Przeznaczenie
Lp urz gdzenia Charakterystyka llo s¢ zainstalowania i funkcja
Elektromagnetyczny przeptywomierz osadu
Elektromagnetycz Promag 10W Hala
ny Dane techniczne: . Pomiar przeptywu
21 przeptywomierz | - potaczenie kothierzowe do zabudowy na Iszt. mgg\l;’vzg'r?é?ﬁgo osadu uwodnionego
osadu przewodzie
- przewdd pomiarowy: DN 65
Podajnik slimakowy bezwatowy PS-360 z
lejem zasypowym
Dane techniczne:
- dlugosé¢ transportera:
12m
- Srednica transportera:
22 éﬁrﬁgﬁjc;] tk ?Sv(;/gz]i?r]]oéé: 1szt. mech::lilcaznego E;\(/jz?,tl(ggﬁ{'gnoesagu
Wy 8,0m/h odwadniania 9
- zabezpieczenie przed przemarzaniem na
odcinku narazonym na czynniki zewnetrzne
poprzez spirale grzejng 2,5kW oraz izoloacje
termiczng
- urzadzenie wykonane ze stali nierdzewnej
OH18N9 z wyktadzing z PEHD

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ i Srodowisko wykonywanych robat.

Sprzet uzywany do realizacji robét powinien by¢ zgodny z ustaleniami specyfikaciji
technicznej, Programu Zapewnienia Jakosci oraz projektu organizacji robét, ktory uzyskat
akceptacje Inzyniera.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentow potwierdzajgcych dopuszczenie

sprzetu do uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podane zostaty w ST 0.0 ,Wymagania ogdélne"
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore
nie wplyng niekorzystnie na jako$¢ robot i whasciwosci przewozonych towaréw. Srodki
transportu winny by¢ zgodne z ustaleniami specyfikacji technicznej, Programem
Zapewnienia Jakosci oraz projektu organizacji robot, ktéry uzyskat akceptacje Inzyniera.
Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza speiaé wymagania przepiséw ruchu
drogowego (kotowego, szynowego, wodnego) tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.
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5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania robo6t podane zostaty w ST 0.0 ,Wymagania ogolne"
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z wymaganiami
obowigzujacych PN i EN-PN, WTWOR i postanowieniami Kontraktu.

5.1.WARUNKI ORGANIZACYJINE

Prace wykonywane bedg na czynnym obiekcie [24 godziny/dobe].
Prace powinny by¢ wykonywane zgodnie z wymogami BHP pracy na oczyszczalniach

Sciekow

5.2.CzyNNOSCI MONTAZOWE

Montazu maszyn, urzadzen oraz zespotdw i podzespoldw osprzetu technologicznego nalezy
dokonywa¢ w oparciu o rysunki zestawieniowe, opisy techniczne, dokumentacje techniczno —
ruchowe (DTR-ki) i instrukcje obstugi poszczegolnych elementow instalacji. Montaz mozna
rozpoczaé po rozpakowaniu, rozkonserwowaniu i zlikwidowaniu zabezpieczen transportowych. Przed
przystapieniem do montazu nalezy przygotowa¢ miejsce zabudowy (fundamenty, kanaly
technologiczne itp.) oraz zglosi¢ gotowos¢ pracy. Bez zgody Inzyniera nie wolno rozpoczaé prac
montazowych. Zaleca sie przeprowadzenie prac montazowych nietypowych maszyn i urzadzen

przez specjalistyczne brygady i pod nadzorem przedstawicieli producenta

5.3.URUCHOMIENIE

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za przeprowadzenie uruchomienia mechanicznego
dostarczonych urzadzen. Uruchomienie mechaniczne wszystkich urzadzer ma na celu sprawdzenie
poprawnosci pracy urzadzen ,na sucho”. Bez zgody Inzyniera nie wolno rozpocza¢ uruchamiania

urzadzen.

5.4.PRZESZKOLENIE PRACOWNIKOW

Wykonawca przeszkoli pracownikow Zamawiajacego w zakresie obstugi i konserwacji urzadzen,

co zostanie potwierdzone odpowiednim zaswiadczeniem, certyfikatem itp.
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6. DOKUMENTACJA TECHNICZNA

Wykonawca robot jest zobowigzany do przekazania Zamawiajgcemu:
dokumentacji techniczno-ruchowej urzadzen opracowang w jezyku polskim (DTR),
deklaracji zgodnosci,
instrukcji obstugi i konserwacji urzgdzen opracowanych w jezyku polskim,

kopii kart gwarancyjnych urzadzen.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady i wymagania dotyczace obmiaru robot podano w ST 0.0 ,Wymagania
ogolne”. Obmiar rob6t okresla ilos¢ wykonanych robét zgodnie z postanowieniami
Umowy.

llo§¢ robot oblicza sie wedlug specyfikacji dostawy urzadzeh oraz ich montazu, z
uwzglednieniem wymagan technicznych zawartych w niniejszej ST i ujmuje w ksiedze
obmiaru.

Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy stosowane do obmiaru robét podlegajg

akceptacji Inzyniera i muszg posiada¢ wazne certyfikaty legalizaciji.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét i ich przejecia podano w ST 0.0 ,Wymagania ogdlne".

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania
robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci oraz uzyskanie wiasciwego efektu
ekologicznego.

Gotowos¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
przedkiadajac Inzynierowi do oceny i zatwierdzenia dokumentacje powykonawczg robot.

Odbidr jest potwierdzeniem wykonania rob6t zgodnie z postanowieniami Kontraktu
oraz obowigzujagcymi Normami Technicznymi (PN, EN-PN).
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9. WARUNKI GWARANCJI

Wykonawca zapewni co najmniej 24-miesieczny okres gwarancyjny, liczony od dnia
podpisania przez obie strony bezusterkowego protokotu odbioru ostatecznego i zapewni
bezptatng konserwacje i naprawe urzadzen w okresie gwarancyjnym.

Wykonawca zobowigzuje sie w okresie gwarancyjnym do przystgpienia do usuniecia
zgtoszonej niesprawnosci urzadzenia w terminie nie diuzszym niz 3 dni liczac od daty
zgtoszenia: pocztg elektroniczng, faxem lub telefonicznie, co zostanie potwierdzone w
trybie natychmiastowym pismem o awarii przez Zamawiajgcego. Okres naprawy nie
dtuzszy niz 14 dni.

W przypadku przedtuzenia okresu naprawy w okresie gwarancyjnym, Wykonawca
najpézniej 14-go dnia naprawy zobowigzany jest bezptatnie dostarczyé urzadzenie
zastepcze o parametrach nie gorszych niz uszkodzone.

W przypadku wystgpienia w okresie gwarancyjnym trzykrotnej nieskutecznej naprawy
tego samego urzadzenia Wykonawca zobowigzuje sie do jego wymiany na nowy, wolny
od wad, w terminie najpozniej do 5-go dnia roboczego od zawiadomienia Wykonawcy o
wystgpieniu wady.

Koszty demontazu i ponownego montazu urzgdzenia oraz transportu, w okresie

objetym gwarancjg, ponosi Wykonawca.

10.PRZEPISY ZWIAZANE.

Ustawy:
Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (jednolity tekst Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016
z pézn. zm.).
Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. — Prawo zaméwien publicznych (Dz. U. Nr 19, poz. 177).
Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. — o wyborach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz. 881).
Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. — 0 ochronie przeciwpoSarowej (jednolity tekst Dz. U. Z 2002 r. Nr
147, poz. 1229).
Ustawa z dnia 21 grudnia 20004 r. — o dozorze technicznym (Dz. U. Nr 122, poz. 1321 z pdzn. zm.).
Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. Nr 62, poz. 627 z p6zn. zm.).

Rozporzadzenia:

BIOSYSTEM Wroctaw, grudziers 2009



Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdt budowlanych ST 5.2

13
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. — w sprawie systemow oceny

zgodnosci wyrobdw budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem CE(Dz. U. Nr 209,
poz. 1779).
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. — w sprawie okreslenia polskich
jednostek organizacyjnych upowaznionych do wydawania europejskich aprobat technicznych,
zakresu i formy aprobat oraz trybu ich udzielania, uchylania lub zmiany (Dz. U. Nr 209, poz. 1780).
Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. — w sprawie
ogolnych przepisdw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz. 1650).
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. — w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401).
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. — w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120,
poz. 1126).
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. — w sprawie szczegblowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robot
budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. Nr 202, poz. 2072).
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. — w sprawie sSposobow
deklarowania wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U.
Nr 198, poz. 2041).

Inne dokumenty i instrukcje
Warunki techniczne wykonania i odbioru robo6t budowlano-montazowych, (tom I, 11, 1lI, IV, V) Arkady,
Warszawa 1989-1990.
Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych. Instytut Techniki Budowlanej,
Warszawa 2003.
Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci i instalacji, Centralny Osrodek Badawczo-Rozwojowy
Techniki Instalacyjnej INSTAL, Warszawa, 2001.
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